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Lesen Sie die Bedienungsanleitung, das beiliegende Heft ,Garantie- und
Zusatzhinweise” sowie die aktuellen Informationen und Hinweise im

die darin enthaltenen Anweisungen. Diese Unterlagen sind
aufzubewahren und bei Weitergabe des Produktes mitzugeben.

Internet-Link am Ende dieser Anleitung vollstandig durch. Befolgen Sie

BestimmungsgemafBe Verwendung

Dieser Rotationslaser ist zum Ausrichten der horizontalen Ebene bestimmt.
Durch gezielte Positionierung des Gerats auf seiner Seite auf dem Boden ist
zusatzlich eine prazise vertikale Ausrichtung moglich. Dabei kann der Laser zur
Festlegung von Gefallen per digitaler Neigungseinstellung in Richtung der X-

und Y-Achse gesenkt werden.

Allgemeine Sicherheitshinweise

- Setzen Sie das Gerat ausschliefSlich gemaR dem Verwendungszweck
innerhalb der Spezifikationen ein.

— Das Gerat und das Zubehor sind kein Kinderspielzeug.

Vor Kindern unzuganglich aufbewahren.

— Umbauten oder Veranderungen am Gerat sind nicht gestattet,
dabei erlischt die Zulassung und die Sicherheitsspezifikation.

— Setzen Sie das Gerat keiner mechanischen Belastung, enormen
Temperaturen, Feuchtigkeit oder starken Vibrationen aus.

— Das Gerat darf nicht mehr verwendet werden, wenn eine oder
mehrere Funktionen ausfallen oder die Batterieladung schwach ist,
sowie bei Beschadigungen des Gehauses.

— Achten Sie beim Aufeneinsatz darauf, dass das Gerat nur unter
entsprechenden Witterungsbedingungen bzw. bei geeigneten
SchutzmaBnahmen eingesetzt wird.

— Bitte beachten Sie die Sicherheitshinweise von lokalen bzw.
nationalen Behorden.
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Sicherheitshinweise
Umgang mit Lasern der Klasse 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Verbraucher Laser Produkt, Klasse 2

— Konform zu EN 60825-1:2014/A11:2021 und EN 50689:2021;
bestimmungsgemal als Verbraucher-Laserprodukt zum Projizieren horizontaler/
vertikaler Ausricht-Linien durch erwachsene Nutzer zu verwenden.

& = Warnhinweis: Achtung Laserstrahlung!

LASER = Laserstrahlung der Klasse 2
2

@ = Warnhinweis: Nicht in den Strahl blicken!
A = Laser-Wellenlange

Pmax = Laser max. Ausgangsleistung

— Achtung: Nicht in den direkten oder reflektierten Strahl blicken.

— Den Laserstrahl nicht auf Personen richten.

— Falls Laserstrahlung der Klasse 2 ins Auge trifft, sind die Augen bewusst
zu schliefen und der Kopf sofort aus dem Strahl zu bewegen.

— Betrachten Sie den Laserstrahl oder die Reflektionen niemals mit optischen
Geraten (Lupe, Mikroskop, Fernglas, ...).

— Verwenden Sie den Laser nicht auf Augenhoéhe (1,40 ... 1,90 m).

— Gut reflektierende, spiegelnde oder glanzende Flachen sind wahrend
des Betriebes von Lasereinrichtungen abzudecken.

— In 6ffentlichen Verkehrsbereichen den Strahlengang maglichst durch
Absperrungen und Stellwande begrenzen und den Laserbereich durch
Warnbeschilderung kennzeichnen.



Sicherheitshinweise

Umgang mit elektromagnetischer Strahlung

— Lokale Betriebseinschrankungen, z.B. in Krankenhausern, in Flugzeugen,
an Tankstellen, oder in der Nahe von Personen mit Herzschritmachern, sind
zu beachten. Die Méglichkeit einer gefahrlichen Beeinflussung oder Stérung
von und durch elektronische Gerate ist gegeben.

— Bei einem Einsatz in der Nahe von hohen Spannungen oder unter hohen
elektromagnetischen Wechselfeldern kann die Messgenauigkeit beeinflusst
werden.

Besondere Produkteigenschaften und Funktionen

S5eENSQr

avtromamic  Der Rotationslaser richtet sich selbstandig aus. Er wird in die
benétigte Grundstellung aufgestellt — innerhalb des Arbeitswinkeln von

+ 6°. Die Feineinstellung Ubernimmt sofort die Automatik: Drei elektro-
nische Messsensoren erfassen dabei die X-, Y- und Z-Achse.

ADS o ,

Das Anti-Drift-System (ADS) verhindert Fehlmessungen. Das
Funktionsprinzip: Der Laser wird 30 Sekunden nach dem Aktivieren des ADS
permanent auf eine korrekte Ausrichtung Uberprift. Wird das Gerat durch
aulere Einwirkungen bewegt oder verliert der Laser seine Hohenreferenz, bleibt
der Laser stehen. Zusatzlich blinkt der Laser und die Tilt-LED leuchtet perma-
nent. Um weiterarbeiten zu kénnen, die Tilt-Taste erneut driicken oder das
Gerat aus- und einschalten. Fehimessungen werden so einfach und sicher ver-
hindert.

Das ADS ist nach dem Einschalten aktiv, um das eingerichtete Gerat vor
Lageveranderungen durch Fremdeinwirkung zu schitzen. Die ADS-Funktion
wird durch Blinken der Tilt-LED angezeigt, siehe Schaubild unten.

Das ADS schaltet erst 30 Sek. nach vollstandiger Nivellierung des
Lasers die Uberwachung scharf (Einrichtphase). Blinken der Tilt-LED im

= Sekundentakt wahrend der Einrichtungsphase, schnelles Blinken, wenn
ADS aktiv ist.

01 (@O
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Funktionsweise ADS

ADS scharf nach
30 Sek., schnelles

Beginn Blinken der Tilt- Fremd-
Ein Rotation LED. einwirkung
7L
Einrichtphase @ Aktivieren des ADS:
Sensor Automatic .Tilt-Taste dricken, Eaesrer

blinken der Tilt-LED

im Sekundentakt. bleibt sicherheits-

halber stehen, der
Laser blinkt und die
Tilt-LED leuchtet per-
manent.

ﬁ» Transport LOCK: Das Gerat wird mit einer speziellen Motorbremse
f%lock  paim Transport geschiitzt.

Schutz vor Staub und Wasser — Das Gerat zeichnet sich durch
besonderen Schutz vor Staub und Regen aus.

Raumgitter: Diese zeigen die Laserebenen und Funktionen an.
auto: Automatische Ausrichtung / slope: Manuelle Ausrichtung

auto auto slope
Horizontales Vertikales Neigungen 90° Winkel 90° Referenz-
Nivellieren Nivellieren funktion



Handhabung Netzteil / Lithium-lonen Akku
— Vor Einsatz des Gerates Akku voll aufladen.

— Netz-/Ladegerat mit dem Stromnetz und der
Anschlussbuchse des Akkufachs verbinden. Bitte
nur das beiliegende Netz-/Ladegerat benutzen.
Wenn ein falsches Netz/-Ladegerat verwendet
wird, erlischt die Garantie. Der Akku kann auch
aulerhalb des Gerates geladen werden.

— Wahrend der Akku geladen wird, leuchten
die LED’s zur Anzeige der Batterieladung der
Reihe nach auf. Der Ladevorgang ist abgeschlossen,
wenn alle 4 LED's grln leuchten.

— Den Akku bzw. Batteriefach in das Einschubfach
einschieben und mit der Befestigungsschraube
festschrauben. Die elektrischen Kontakte mlssen
dabei verbunden sein.

— Bei eingeschobenem Akku ist das Gerat
wahrend des Ladevorgangs einsatzbereit.

— Am Laser gibt die mittlere LED direkt Uber dem On/Off-Schalter Auskunft
Uber den Ladezustand des Akkus:

— Leuchtet die LED grlin, dann ist der Akku voll.
— Leuchtet die LED rot, dann ist der Akku nur noch zu 1/3 voll.

— Bei schwacher Akkuladung blinkt die LED rot, dann muss der Akku zeitnah
geladen werden.

Einlegen der Batterien bei der Fernbedienung
- Das Batteriefach 6ffnen und Batterien

e T

(2 x 1,5V LR6 (AA)) gemaR den Installations- i L
symbolen einlegen. ﬁ

e —

— Dabei auf korrekte Polaritat achten.
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Vertikalbetrieb

F
G
A Schnellvisierung H Li-lon Akkupack
B Austritt Referenzlaser I Befestigungsmutter
C  Prismenkopf / Austritt Laserstrahl ~ J  Anschlussbuchse
D Empfangsdioden far NetZ-/Ladegerét
fur Fernbedienung (4 x) K Netz-/Ladegerat
E Bedienfeld
F 5/8" Gewinde /

Austritt Lotlaser
G Einschubfach fir Akkupack



Bedienfeld Quadrum

Fernbedienung

’710

®e

1 Auto/slope-Funktion

2 LED auto/slope-Funktion:
LED aus: Automatische
Ausrichtung
LED an: Manuelle Ausrichtung

AN-/AUS-Taste
Betriebsanzeige

LED Tilt-Funktion
Tilt-Funktion

LED X-Achse

LED Y-Achse

LED Z-Achse

0 Ausgang Infrarot-Signal

= O 00O NO U ~ W

1
12
13

14

15

16

Betriebsanzeige

Scan-Modus
Positionierungs-Taste

(rechts drehen)
auto/slope-Funktion: X/Y-Achsen
nach oben verfahren
Rotationsgeschwindigkeit wahlen
600 /300/120/60/0 U/min
Positionierungs-Taste

(links drehen)
auto/slope-Funktion: X/Y-Achsen
nach unten verfahren
Umstellung X/Y-Achse
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Horizontales und vertikales Nivellieren auto auto

— Horizontal: Das Gerat auf einer moglichst ebenen ‘} d»
Flache aufstellen oder auf einem Stativ befestigen. bq »‘
— Vertikal: Das Gerat auf die Seite stellen. ‘ 0
Das Bedienfeld zeigt nach oben.
— AN/AUS-Taste driicken @ @
— LED X- und Y-Achse blinkt: Laser befindet sich im Ausrichtungsprozess
fur die horizontale Position. Sobald die LED durchgehend leuchtet, ist
die Nivellierung abgeschlossen.
— LED Z-Achse blinkt: Laser ist auf die Seite gekippt mit dem Bedienfeld
nach oben zeigend und befindet sich im Ausrichtungsprozess fir
die senkrechte Position. Sobald die LED durchgehend leuchtet,
ist die Nivellierung abgeschlossen.

I LED auto/slope-Funktion aus: Automatische Ausrichtung
-

Das Gerat nivelliert sich in einem Bereich von + 6° automatisch aus. In der
Einrichtphase dreht sich der Laser und die Tilt-LED blinkt. Wenn die Nivellierung
erfolgt ist, blinkt die Tilt-LED schnell. Siehe dazu auch Abschnitt Gber "Sensor
Automatic" und "ADS-Tilt".

Wenn das Gerat zu schrag aufgestellt wurde (aufSerhalb von 6°), steht
der Prismenkopf still und der Laser sowie die LED auto/slope blinken.
Dann muss das Gerat auf einer ebeneren Flache aufgestellt werden.



Laserliner

Positionieren der vertikalen Laser-Ebene

Im Vertikalbetrieb kann die Laser-Ebene exakt positioniert werden.

Die "Sensor Automatic" bleibt aktiv und nivelliert die vertikale Laserebene aus.
Siehe nachfolgende Abbildung.

[ W Y auto Z‘Ej@"
<

<> Op
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°© @

Wenn die auto/slope-LED blinkt, ist der maximale Verstellbereich von
6° erreicht. Dann das Gerat horizontal aufstellen und aus- und wieder
anschalten.

Neigungsfunktion bis 6° — horizontal

Mit der Aktivierung der Neigungsfunktion wird die Sensor-Automatic ausge-
schaltet. Dazu die auto/slope-Taste driicken. Die Plus/Minus-Tasten ermoglichen
die motorische Verstellung der Neigung. Dabei lassen sich X- und Y-Achse
getrennt voneinander verstellen. Siehe nachfolgende Abbildungen.
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Neigungsfunktion bis 6° — vertikal

Um in die Neigungsfunktion zu gelangen, muss die Tilt-Funktion
deaktiviert sein.

Wenn der maximale Neigungsbereich von 6° erreicht ist, bleibt der Laser
stehen und blinkt. Dann den Neigungswinkel reduzieren.

Neigungsfunktion > 6°

GroRere Neigungen kénnen mit der optionalen
Winkelplatte (Art-Nr. 080.75) angelegt werden.
TIPP: Zuerst das Gerat selbstandig ausrichten
lassen und die Winkelplatte auf Null stellen.

Dann die Sensor-Automatic mit der auto/slope-Taste
ausschalten. Anschliefend das Gerat in den
gewdunschten Winkel neigen.

I LED auto/slope-Funktion an: manuelle Ausrichtung
-

@



Lasermodi

Rotations-Modus
Mit der Rotations-Taste werden die Drehzahlen
eingestellt: 0, 60, 120, 300, 600 U/min

Punkt-Modus

Um in den Punkt-Modus zu gelangen, die
Rotations-Taste so oft driicken, bis der Laser
nicht mehr rotiert. Der Laser kann mit den
Positionierungs-Tasten in die gew(inschte
Position gedreht werden.

Scan-Modus

Mit der Scan-Taste kann ein lichtintensives
Segment in 4 unterschiedlichen Breiten aktiviert
und eingestellt werden. Das Segment wird mit
den Positionierungs-Tasten in die gewunschte
Position gedreht.

Handempfanger-Modus

Arbeiten mit dem optionalen Laserempfanger:
Den Rotationslaser auf die maximale Drehzahl
einstellen und den Laserempfanger einschalten.
Siehe hierzu die Bedienungsanleitung eines
entsprechenden Laserempfangers.

®0
@ -
@0
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Arbeiten mit dem Referenz- bzw.
Lotlaser

Das Gerat verflgt Uber einen Lot- und einen
Referenzlaser. Im Horizontalbetrieb kann

mit dem Lotlaser ein Lot gefallt werden. Im
Vertikalbetrieb dienen Lot- und Referenzlaser
zum Ausrichten des Gerates. Dazu Lot- und
Referenzlaser parallel zur Wand justieren. Dann e
ist die vertikale Laserebene rechtwinklig zur

Wand ausgerichtet, siehe Abbildung.

Kalibrierungsiiberpriifung vorbereiten
Sie kénnen die Kalibrierung des Lasers kontrollieren. Stellen Sie das Gerat in die
Mitte zwischen 2 Wanden auf, die mindestens 5 m voneinander entfernt sind.
Schalten Sie das Gerat ein. Zur optimalen Uberprifung bitte ein Stativ verwen-
den. WICHTIG: Die Sensor Automatik muss aktiv sein (auto/slope-LED ist aus).
1. Markieren Sie Punkt A1 auf der Wand.
2. Drehen Sie das Gerat um 180° u. markieren Sie Punkt A2.

Zwischen A1 u. A2 haben Sie jetzt eine horizontale Referenz.

0= 7
2. (EO;‘- ﬂ

A1 % A2 u

@ 13



Kalibrierung lberpriifen

3. Stellen Sie das Gerat so nah wie moglich an die Wand auf Hohe des
markierten Punktes A1, richten Sie das Gerat auf die X-Achse aus.

4. Drehen Sie das Gerat um 180° und markieren Sie den Punkt A3.
Die Differenz zwischen A2 u. A3 ist die Toleranz fiir die X-Achse.

5. 3. und 4. fiir die Uberprufung der Y- bzw. Z- Achse wiederholen.

3.
A1l A2
7 A2

A3

= 0K

0,1mm/m

a.
180° ]

L 7> v L
L

1 ® =

Wenn bei der X-, Y- oder Z- Achse die Punkte A2 und A3 mehr als
0,075 mm / m auseinander liegen, ist eine neue Justierung erforderlich.
Setzen Sie sich mit lhrem Fachhandler in Verbindung oder wenden Sie
sich an die Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER.

<

14 @D
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Justier-Modus

Achten Sie bei der Justierung auf die Ausrichtung des Rotationslasers.
Immer alle Achsen justieren.

Justierung der X-Achse

Justiermodus aktivieren: Den Quadrum einschalten.
Die AN/AUS-Taste und die auto/slope-Taste gleichzeitig driicken
bis die X-LED schnell blinkt.

Justierung: Mit den Plus/Minus-Tasten den Laser von der
aktuellen Position auf Hohe des Referenzpunktes A2 fahren.

Justierung verwerfen: Gerat ausschalten.
Speichern: Mit der Scan-Taste wird die neue Justierung gesichert.
Justierung der Y-, und Z-Achse

Justiermodus aktivieren: Den Quadrum einschalten.
Die AN/AUS-Taste und die auto/slope-Taste gleichzeitig driicken
bis die X-LED schnell blinkt.

Mit der X/Y-Taste auf die Y-Achse wechseln.

Justierung: Mit den Plus/Minus-Tasten den Laser von der
aktuellen Position auf Hohe des Referenzpunktes A2 fahren.

Justierung verwerfen: Gerat ausschalten.

sele Se 002 g6

Speichern: Mit der Scan-Taste wird die neue Justierung gesichert.

Zur Justierung der Z-Achse das Gerat

vertikal aufstellen und ebenso verfahren

wie bei der Justierung der Y-Achse. Y4 X-/Y-/
Z- Achsen

Uberpriifen Sie regelmiRig die
Justierung vor dem Gebrauch, nach
Transporten und langer Lagerung.
Kontrollieren Sie dabei immer alle
Achsen.




Technische Daten (technische Anderungen vorbehalten. 26W05)

Erforderliche Rotationsdrehzahl

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Lasermodi

Handempfangermodus, Punkt-Modus,
Rotationsmodus, Scan-Modus

Selbstnivellierbereich

+ 6°

Genauigkeit

+ 0,075 mm/m

Einstellgeschwindigkeit

ca. 30 Sek. liber gesamten Arbeitswinkel

Stativanschluss

5/8" Gewinde

horizontal / vertikal automatisch

Referenzstrahl

Nivellierung mit elektronischen Libellen und
Servomotoren

Laserwellenlange 515 nm

Laserwellenlange Lotlaser 515 nm

Laserwellenlange 515 nm

Laserklasse

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Schutzart IP 66
Anschliisse USB Typ C
Stromversorgung Netzteil 5V /DC/2A
Li-lon Akkupack 3,7V / 8Ah / 29,6Wh
Ladezeit ca. 4 Std.
Betriebsdauer ca. 35 Std.

Arbeitsbedingungen

-10°C ... 50°C, Luftfeuchtigkeit max.
80% rH, nicht kondensierend, Arbeitshohe
max. 4000 m Uber NN (Normalnull)

Lagerbedingungen

-10°C ... 70°C,
Luftfeuchtigkeit max. 80% rH

Abmessungen (B x H x T)

215 x 205 x 165 mm

Stromversorgung

Gewicht 2600 g (inkl. Akkupack)
Fernbedienung

2 x 1,5V LR6 (AA)

Reichweite Fernbedienung

max. 40 m (IR-Control)

Gewicht

146 g (inkl. Batterien)
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Hinweise zur Wartung und Pflege

Reinigen Sie alle Komponenten mit einem leicht angefeuchteten Tuch und
vermeiden Sie den Einsatz von Putz-, Scheuer- und Lésungsmitteln. Entnehmen
Sie den Akku vor einer langeren Lagerung. Lagern Sie das Gerat an einem sau-
beren, trockenen Ort.

Kalibrierung

Das Messgerat muss regelmafSig kalibriert und geprift werden, um die
Genauigkeit der Messergebnisse zu gewahrleisten. Wir empfehlen ein
Kalibrierungsintervall von einem Jahr. Setzen Sie sich dazu bei Bedarf mit
Ihrem Handler in Verbindung oder wenden Sie sich an die Serviceabteilung
von UMAREX-LASERLINER.

EU- und UK-Bestimmungen und Entsorgung

Das Gerat erflllt alle erforderlichen Normen fir den freien Warenverkehr
innerhalb der EU und UK.

Dieses Produkt, inklusive Zubehor und Verpackung, ist ein Elektrogerat welches
nach den européischen und UK Richtlinien flr Elektro- und Elektronik-Altgerate,
Batterien und Verpackungen einer umweltgerechten Wiederverwertung zuge-
fihrt werden muss, um wertvolle Rohstoffe zurlickzugewinnen.

Elektrogerate, Batterien und Verpackung gehoren nicht in den Hausmuill.
Verbraucher sind gesetzlich verpflichtet verbrauchte Batterien und Akkus bei
einer offentlichen Sammelstelle, in einer Verkaufsstelle oder beim technischen
Kundendienst kostenfrei abzugeben. Die Batterien sind ohne Werkzeugeinsatz
entnehmbar und einer separaten Sammlung zuzufiihren, bevor Sie das Gerat
zur Entsorgung zurlckgeben.

Wenden Sie sich bei Fragen zur Entnahme der Batterie bitte an die
Serviceabteilung von UMAREX-LASERLINER. Informieren Sie sich bitte bei lhrer
Gemeinde Uber entsprechende Entsorgungseinrichtungen und beachten Sie
die jeweiligen Entsorgungs- und Sicherheitshinweise an den Annahmestellen.
Weitere Sicherheits- und Zusatzhinweise unter: https://packd.li/ll/ale/in

@ v



Completely read through the operating instructions, the , Warranty and
Additional Information” booklet as well as the latest information under
the internet link at the end of these instructions. Follow the instructions
they contain. This documents must be kept in a safe place and if the
laser device is passed on, this documents must be passed on with it.

Intended use

This rotary laser is designed for aligning the horizontal plane. When placed on
its side on the floor, the device can also be used for precise vertical alignment.
The laser can be lowered along the X and Y axes using digital tilt adjustment
to identify slopes.

General safety instructions

— The device must only be used in accordance with its intended purpose
and within the scope of the specifications.

— The measuring tools and accessories are not toys. Keep out of reach of
children.

— Modifications or changes to the device are not permitted, this will otherwise
invalidate the approval and safety specifications.

— Do not expose the device to mechanical stress, extreme temperatures,
moisture or significant vibration.

— The device must no longer be used if one or more of its functions fail,
the battery charge is weak, or the housing has been damaged.

— When using the device outdoors, make sure that the weather conditions
are appropriate and/or that suitable protection measures are taken.

— Please ensure compliance with the safety regulations set out by local and
national authorities with regard to the correct and proper use of the device.
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Safety instructions
Using class 2 lasers
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021
Consumer laser product, Class 2
— Compliant with EN 60825-1:2014/A11:2021 and EN 50689:2021;

classified as a consumer laser product for projecting horizontal and vertical
alignment lines, for use by adult operators.

& = Warning: Caution — Laser radiation!

LASER = Class 2 Laser radiation
2

@ = Warning: Do not look into the beam!
A = Laser wavelength

Pmax = Laser max. output power

— Attention: Do not look into the direct or reflected beam.

— Do not point the laser beam towards persons.

— If a person’s eyes are exposed to class 2 laser radiation, they should shut
their eyes and immediately move away from the beam.

— Under no circumstances should optical instruments (magnifying glass,
microscope, binoculars) be used to look at the laser beam or reflections.

— Do not use the laser at eye level (1.40 ... 1.90 m)

— Reflective, specular or shiny surfaces must be covered whilst laser
devices are in operation.

— In public areas shield off the laser beam with barriers and partitions
wherever possible and identify the laser area with warning signs.



Safety instructions

Dealing with electromagnetic radiation

— Local operating restrictions — for example, in hospitals, aircraft, petrol
stations or in the vicinity of people with pacemakers — may apply.
Electronic devices can potentially cause hazards or interference or be subject
to hazards or interference.

— The measuring accuracy may be affected when working close to high voltages
or high electromagnetic alternating fields.

Special product features and functions

S5ENsQr ) . . . .
Rutomaric The rotary laser aligns itself automatically. It is set to the required
initial position (to within an operating angle of + 6°) and the automatic system
then performs the necessary fine adjustment, with three electronic measure-
ment sensors detecting the X, Y and Z axes.

ADS

The anti-drift system (ADS) prevents erroneous or inaccurate
measurements. How it works: continuous monitoring of the alignment of
the laser is activated 30 seconds after the ADS is switched on. If the device
moves due to the influence of external factors or the laser loses its height refer-
ence, the laser will come to a standstill. Additionally, the laser flashes and the
tilt LED is lit continuously. To continue working, press the tilt button again or
switch the device off then on again. Erroneous and inaccurate measurements
are thus prevented simply and reliably.

The ADS is not active following switch-on. Once the device has been set
up, press the tilt button to activate the ADS, enabling you to protect the laser
from changes in position caused by the device being disturbed by external
factors. The tilt LED flashes to indicate that the ADS function is active; see the
diagram below.

The ADS does not activate the monitoring function until 30 seconds
after the laser levelling procedure has been completed (set-up phase).
The tilt LED flashes every second during the set-up phase, rapid flashing,
when ADS is active.

20 &
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ADS function ADS active after
30 seconds, rapid
Rotation flashing of the tilt External
ON begins LED. influence

Adjustment phase Sensor ADS activation:

Automatic press the tilt
button; the tilt
LED flashes every
second.

The

laser

remains stationary as
a precaution, the laser
flashes and the tilt LED
is lit continuously.

ﬁ» Transport LOCK: The device is protected by a special motor brake
B&%lock quring transport.

The device characterised by specific protection against
dustand rain.

Space grids: These show the laser planes and functions.
auto: Automatic alignment / slope: Manual alignment

auto auto slope
Horizontal Vertical Slope function 90° angle 90° reference
levelling levelling function



Using the power supply unit /
lithium-ion rechargeable battery

— Ensure the battery is fully charged before using
the device.

— Connect the power pack / charger to the mains
power supply and the socket in the battery com-
partment. Please only use the power pack / charger
supplied. Using any other power pack / charger
will invalidate the warranty. The battery can also
be charged when it is not inserted in the device.

— While the battery is charging, the LEDs for the
battery level indicator illuminate in sequence.
When all 4 LEDs light up green, the charging
is complete.

— Insert the battery or battery compartment into
the slot and secure it with the fixing screw.
The electrical contacts must be properly engaged.

— With the battery inserted, the device remains
operational during charging.

— On the laser, the central LED directly above the On/Off switch indicates
the battery’s level of charge:

— If the LED lights up green, the battery is fully charged.
— If the LED lights up red, the battery is only 1/3 charged.

— When the battery level is low, the LED flashes red, indicating that the battery
needs to be charged soon.

Insert batteries into the remote control
— Open the battery compartment and insert

e
batteries (2 x 1.5V LR6 (AA)) according 5 5
to the symbols. ﬁ

e —

— Ensure correct polarity.
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Vertical operation

Reference laser outlet |
Prism head / laser beam outlet J
Receiver diodes for remote

OnNnw>»

control (4 x) K

m

Control panel
5/8" thread / plumb laser outlet
G Compartment for battery pack

|

Fast focus H

Li-ion battery pack
Mounting nut

Connection socket for power
supply/charger

Power supply/charger



Control panel Quadrum GSL

Remote control

’710

Laserliner

1 Auto/slope function

2 Auto/slope function LED
LED off: automatic alignment
LED on: manual alignment

ON/OFF button
Operation indicator
Tilt function LED

Tilt function

X axis LED

Y axis LED

9 Zaxis LED

10 Infrared signal emitter
11 Operation indicator

0O NGO UV AW

12
13

14

15

16

Scan mode

Positioning button

(rotate to the right)
auto/slope. function:

Incline X/Y axes

Rotary speed for selection,
600/300/120/60/0 rpm
Positioning button

(rotate to the left)
auto/slope. function:

Incline X/Y axes

X/Y axis switch-over
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Horizontal levelling and vertical levelling auto auto
— Horizontal: Position the device on a level surface

or on a tripod. ga ﬁa
— Vertical: Place the device on its side. The operator ‘ 0
©)

panel should be at the top. Place the device on @
its side. With the 5/8”, the device can be mounted
vertically on a tripod.

— Press the ,,ON/OFF” switch

— X- and Y-axis LED flashing: The laser is in the alignment process for the
horizontal position. Once the LED remains steadily lit, levelling is complete.

— Z-axis LED flashing: The laser is tilted on its side with the control panel facing
upwards and is in the alignment process for the vertical position. Once the
LED remains steadily lit, levelling is complete.

I LED auto/slope function LED OFF: Automatic alignment
-

The device automatically levels itself within a range of + 6°. During the
set-up phase, the laser rotates and the tilt LED flashes. When leveling is
complete, the tilt LED flashes quickly. The laser rotates at maximum speed.
See also the section on ,Sensor Automatic” and , ADS-Tilt".

If the device has been placed on a surface with a slope of more than 6°,
the prism head will remain stationary and the laser as well as the auto/
slope LED will start to flash. The device must then be placed on a more
even surface.



Laserliner

Positioning the vertical laser level

In vertical mode the laser level can be positioned exactly. ,Sensor Automatic”
remains active and levels to the vertical laser level. Refer to the illustration
below.

gl | ] ng,j

If the auto/slope LED flashes, the maximum adjustment range of 6°
has been reached. Set up the device horizontally, turn it off and then
on again.

Slope function up to 6° — horizontal

This function deactivates the automatic sensor. To use the function, press

the auto/slope button. The plus/minus buttons are used to re-adjust the slope
by means of a motor. In the process the X-and Y-axis can be adjust separately.
Refer to the illustrations below.

slope
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Slope function up to 6° - vertical

I The tilt function must be deactivated to access the slope function.
-

When the 6° maximum slope range has been reached, the laser will stay
= fixed and blink. In this case, reduce the slope angle.

Slope function > 6°

Steeper slopes can be set using the angle plate,
which is available as an optional extra (product

ref. 080.75). TIP: Allow the device to align itself
automatically and set the angle plate to the zero
position. Then press the auto/slope button to switch
the automatic sensor off. Finally, incline the device
to the angle you require.

I auto/slope function LED ON: Manual alignment
L]



Laser modes

Rotary mode
The following speeds can be set using
the rotary button: 0, 60, 120, 300, 600 rpm

Spot mode

You access spot mode by pressing the rotary
button repeatedly until the laser stops rotating.
The laser can then be rotated to the required
position using the positioning buttons.

Scan mode

The scan button can be used to activate and set
a lightintensive segment in 4 different widths.
You position the segment via the direction
buttons.

Hand receiver mode

Working with the laser receiver (available as an
optional extra): Set the rotary laser to maximum
speed and switch on the laser receiver. Refer

to the operating instructions for the respective
laser receiver about this.
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Working with the reference/plumb laser
The device features a plumb laser and a reference
laser. In horizontal mode a plumb line can be
drawn with the plumb laser. In vertical mode

the plumb and reference lasers are used to align
the device. Align the plumb and reference lasers
parallel to the wall for this purpose. This aligns X
the vertical laser plane at a right angle to the wall, | .

see illustration. T

Preparing the calibration check

It is possible for you to check the calibration of the laser. To do this, position
the device midway between 2 walls, which must be at least 5 metres apart.
Switch the device on. The best calibration results are achieved if the device
is mounted on a tripod. IMPORTANT: The automatic sensor must be active
(auto/slope. LED is off).

1. Mark point A1 on the wall.
2. Turn the device through 180° and mark point A2.
You now have a horizontal reference between points A1 and A2.

ﬂ 1.
g |
2. 180 ﬂ

A1 R A2 U




Laserliner

Performing the calibration check

3. Position the device as near as possible to the wall at the height of point A1.
Now adjust the device in the X axis.

4. Turn the device through 180° and mark point A3. The difference between
points A2 and A3 is the tolerance for the X axis.

To check the Y and Z axis, repeat steps 3 and 4.

3.
A1 A2
T A2

A3

w

= 0K

0,075 mm/m

— 4.

:180°:
f -
[ | -

If points A2 and A3 are more than 0.1 mm / m apart on either the X
or Y axis, the device is in need of adjustment. Contact your authorised
dealer or else the UMAREX-LASERLINER Service Department.

<

>
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Adjustment mode

Take the alignment of the rotary laser into account when
performing adjustment work. Always adjust all the axes.

X axis adjustment

Activate adjustment mode: Switch on the Quadrum.
Simultaneously press the ON/OFF button and the
auto/slope button until the X LED flashes rapidly.

Adjustment: Use the plus/minus buttons to move the laser
from its current position to the height of reference point A2.

Cancel adjustment: Switch the device off.
Save: Pressing the scan button saves the new adjustment settings.
Adjust the Y and Z axes

Activate adjustment mode: Switch on the Quadrum.
Simultaneously press the ON/OFF button and the
auto/slope button until the X LED flashes rapidly.

Switch to the Y axis using the X/Y button.

Adjustment: Use the plus/minus buttons to move the laser
from its current position to the height of reference point A2.

Cancel adjustment: Switch the device off.

sele Se 002 g6

Save: Pressing the scan button saves the new adjustment settings.

To adjust the Z axis, set up the device vertically
and proceed in the same manner as for the
Y axis adjustment.

Regularly check the adjustment before
use, after transport and after extended
periods of storage. Always make sure
to control all axes.




Technical data (Subject to technical alterations. 26W05)

Necessary Rotation Speed

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Laser Modes

Hand receiver mode, Spot mode,
Rotary mode, Scan mode

Self-Levelling Range

+ 6°

Accuracy

+ 0,075 mm/m

Self-Levelling Alignment Time

approx. 30 seconds over the entire
operating angle

Tripod Connection

5/8" thread

Levelling

automatic horizontal / vertical levelling
with electronic levels and motors

Laser Wavelength 515 nm
Plumb Laser Wavelength 515 nm
Reference Beam Wavelength 515 nm

Laser Class

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Protection Class

IP 66

Ports

USB type C

Power Supply

Power adapter 5V / DC/ 2A
Li-ion battery pack 3.7V / 8Ah / 29.6Wh

Battery Recharging Time

approx. 4 hours

Operating Time

approx. 35 hours

Operating Conditions

-10°C ... 50°C, max. humidity 80% rH,
no condensation, max. working altitude
4000 m above sea level

Storage Conditions

-10°C ... 70°C, max. humidity 80% rH

Dimensions (W x H x D)

215 x 205 x 165 mm

Power Supply

Weight 2600 g (incl. battery pack)
Remote control

2 x 1.5V LR6 (AA)

Remote control range

max. 40 m (IR-Control)

Weight

146 g (incl. batteries)
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Information on maintenance and care

Clean all components with a damp cloth and do not use cleaning agents,
scouring agents and solvents. Remove the battery before storing for longer
periods. Store the device in a clean and dry place.

Calibration

The measuring device should be calibrated and tested on a regular basis

to ensure it is accurate and working properly. We recommend the measuring
device is calibrated every year. If necessary, contact your distributor

or the UMAREX-LASERLINER service department.

EU and UK directives and disposal

This device complies with all necessary standards for the free movement of
goods within the EU and the UK.

This product, including accessories and packaging, is an electrical appliance
that must be recycled in an environmentally appropriate manner in accordance
with European and UK directives on waste electrical and electronic equipment,
batteries and packaging, in order to recover valuable raw materials. Electrical
devices, batteries and packaging do not belong in household waste. Users are
obliged by law to surrender used batteries or battery packs to a public collection
point, to sales outlets, or to technical customer services, free of charge.
Remove the battery from the device without damaging it using standard
commercial tools: arrange separate collection before returning the device

for disposal.

Please do not hesitate to contact the UMAREX-LASERLINER service department
if you have any queries regarding removing the battery. Look for information
on local disposal facilities and note the relevant disposal and safety information
at the collection points.

Further safety and supplementary notices at: https://packd.li/ll/ale/in



Lees de handleiding, de bijgevoegde brochure ,Garantie- en aanvullende
aanwijzingen’ evenals de actuele informatie en aanwijzingen in de
internet-link aan het einde van deze handleiding volledig door. Volg

de daarin beschreven aanwijzingen op. Bewaar deze documentatie

en geef ze door als u de laserinrichting doorgeeft.

Doelmatig gebruik

Deze rotatielaser is bestemd voor het uitlijnen van het horizontale vlak. Door
gerichte positionering van het apparaat op zijn zijde op de vloer is bijkomend
een precieze verticale uitlijning mogelijk. Hierbij kan de laser voor het vastleggen
van hellingen via digitale hellinginstelling in de richting van de x- en y-as worden
neergelaten.

Algemene veiligheid

— Gebruik het apparaat uitsluitend doelmatig binnen de aangegeven
specificaties.

— De meetapparaten en het toebehoren zijn geen kinderspeelgoed.

Buiten het bereik van kinderen bewaren.

— Ombouwwerkzaamheden of veranderingen aan het apparaat zijn niet
toegestaan, hierdoor komen de goedkeuring en de veiligheidsspecificatie
te vervallen.

— Stel het apparaat niet bloot aan mechanische belasting, extreme
temperaturen, vocht of sterke trillingen.

— Het apparaat mag niet meer worden gebruikt als een of meerdere functies
uitvallen, als de batterijlading zwak is of als de behuizing beschadigd is.

— Let bij gebruik buitenshuis op dat het apparaat alleen onder dienovereen-
komstige weersomstandigheden resp. na het treffen van
geschikte veiligheidsmaatregelen toegepast wordt.

— Neem de veiligheidsvoorschriften van lokale resp. nationale instantiesvoor
het veilige en deskundige gebruik van het apparaat in acht.
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Veiligheidsinstructies
Omgang met lasers van klasse 2
A=515nm Pmax= < 1TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Verbruiker laserproduct, klasse 2

— Conform EN 60825-1:2014/A11:2021 en EN 50689:2021;
reglementair als verbruikerlaserproduct voor het projecteren van horizontale/
verticale uitlijningslijnen door volwassen gebruikers te gebruiken.

& = Waarschuwing: Opgelet laserstraling!

LASER = Laserstraling van de klasse 2
2

@ = Waarschuwing: Niet in de straal kijken!
A = Lasergolflengte
Pmax = Laser max. uitgangsvermogen

— Opgelet: Kijk nooit in de directe of reflecterende straal.

— Richt de laserstraal niet op personen.

— Als laserstraling volgens klasse 2 de ogen raakt, dient u deze bewust
te sluiten en uw hoofd zo snel mogelijk uit de straal te bewegen.

— Bekijk de laserstraal of de reflecties nooit met behulp van optische
apparaten (loep, microscoop, verrekijker, ...).

— Gebruik de laser niet op ooghoogte (1,40 ... 1,90 m).

— Goed reflecterende, spiegelende of glanzende oppervlakken moeten
tijdens het gebruik van laserinrichtingen worden afgedekt.

— In openbare verkeersbereiken moet de lichtbaan zo goed mogelijk
door afbakeningen en scheidingswanden beperkt en het laserbereik
door middel van waarschuwingsborden gekenmerkt worden.



Veiligheidsinstructies
Omgang met elektromagnetische straling
— Plaatselijke gebruiksbeperkingen, bijv. in ziekenhuizen, in vliegtuigen,
op pompstations of in de buurt van personen met een pacemaker,
moeten in acht worden genomen. Een gevaarlijk effect op of storing
van en door elektronische apparaten is mogelijk.
- Bij de toepassing in de buurt van hoge spanningen of hoge elektromagnetische
wisselvelden kan de meetnauwkeurigheid negatief worden beinvioed.

Besondere Produkteigenschaften und Funktionen

rutomaric  De rotatielaser lijnt zich zelfstandig uit. Hij wordt in de vereiste
basisstand geplaatst - binnen een werkhoek van + 6°. De fijne afstelling wordt
direct door de automatiek uitgevoerd: drie elektronische meetsensors registreren
daarbij de X-, Y- en Z-assen.

ADS

Het Anti-Drift-Systeem (ADS) voorkomt foutieve metingen.
Het werkingsprincipe: de laser wordt 30 seconden na het inschakelen van
het ADS permanent op een correcte uitlijning gecontroleerd. Wanneer het
aparaat door externe inwerking beweegt of de laser zijn hoogtereferentie
verliest, blijft de laser staan. Bovendien knippert de laser en brandt de tilt-LED
permanent. Druk opnieuw op de tilt-toets of schakel het apparaat uit en weer
in om door te kunnen werken. Foutieve metingen worden op deze wijze een-
voudig en veilig voorkomen.

Na het inschakelen is het ADS niet actief. Om het ingerichte toestel te
beschermen tegen positiewijzigingen door externe inwerking, moet het ADS
door het indrukken van de tilt-toets ingeschakeld worden. De ADS-functie
wordt weergegeven door een knipperende tilt-LED, zie afbeelding beneden.

Het ADS schakelt de bewaking pas 30 sec. na de volledige nivellering
van de laser scherp (inrichtfase). Tijdens de inrichtfase knippert de
tilt-LED iedere seconde en als ADS actief is, knippert de LED snel.
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Werking ADS ADS scherp na
30 sec., snel
Begin knipperen van Externe
Aan rotatie de tilt-LED. inwerking
7L
Inrichtfase Sensor Activeren van het
Automatic ADS: druk op de

De laser

blijft veiligheidshalve
staan, de laser knippert
en de tilt-LED brandt
permanent.

tilt-toets, de tilt-LED
knippert iedere
seconde.

ﬁ» Transport LOCK: Het apparaat wordt tijdens het transport
1 lock .
beschermd met een speciale motorrem.

Bescherming tegen stof en water - deze meetapparaten zijn
uitstekend beschermd tegen stof en regen.

Ruimterasters: Deze tonen de laserniveaus en -functies.
auto: automatische uitlijning / slope: handmatige uitlijning

auto auto slope
Horizontaal Verticaal Neigingen 90° hoeken 90° referentie-
nivelleren nivelleren functie



Gebruik netadapter/lithiumionaccu
— Véor gebruik van het apparaat accu volledig opladen.

— Sluit de netadapter/het laadtoestel aan op het
stroomnet en de aansluitbus van het accuvakje.
Gebruik alleen de/het bijgevoegde netadapter/laad-
toestel. Als u een verkeerd(e) netadapter/laadtoestel
gebruikt, komt de garantie te vervallen. De accu kan
ook los van het apparaat worden opgeladen.

— Terwijl de accu wordt geladen lichten de leds
voor de indicatie van het laden van de accu één
voor één op. Het laadproces is afgesloten zodra
de 4 leds groen branden.

— Schuif de accu resp. het batterijvakje in het inschuifvak
en draai het vast met de bevestigingsschroef. De
elektrische contacten moeten hierbij verbonden zijn.

— Bij ingeschoven accu is het apparaat tijdens
het laadproces gebruiksgereed.

— Aan de laser geeft de middelste led direct
boven de On/Off-schakelaar informatie over de laadstatus van de accu:

— Als de led groen brandt, dan is de accu volledig opgeladen.
— Als de led rood brandt, dan is de accu nog voor slechts 1/3 opgeladen.

— Bij een zwakke acculading knippert de led rood. In dit geval moet de accu
snel worden opgeladen.

Plaatsen van de batterijen
in de afstands-bediening

— Open het batterijvakje en plaats e T —
de batterijen (2 x 1,5V LR6 (AA)) 9 L
overeenkomstig de installatie symbolen. ﬁ

e —

— Let op de correcte polariteit.
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Verticaalbedrijf

Snelle peiling
Uitlaat referentielaser
Prismakop / uitlaat laserstraal

Ontvangstdioden voor
afstandsbediening (4x)

Bedieningsveld

5/8" schroefdraad /
Uitlaat loodlaser

G Insteekvak voor accupack

OnNnw>»

mm

Li-ion accupack
Bevestigingsmoer

Aansluitbus voor net-/
oplaadapparaat

Net-/oplaadapparaat



Bedieningsveld Quadrum GSL

Afstandsbediening

’710

Laserliner

1 Auto/slope-functie

2 LED auto/slope-functie:
LED uit: automatische uitlijning
LED aan: handmatige uitlijning

AAN-/UIT-toets
Bedrijfsindicator

LED tilt-functie
Tilt-functie

LED X-as

LED Y-as

9 LED Z-as

10 Uitlaat infraroodsignaal
11 Bedrijfsindicator

0O NGO UV AW

12
13

14

15

16

Scanmodus

Positioneringstoets
(rechtsom draaien)
auto/slope-functie:
X/Y-assen neigen
Rotatiesnelheid kiezen 600 /
300/120/60/0 o/min
Positioneringstoets
(linksom draaien)
auto/slope-functie:
X/Y-assen neigen
Omschakeling X/Y-as
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Horizontaal nivelleren en verticaal nivelleren auto auto

— Horizontaal: plaats het apparaat op een zo vlak ‘} d»
mogelijke ondergrond of bevestig het op een statief. bq »‘

— Verticaal: Apparaat op zijn kant zetten. ‘ 0
Het bedieningsveld wijst naar boven. Met dg @ @
5/8" kan het apparaat verticaal op een statief
gemonteerd worden.

— Druk de AAN-/UIT-toets in.

— Led x- en y-as knippert: laser bevindt zich in de uitlijinmodus voor de horizon-
tale positie. Zodra de led permanent brandt, is de nivellering afgesloten.

— Led z-as knippert: laser is op de zijkant gekanteld met het bedieningspaneel

naar boven wijzend en bevindt zich in het uitlijnproces voor de verticale
positie. Zodra de led permanent brandt, is de nivellering afgesloten.

I LED auto/slope-functie uit: automatische uitlijning
-

Het apparaat stelt zichzelf automatisch waterpas binnen een bereik van + 6°.
Tijdens het nivelleren draait de laser en knippert de kantel-LED. Als het
nivelleren klaar is, knippert de helling-LED snel. De laser roteert op maximale
snelheid. Zie ook het hoofdstuk ,Sensor Automatisch” en ,,ADS Kantelen”.

Als het apparaat te schuin geplaatst is (buiten de 6°-tolerantie),
staat de prismakop stil en knipperen de laser en de led ,auto/slope’.
U moet het toestel dan op een vlakke ondergrond plaatsen.



Laserliner

Positioneren van het verticale laserniveau

In de verticale modus kan het laserniveau exact worden gepositioneerd.
De ,Sensor-Automatic” blijft actief en nivelleert het verticale laserniveau.
Zie ook de navolgende afbeelding.

L

B> =
1:3::, . '&'
© @

Als de auto/slope-LED knippert, is het maximale verstelbereik van 6°
l bereikt. Plaats het apparaat vervolgens horizontaal en schakel het uit
" enweerin.

Neigingsfunctie tot 6° - horizontaal

Bij activering van de neigingsfunctie wordt de sensor-automatic uitgeschakeld.
Hiervoor moet men de toets auto/slope indrukken. De plus/min toetsen maken
het mogelijk motorisch de neiging te verstellen, de x-en y assen laten zich apart
van elkaar instellen. Zie volgende afbeeldingen.

slope
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Neigingsfunctie tot 6° - verticaal

Om de hellingsfunctie te gebruiken moet de tiltfunctie gedeactiveerd
zijn.

Als het maximale neigingsbereik van 6° bereikt is, blijft de laser staan
en knippert hij. Verminder vervolgens de neigingshoek.

Neigingsfunctie > 6°

Grotere neigingen kunnen met de optionele
hoekplaat, art.-nr. 080.75 worden aangelegd.
TIP: laat het apparaat eerst zelfstandig uitlijnen
en zet de hoekplaat op nul. Schakel vervolgens
de Sensor-Automatic uit met de auto/slope-toets.
Neig het toestel vervolgens in de gewenste hoek.

I LED auto/slope-functie aan: handmatige uitlijning
L]



Lasermodi

Rotatie-Modus

Met behulp van de rotatietoets worden
de toerentallen ingesteld: 0, 60, 120, 300,
600 o/min

Puntmodus

Druk - om naar de puntmodus over te
schakelen - steeds weer op de rotatietoets
totdat de laser niet meer roteert. Met behulp
van de positioneringstoetsen kan de laser
naar de gewenste positie worden gedraaid.

Scanmodus

Met de scantoets kunt u een lichtintensief
segment in 4 verschillende breedten activeren
en instellen. Positioneer het segment met
behulp van de richtingtoetsen.

Handontvanger-Modus
Werken met de optionele laserontvanger:

Stel de rotatielaser in op het maximale toerental

en schakel de laserontvanger in. Zie hiervoor

ook de handleiding van de dienovereenkomstige

laserontvanger.
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Werken met de referentie- resp.
Loodlaser

Het apparaat beschikt over een lood- en een
referentielaser. In horizontaal gebruik kunt u met
de loodlaser een loodlijn trekken. In verticaal
gebruik zijn de lood- en referentielaser bedoeld
voor de uitlijning van het apparaat. Stel daarvoor
de lood- en referentielaser parallel aan de wand
af. Het verticale laserniveau is dan haaks op de
wand uitgelijnd, zie afbeelding.

Kalibratie controle voorbereiden

U kan de kalibrering van de laser controleren. Plaats het toestel in het
midden tussen twee muren die minstens 5 meter van mekaar verwijderd zijn.
Schakel het toestel aan. Voor een optimale controle een statief gebruiken.
BELANGRUJK: de Sensor-Automatic moet actief zijn (auto/slope-LED is uit).

1. Markeer punt A1 op de wand.

2. Draai het toestel 180° om en markeer het punt A2.
Tussen A1 en A2 heeft u nu een horizontale referentie.

ﬂ 1.
0= B

2. 180°.
:80:

" B

=T



Kalibratie controleren

3. Plaats het toestel zo dicht mogelijk tegen de wand ter hoogte van punt A1.
Richt het toestel uit op de X-as.

4. Draai het toestel vervolgens 180° en markeer punt A3. Het verschil tussen
A2 en A3 moet binnen de tolerantie van de nauwkeurigheid zitten.

5. Herhaal punt 3 en 4 voor de Y- en Z-as voor volledige controle.

3.
A G % A2
— £ A2
£
: A3
-
4 > 180° S I
L vi A2 L
ﬁ » ‘
L |-

Wanneer bij de X- of Z-as het verschil tussen punt A2 en A3 groter
is dan aangegeven als tolerantie nl. 0,075 mm / m, is een afstelling
nodig. Neem hiervoor contact op met uw vakhandelaar.
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Afstelmodus

Let bij de afstelling op de uitlijning van de rotatielaser.
Stel altijd alle assen af.

Afstelling van de X-as

Afstelmodus activeren: de Quadrum inschakelen.
Druk de AAN-/UIT-toets en de auto/slope-toets tegelijkertijd
in totdat de X-led snel knippert.

Afstelling: stuur de laser met de plus/mintoetsen van de
actuele positie naar de hoogte van het referentiepunt A2.

Afstelling verwerpen: apparaat uitschakelen.

Opslaan: U kunt de nieuwe instelling opslaan met behulp
van de scantoets.

Afstelling van de Y- en Z-as

Afstelmodus activeren: de Quadrum inschakelen.
Druk de AAN-/UIT-toets en de auto/slope-toets tegelijkertijd
in totdat de X-led snel knippert.

Schakel met de X/Y-toets om naar de Y-as.

Afstelling: stuur de laser met de plus/mintoetsen van de
actuele positie naar de hoogte van het referentiepunt A2.

Afstelling verwerpen: apparaat uitschakelen.

Opslaan: U kunt de nieuwe instelling opslaan met behulp
van de scantoets.

Voor de afstelling van de Z-as plaatst u het
apparaat verticaal en gaat u op dezelfde wijze
te werk als bij de afstelling van de Y-as.

Controleerd u regelmatig de afstelling
voor u de laser gebruikt, ook na trans-
port en wanneer de laser langere tijd
is opgeborgen geweest. Kontroleerd u
daarbij alle assen.

X-/Y-/
Z-assen




Technische gegevens (technische veranderingen voorbehouden. 26W05)

Vereist rotatietoerental

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Lasermodi

Handontvangermodus, Puntmodus,
Rotatie-Modus, Scanmodus

Zelfnivelleerbereik

+ 6°

Nauwkeurigheid

+ 0,075 mm/m

Instelsnelheid

ca. 30 sec. over de hele werkhoek

Statiefaansluiting

5/8" schroefdraad

horizontaal / verticaal automatisch met

Nivellering elektronische libellen en servomotoren
Lasergolflengte 515 nm
Lasergolflengte loodlaser 515 nm
Lasergolflengte referentiestraal | 515 nm

Laserklasse

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Beschermingsklasse

IP 66

Aansluitingen

USB type C

Stroomvoorziening

Netadapter 5V / DC/ 2A
Li-ion accupak 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Laadduur

ca. 4 uur

Gebruiksduur

ca. 35 uur

Werkomstandigheden

-10°C ... 50°C, Luchtvochtigheid max.
80% rH, niet-condenserend,
Werkhoogte max. 4000 m boven NAP
(Nieuw Amsterdams Peil)

Opslagvoorwaarden

-10°C ... 70°C,
Luchtvochtigheid max. 80% rH

Afmetingen (B x H x D)

215 x 205 x 165 mm

Stroomvoorziening

Gewicht 2600 g (incl. accupak)
Afstandsbediening

2 x 1,5V LR6 (AA)

Reikwijdte afstandsbediening

max. 40 m (Infrarood)

Gewicht

146 g (incl. accu)
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Opmerkingen inzake onderhoud en reiniging

Reinig alle componenten met een iets vochtige doek en vermijd het gebruik
van reinigings-, schuur- en oplosmiddelen. Verwijder de accu voordat u het
toestel gedurende een langere tijd niet gebruikt. Bewaar het apparaat op een
schone, droge plaats.

Kalibratie

Het meettoestel dient regelmatig gekalibreerd en gecontroleerd te worden om
de nauwkeurigheid en de functie te waarborgen. Wij adviseren, het toestel elk
jaar te kalibreren. Neem hiervoor zo nodig contact op met uw handelaar of de
serviceafdeling van UMAREX-LASERLINER.

EU- en UK-bepalingen en afvoer

Het apparaat voldoet aan alle van toepassing zijnde normen voor het vrije
goederenverkeer binnen de EU en met het UK.

Dit product, inclusief toebehoren en verpakking, is een elektrisch apparaat dat
op een milieuvriendelijke manier moet worden gerecycled in overeenstemming
met de Europese en Britse richtlijnen betreffende afgedankte elektrische

en elektronische apparatuur, batterijen en verpakkingen, om waardevolle
grondstoffen terug te winnen. Consumenten zijn wettelijk verplicht om
gebruikte batterijen en oplaadbare batterijen gratis in te leveren bij een
openbaar inzamelpunt, bij een verkooppunt of bij de technische klantenservice.
De batterij moet met in de handel verkrijgbaar gereedschap uit het toestel
worden verwijderd zonder deze te vernietigen, en apart worden ingezameld
voordat het toestel voor verwijdering wordt geretourneerd. Als je vragen

hebt over het verwijderen van de batterij, neem dan contact op met de
serviceafdeling van UMAREX-LASERLINER. Informeer bij uw gemeente naar
dienovereenkomstige inzamelpunten en neem de van toepassing zijnde
afvoer- en veiligheidsinstructies op de inzamelpunten in acht.

Verdere veiligheids- en aanvullende instructies onder: https://packd.li/ll/ale/in



Du bedes venligst laese betjeningsvejledningen, det vedlagte haefte
»Garanti- og supplerende anvisninger” samt de aktuelle oplysninger
og henvisninger pa internet-linket i slutning af denne vejledning
fuldsteendigt igennem. Falg de heri indeholdte instrukser. Dette
dokument skal opbevares og felge med laserenheden, hvis denne
overdrages til en ny bruger.

Tilsigtet anvendelse

Denne rotationslaser egner sig til at nivellere det horisontale niveau. Ved hjeelp
af malrettet positionering af apparatet pa dens side pa gulvet er det derudover
muligt at gennemfare en praecis vertikal nivellering. Herunder kan laseren til
fastleeggelse af haeldninger via digital haeldningsindstilling seenkes i retning mod
x- 0g y-aksen.

Almindelige sikkerhedsforskrifter

— Apparatet ma kun bruges til det tiltaenkte anvendelsesformal inden
for de givne specifikationer.

— Maleapparaterne og tilbeharet er ikke legetgj. Skal opbevares utilgeengeligt
for barn.

— Ombygning eller andring af apparatet er ikke tilladt og vil medfare,
at godkendelsen og sikkerhedsspecifikationerne bortfalder.

—Undga at udsaette apparatet for mekaniske belastninger, meget
heje temperaturer, fugt eller kraftige vibrationer.

— Apparatet méa ikke anvendes mere, hvis en eller flere funktioner svigter,
eller hvis batteriladningen er svag samt ved beskadigelse af huset.

- Ved brug udendgrs mé apparatet kun anvendes under egnede vejrforhold
og/eller ved brug af passende beskyttelsesforanstaltninger.

- lagttag sikkerhedsforanstaltningerne fra lokale og/eller nationale
myndigheder med henblik pa saglig korrekt brug af apparatet.
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Sikkerhedsanvisninger
Omgang med lasere i klasse 2
A=515nm Pmax= < 1TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Forbruger laser produkt, klasse 2

— Konform til EN 60825-1:2014/A11:2021 og EN 50689:2021;
skal i henhold til reglerne som forbruger-laserprodukt bruges til projicering
af horisontale/vertikale nivelleringslinjer ved voksne brugere.

& = Advarsel: Advarsel Laserstraling!

LASER = Laserstraling af klasse 2
2

= Advarsel: Kig ikke ind i stralen!

A = Llaser-bglgelengde

Pmax = Laser maks. udgangseffekt

— Pas pa: Undga at se ind i en direkte eller reflekterende strale.

—Undga at rette laserstralen mod personer.

— Hvis laserstraling i klasse 2 rammer en person i gjnene, skal ved-kommende
bevidst lukke gjnene og straks fjerne hovedet fra stralen.

— Laserstralen eller dens refleksioner ma aldrig betragtes gennem optisk
udstyr (lup, mikroskop, kikkert, ...).

- Undlad at anvende laseren i gjenhgjde (1,40 ... 1,90 m).

— Godt reflekterende, spejlende eller skinnende overflader skal tildaekkes,
sa laenge der bruges laserudstyr.

— 1 omrader med offentlig faerdsel skal stralebanen sa vidt muligt begraenses
af afspaerringer og skillevaegge, og laseromradet skal afmaerkes med
advarselsskilte.



Sikkerhedsanvisninger

Omgang med elektromagnetisk straling

— Lokale anvendelsesrestriktioner, f.eks. pa hospitaler, i fly eller i naerheden
af personer med pacemaker, skal iagttages. Risikoen for farlig pavirkning
eller fejl i eller pga. elektronisk udstyr er til stede.

—Ved anvendelse i naerheden af hgje spaendinger eller under hgje elektromag-
netiske vekselfelter kan maleapparatets ngjagtighed blive pavirket.

Szerlige produktegenskaber og funktioner

automaric  Rotationslaseren indjusterer sig selv helt automatisk.

Den opstilles i den ngdvendige grundstilling - inden for arbejdsvinklerne pa
+6°. Finindstillingen overtager straks automatikken: Herved registrerer tre
elektroniske mélesensorer X-, Y- og Z-aksen.

ADS Anti-drift-systemet (ADS) forhindrer fejlmeldinger.
Funktionsprincip: 30 sekunder efter aktiveringen af ADS kontrolleres laseren
konstant for korrekt indjustering. Hvis apparatet bevaeges af ydre pavirkninger,
eller hvis laseren mister sin hgjdereference, stopper den. Desuden blinker lase-
ren, og Tilt-LED'en lyser konstant. Inden der kan arbejdes videre, skal slope igen
trykke pa Tilt-knappen eller slukke og teende for apparatet. Herved forhindres
fejlmeldinger enkelt og sikkert.

ADS er ikke aktiv med det samme, nar apparatet taendes. For at beskytte
det indjusterede apparat mod positionsaendringer pga. ydre pavirkninger skal
ADS aktiveres ved at trykke pa Tilt-tasten. ADS-funktionen indikeres ved, at
Tilt-LED'en blinker; se nedenstaende figur.

ADS stiller farst overvagningen skarp 30 sek. efter fuldstaendig nivellering
I af laseren (indjusteringsfase). Tilt-LED'en blinker i sekundtakt under
indjusteringsfasen; blinker hurtigt, nar ADS er aktiv.
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Funktionsmade ADS

ADS er skarp
efter 30 Sek.,

Begynder Tilt-LED'en Ydre
Ind Rotation blinker hurtigt pavirkning
7L
Indstillingsfase Aktivering af ADS:
Sensor Automatic Tryk pa Tilt-tasten, Laseren
Tilt-LED'en blinker i 5‘f°PEkef hedes
sekundtakt af sikkerhedsarsager,

laseren blinker,
og Tilt-LED'en lyser
konstant.

ﬁ“l ) Transport LOCK (LAS): Under transport beskyttes apparatet
(AT af en sarlig motorbremse.

Beskyttelse mod stgv og vand — laserne udmaerker sig ved at
vaere saerlig godt beskyttet mod stev og regn.

Rumgitre: Disse viser laserniveauerne og funktionerne.
auto: automatisk indstilling / slope: manuel indstilling

auto auto slope
Vandret Lodret Heeldninger 90° vinkel 90° reference-
nivellering afsaetning funktion



Handtering af streamforsyning/
genopladeligt lithium-ion-batteri

— Inden apparatet tages i brug, skal batterierne
lades helt op.

— Lysnetadapteren/opladeren sluttes til lysnettet og
tilslutningsstikket pa batterirummet. Man ma kun
benytte den vedlagte lysnetadapter/oplader. Hvis
der bruges en forkert netdel/oplader, bortfalder
garantien. Det genopladelige batteri kan ogsa
oplades uden for apparatet.

— Mens batteriet oplades, lyser LED'erne for
at vise batteriopladningen efter raekkefelge.
Opladningen er afsluttet, nar alle 4 LED'ere
lyser grent.

— Det genopladelige batteri eller batterirummet
skubbes ind i indskubsrummet og skrues fast
med den fastgerende skrue. Herved skal de
elektriske kontakter forbindes.

— Nar batteriet er skubbet ind, er apparatet driftsklar under opladningen.

— P& laseren giver den midterste LED direkte via On/Off-tasten oplysninger
om batteriets opladning:

— Lyser LED'en grent, sa er batteriet fuldstaendig opladt.
— Lyser LED'en radt, er batteriet kun 1/3 opladt.

— Ved svag batteriopladning blinker LEDén rgdt, og sa skal batteriet hurtigt
oplades.

Indsaettelse af batterierne ved fjernbetjeningen

: e —

— Abn batterihuset og lseg batterierne s -
(2 x 1,5V LR6 (AA)) i. _E'ﬁ

— Veer opmaerksom pé korrekt polaritet. e —

54 @A
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Lodret nivellering

Hurtigsigte H
Udgang referencelaser 1

Prismehoved / udgang laserstrale  J

Modtagedioder til fiernbetjening K
@x

Betjeningspanel

5/8"-gevind / Udgang lodlaser

G Indsaetningsrum til batteripakke

OnNnw>»

mm

Li-lon batteripakke
Fastgerelsesmgtrik
Tilslutningsstik til net-/oplader
Net-/oplader



Betjeningspanel Quadrum GSL

Fjernbetjening

’710

®e

1 Auto/slope-funktion

2 LED auto/slope-funktion
LED slukket:
Automatisk indjustering
LED lyser: Manuel indjustering

TIL-/FRA-knap
Driftsindikator

LED Tilt-funktion
Tilt-funktion

LED X-akse

LED Y-akse

9 LED Z-akse

10 Udgang infrargdt signal
11 Driftsindikator

0O NGO UV AW

12
13

14

15

16

Scannings-modus

Positioneringstast

(drej til hajre)
auto/slope-funktion:
Heeldning af X/Y-aksen
Veelg rotationshastighed
600 / 300/ 120/ 60 / 0 omdr/min
Positioneringstast

(drej til venstre)
auto/slope-funktion:
Heeldning af X/Y-aksen
Omskiftning X/Y-aksen
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Horisontal og vertikal nivellering auto auto
— Vandret: Placér Titanium pa en vandret flade

eller szt den pa et stativ. bq »‘
— Vertikal: Placer enheden pa siden. Kontrolpanelet ‘ 0

eger opad. Med 5/8" kan apparatet monteres
IFZ)dgret pFé) et stativ. PP @ @

- Tryk pa TAND/SLUK-knappen.

— LED X- og Y-akse blinker: Laseren er i nivelleringsprocessen til den horisontale
position. Sa snart som LED’en lyser hele tiden, er nivelleringen afsluttet.

— LED Z-aksen blinker: Laseren er vippet pa siden med kontrolpanelet visende
opad og befinder sig i nivelleringsprocessen til den lodrette position.
Sa snart som LED'en lyser hele tiden, er nivelleringen afsluttet.

I LED auto/slope-funktion slukket: Automatisk indjustering
-

Apparatet nivellerer automatisk sig selv inden for et omrade pa + 6°. Under
nivelleringsfasen roterer laseren, og vippe-LED'en blinker. Nar nivelleringen

er faerdig, blinker tilt-LED’en hurtigt. Laseren roterer med maksimal hastighed.
Se ogsa afsnittet om ,Sensorautomatik” og , ADS-Tilt".

Hvis apparatet er opstillet for skrat (uden for 6°), stopper prismehovedet,
og bade laseren og LED'en auto/slope blinker. | s fald skal apparatet
opstilles pa et mere plant underlag.



Laserliner

Positionering af det vertikale laser-niveau
| vertikal drift kan laserniveauet positioneret ngjagtigt. , Sensor-automatik” er
stadig aktiv og udnivellerer det vertikale laserniveau. Se nedenstaende figur.

Nar auto/slope-LED’en blinker, betyder det, at det maksimale
justeringsomrade pa 6° er naet. Herefter anbringer slope apparatet
horisontalt og slukker og teender det.

Haeldningsfunktion op til 6° — horisontal

Nar haeldningsfunktionen aktiveres, slukkes der for Sensor-automatik-
funktionen. Dette gares ved at trykke pd auto/slope-knappen. Med Plus/Minus-
knapperne kan slope justere haeldningen motorisk. Herved kan X- og Y-aksen
justeres individuelt. Se nedenstdende figurer.




Quadrum GSL

Haeldningsfunktion op til 6° — vertikal

For at opna hzeldningsfunktionen, skal Tilt-funktionen deaktiveres.

Nar det maksimale haeldningsomrade pa 6° er naet, standser !
laseren og blinker. Man skal da reducere haeldningsvinklen.

Haeldningsfunktion > 6°

Sterre haeldninger kan anleegges med
vinkelpladen (ekstraudstyr), art.-nr. 080.75.
TIP: Farst lader slope apparatet indjustere sig
automatisk og stiller vinkelpladen pa nul.
Dernaest slukker slope for sensor-automatikken
med auto/slope-tasten. Endelig haelder slope
apparatet i den gnskede vinkel.

' LED auto/slope-funktion lyser: Manuel indjustering



Lasermodi

Rotations-modus

Med rotations-knappen kan den enskede
rotationshastighed aktiveres: 0, 60, 120,
300, 600 o/min

Punkt-modus

For at aktivere punktfunktionen trykkes pa
rotations-knappen sa mange gange, at laseren
stopper sin rotation. Laseren kan drejes i den
gnskede position med positioneringsknapperne.

Scannings-modus

Med Scan-knappen kan aktiveres en klart
lysende vifte i to forskellige bredder. Viften
styres hen til den gnskede maleposition
med retningstasterne.

Handmodtager-modus

Arbejde med lasermodtageren (ekstraudstyr):
Indstil rotationslaseren til den maksimale
omdrejningshastighed, og teend for laser-
modtageren. Se betjeningsvejledningen

for en tilsvarende lasermodtager.
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Arbejde med reference- og lodlaseren
Apparatet har en lodlaser og en referencelaser.

| horisontal drift kan slope nedfzelde en lodlinje
med lodlaseren. | vertikal drift bruges lod- og
referencelaseren til indjustering af apparatet.
Dette gares ved at justere lod- og referencelaseren
parallelt med vaeggen. Sa er det lodrette laserplan
indstillet i en ret vinkel til veeggen, se figur. [

Forberedelse til kontrol af retvisning

Man kan kontrollere kalibreringen af laseren. Opstil apparatet midt mellem

2 vaegge, som er mindst 5 m fra hinanden. Teend apparatet. Til optimal

kontrol ber bruges et stativ.

VIGTIGT: Sensor-automatikken skal veere aktiv (auto/slope-LED slukket).

1. Markér laserplanet A1 pa vaeggen.

2. Drej laseren ngjagtig 180° og marker laserplanet A2 pa den modstaende
vaeg. Da laseren er placeret ngjagtig midt mellem de 2 vaegge, vil
markeringerne A1 og A2 vaere ngjagtig vandret overfor hinanden.

ﬂ 1.
U A1 %
> 180° ﬂ

A1 % A2 u




Laserliner

Kontrol af retvisning

3. Stil apparatet sé& teet som muligt til veeggen i samme hgjde som det
markerede punkt A1.

4. Drej apparatet 180°, og markér punktet A3.
Forskellen mellem A2 og A3 er tolerancen for X-aksen.

5. Gentag pkt. 3. og 4. til kontrol af Y- eller Z-aksen.

3.
A1 A2
T A2

A3

= 0K

— 4.

0,075 mm/m

:180°:
f -
[ | -

Hvis det pa X-, Y- eller Z-aksen viser sig, at punkt A2 og A3 ligger
mere end 0,075 mm / m fra hinanden, skal der foretages en justering.
Indlevér laseren til forhandleren, som sgrger for det videre fornadne.

I
<
>
N
r
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Juster-modus

Under justeringen skal slope vaere opmaerksom pa rotationslaserens

indjustering (opretning). Man skal altid justere alle akser.
Justering af X-aksen

Aktivering af Juster-modus: Teend for Quadrum.
Tryk samtidigt pa TIL-/FRA-knappen og auto/slope-knappen,
til X-LED'en blinker hurtigt.

Justering: Med Plus/Minus-knapperne keres laseren fra
den aktuelle position pa hgjde med referencepunktet A2.

Annullering af justering: Sluk for apparatet.
Lagring: Med scan-knappen fastlases den nye justering.
Justering af Y- og Z-aksen

Aktivering af Juster-modus: Teend for Quadrum.
Tryk samtidigt pa TIL-/FRA-knappen og auto/slope-knappen,
til X-LED'en blinker hurtigt.

Skift til Y-aksen med X/Y-knappen.

Justering: Med Plus/Minus-knapperne keres laseren fra
den aktuelle position pa hgjde med referencepunktet A2.

Annullering af justering: Sluk for apparatet.
Lagring: Med scan-knappen fastlases den nye justering.

Til justering af Z-aksen opstilles apparatet
vertikalt, hvorefter fremgangsmaden er
den samme som ved justering af Y-aksen.

Man skal regelmaessigt kontrollere
' justeringen inden brug, efter transport
= 0g efter laengere tids opbevaring.

Man skal da altid kontrollere alle akser.

©
®@O
©)
@
©
®
®@0O
O
C)

X-/Y-/
Z-akser



Tekniske data (Forbehold for tekniske aendringer. 26W05)
Pakraevet rotationshastighed 0, 60, 120, 300, 600 U/min
Handmodtagermodus, Punkt-modus,

Lasermodi Rotations-modus, Scannings-modus
Selvnivelleringsomrade +6°
Ngjagtighed +0,075mm/m
Indstillingshastighed ca. 30 sek. over hele arbejdsvinklen
Stativtilslutning 5/8"-gevind

. . horisontal / vertikal automatisk med
Nivellering

elektroniske libeller og servomotorer
Laserbglgelzengde 515 nm
Lodlaserens laserbglgeleengde | 515 nm
Referencestralens
515 nm
laserbglgelzengde

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Laserklasse EN 50689:2021)
Beskyttelsesmade IP 66
Tilslutninger USB type C

Netdel 5V / DC/ 2A

Stramforsyning Li-ion-batteripakke 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Opladningstid ca. 4 timer

Drifttid ca. 35 timer
-10°C ... 50°C, Luftfugtighed maks. 80% rH,

Arbejdsbetingelser ikke-kondenserende, Arbejdshajde maks.
4000 m.o.h.

. ) -10°C ... 70°C,

Opbevaringsbetingelser Luftfugtighed maks. 80% rH

Mal B x H x L) 215 x 205 x 165 mm

Vaegt 2600 g (inkl. batteripakke)

Fjernbetjening

Stremforsyning 2 x 1,5V LR6 (AA)

Raekkevidde fjernbetjening max. 40 m (IR-Control)

Vegt 146 g (inkl. batteri)




Quadrum GSL

Anmaerkninger vedr. vedligeholdelse og pleje

Alle komponenter skal rengeres med en let fugtet klud, og slope skal undlade
brug af rengerings-, skure- og oplagsningsmidler. Tag batterierne ud inden
leengere opbevaringsperioder. Apparatet skal opbevares pa et rent og tert sted.

Kalibrering

Maleapparatet skal jeevnligt kalibreres og kontrolleres for at sikre pracision og
funktion. Vi anbefaler kalibreringsintervaller pa et ar. Kontakt ved behov din
forhandler eller henvend dig til serviceafdelingen i UMAREX-LASERLINER.

EU- og UK-bestemmelser og bortskaffelse

Apparatet opfylder alle pakraevede standarder for fri vareomsaetning inden
for EU og UK.

Dette produkt, herunder tilbehgr og emballage, er et elektrisk apparat,
der skal genanvendes i overensstemmelse med de europaeiske og britiske
retningslinjer for elektrisk og elektronisk affald, batterier og emballage for
at genvinde vaerdifulde ramaterialer. Elektriske apparater, batterier og
emballage harer ikke til i husholdningsaffaldet. Forbrugerne er ifalge loven
forpligtet til at aflevere brugte batterier og opladere gratis pa et offentligt
indsamlingssted, i en forretning eller hos den tekniske kundeservice.

Tag batteriet ud af apparatet med almindeligt veerktgj uden at gdelegge
det og forbind det med en separat samling, for du afleverer apparatet til
bortskaffelse. Hvis du har spgrgsmal til udtagning af batteriet, kan du
henvende dig til serviceafdelingen hos UMAREX-LASERLINER. Find
informationer om tilsvarende bortskaffelsessteder hos din kommune

og overhold de gaeldende bortskaffelses- og sikkerhedsoplysninger

pa modtagerstederne.

Flere sikkerhedsanvisninger og supplerende tips pa: https://packd.li/ll/ale/in



Lisez entierement le mode d‘emploi, le carnet ci-joint « Remarques
supplémentaires et concernant la garantie » et les renseignements et
consignes présentés sur le lien Internet précisé a la fin de ces instruc-
tions. Suivez les instructions mentionnées ici. Conservez ces informations
et les donner a la personne a laquelle vous remettez le dispositif laser.

Utilisation conforme

Ce laser rotatif est destiné aux alignements horizontaux. En positionnant de
maniére ciblée I'appareil sur son c6té sur le sol, il est possible d'obtenir en plus
un alignement vertical précis. Le laser peut ainsi étre abaissé selon les axes X
et Y afin de définir des pentes grace a un réglage numérique de l'inclinaison.

Consignes générales de sécurité

— Utiliser uniquement I'instrument pour I'emploi prévu dans le cadre
des spécifications.

— Les appareils et les accessoires ne sont pas des jouets. Les ranger hors
de portée des enfants.

- Les transformations ou modifications de I'appareil ne sont pas autorisées,
et annuleraient I'homologation et les spécifications de sécurité.

— Ne pas soumettre |I'appareil a une charge mécanique, ni a des
températures extrémes ni a de I'humidité ou a des vibrations importantes.

— Ne plus utiliser I'appareil lorsqu’une ou plusieurs fonction(s) ne fonctionne(nt)
plus, lorsque le niveau de charge de la pile est bas et lorsque I'appareil est
endommage.

— Faire attention lors de I'utilisation a I'extérieur a n'utiliser I'appareil que dans
les conditions météorologiques adéquates et/ou en prenant les mesures
de sécurité appropriées.

— Priére de tenir compte des mesures de sécurité de I'administration
locale et/ou nationale relative a I'utilisation correcte de I'appareil.
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Consignes de sécurité
Utilisation des lasers de classe 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Produit laser destiné aux consommateurs, classe 2

— Conformément aux normes EN 60825-1:2014/A11:2021 et EN 50689:2021 ;
conforme a la destination prévue comme produit laser destiné aux consom-
mateurs pour projeter des lignes d'alignement horizontales/verticales par des
utilisateurs adultes.

& = Avertissement : Attention rayonnement laser !

LASER = Rayonnement laser de la classe 2

2
= Avertissement : ne pas regarder le rayon !
A =Llongueur d'onde du laser

Pmax = Puissance de sortie max. du laser

— Attention : Ne pas regarder le rayon direct ou réfléchi.
— Ne pas diriger le rayon laser sur des personnes.

- Si le rayonnement laser de la classe 2 touche les yeux, fermez délibérément
les yeux et tournez immédiatement la téte loin du rayon.

— Ne jamais regarder le faisceau laser ni les réflexions a I'aide d'instruments
optiques (loupe, microscope, jumelles, etc.).

— Ne pas utiliser le laser a hauteur des yeux (entre 1,40 et 1,90 m).

— Couvrir les surfaces brillantes, spéculaires et bien réfléchissantes pendant
le fonctionnement des dispositifs laser.

— Lors de travaux sur la voie publique, limiter, dans la mesure du possible,
la trajectoire du faisceau en posant des barrages et des panneaux.
Identifier également la zone laser en posant un panneau d'avertissement.
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Consignes de sécurité

Comportement a adopter lors de rayonnements électromagnétiques

— Il faut tenir compte des restrictions des activités par ex. dans les hopitaux,
les avions, les stations-services ou a proximité de personnes portant un
stimulateur cardiaque. Les appareils électroniques peuvent étre la source
ou faire I'objet de risques ou de perturbations.

— L'utilisation de I'instrument de mesure a proximité de tensions élevées
ou dans des champs alternatifs électromagnétiques forts peut avoir
une influence sur la précision de la mesure.

Caractéristiques particuliéres et fonctions du produit
mutomaric  Le laser rotatif s'oriente automatiquement. Il est poser dans

la position de base nécessaire - dans I'angle de fonctionnement de + 6°.

Le systeme automatique se charge immédiatement du réglage de précision :
trois capteurs de mesure électroniques saisissent les données des axes

X, YetZ

ADS Le systéme anti-dérive (ADS) prévient les erreurs de mesure.

Le principe de fonctionnement : I'ajustement correct du laser est contrélé

en permanence 30 secondes aprés |'activation du systéme ADS. Si I'appareil est
soumis a un mouvement lié a des interactions extérieures ou si le laser perd sa
référence de hauteur, le laser ne bouge pas. Le laser et la DEL tilt clignotent en
plus en permanence. Il faut soit réappuyer sur la touche tilt, soit éteindre puis
rallumer I'appareil pour pouvoir continuer de travailler. Cela permet d'éviter
simplement et en toute sécurité les erreurs de mesure.

I'’ADS n'est pas activé aprés |'enclenchement. Afin de protéger I'appareil
ajusté des changements de position liés a des interactions extérieures, I'’ADS
doit étre activé en appuyant sur la touche tilt. Le clignotement de la DEL tilt
signale I'activation de la fonction ADS, voir la représentation graphique ci-dessous.

ADS, le systéeme anti-dérive, assure le contr6le de netteté (phase de
réglage) 30 secondes apres le nivellement complet du laser. La DEL tilt
clignote toutes les secondes pendant la phase de réglage, clignotement
rapide lorsque I'ADS est actif.
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Mode de fonctionnement de I'ADS

Netteté du systeme ADS
au bout de 30 secondes,

Début de clignotement rapide de la Interaction

Mise en marche rotation DEL tilt. extérieure

7L

Phase de réglage Activation du Le laser

Sensor Automatic systéme ADS : ne bouge
appuyer sur la pas pour des raisons
touche tilt, les DEL de sécurité, le laser
tilt clignotent tou- clignote et la DEL
tes les secondes. tilt est allumée en

permanence.

ﬁ» Transport LOCK: L'instrument est protégé par un frein moteur
WTlock  cnecial pendant le transport.

Protection contre les poussiéeres et I'eau — Les appareils de mesure
sont particulierement bien protégés contre la poussiére et la pluie.

Les grilles spatiales : Celles-ci montrent les plans du laser et les fonctions.
auto: alignement automatique / slope: alignement manuel

auto auto slope
Nivellement Nivellement Inclinaisons Angle de 90° Fonction de
horizontal vertical référence a 90°



Utilisation du bloc d’alimentation / de la batterie Li-ion

— Recharger entierement la batterie avant
d'utiliser I'appareil.

— Brancher le bloc d"alimentation électrique/chargeur
sur le secteur et sur la douille de raccordement du
compartiment a batterie. Veuillez utiliser unique-
ment le bloc d'alimentation électrique/chargeur joint
a l'appareil. Le droit a la garantie expire en
cas d'utilisation d'un bloc d'alimentation secteur/
chargeur non adapté. Il est également possible
de charger la batterie hors de I'appareil.

— Les DEL s'allument les unes apres les autres
pendant la recharge de la batterie pour indiquer
son état de charge. La charge est terminée
deés que les 4 DEL s'allument en vert.

— Introduire la batterie ou le compartiment a piles
dans le compartiment enfichable et serrer a fond au
moyen de la vis de fixation. Les contacts électriques
doivent alors étre établis.

— L'appareil est prét a fonctionner pendant la recharge lorsque la batterie
est enfoncée.

— Sur le laser, la DEL centrale située directement au-dessus de I'interrupteur
Marche/Arrét indique le niveau de charge de la batterie :

— Lorsque la DEL s'allume en vert, la batterie est chargée a 100 %.
— Lorsque la DEL s'allume en rouge, la batterie n'est chargée qu’a plus que 1/3.

— Lorsque le niveau de charge de la batterie est faible, la DEL clignote en rouge
et il ne faut pas tarder a charger la batterie.

Mise en place des piles dans la télécommande

— Ouvrir le compartiment a piles et introduire e —
les piles (2 x 1,5V LR6 (AA)) en respectant i L
les symboles de pose. ﬁ

— Respecter la polarité. e —

" @
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Fonctionnement

a la verticale

A Visée rapide H Batterie Li-lon

B Sortie du laser de référence I Ecrou de fixation

C Téte a prismes / J Prise pour bloc d'alimentation/
Sortie du rayon laser chargeur

D Diodes de réception de la K Bloc d'alimentation/chargeur

télécommande (4 diodes)
E Champ de commande

F Filetage de 5/8" /
Sortie du laser d'aplomb

G Compartiment pour batterie



Champ de commande Quadrum GSL

Télécommande

—

10

0O NGO UV AW

9

Fonction auto/slope

DEL de la fonction auto/slope
DEL éteinte :

alignement automatique

DEL allumée : alignement manuel

Touche MARCHE / ARRET
DEL de fonctionnement
DEL de la fonction tilt
Fonction tilt

DEL de I'axe X

DEL de l'axe Y

DEL de I'axe Z

10 Sortie du signal a infrarouge
11 DEL de fonctionnement

12
13

14

15

16

Mode Scanner

Touche de positionnement
(rotation vers la droite)
Fonction auto./slope.
Inclinaison des axes X/Y
Sélectionner la vitesse de rotation
(600 /300/120/60 /0 tr/min)
Touche de positionnement
(rotation vers la gauche)
Fonction auto./slope.
Inclinaison des axes X/Y
Commutation axe X/Y
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Nivellements horizontal et vertical auto auto

— Utilisation a I'horizontale : Poser |"appareil ‘} d»
sur une surface aussi plane que possible bq »‘
ou le fixer sur un trépied ‘ 0

— Utilisation a la verticale : Placer I'appareil sur le coté. @
Le champ d'utilisation est orienté vers le haut.
Avec le 5/8", I'appareil peut &tre monté sur un
trépied en utilisation verticale.

— Appuyer sur la touche MARCHE/ARRET

— La LED de I'axe X ou de I'axe Y clignote : Le laser est en cours d‘alignement
horizontal. Dés que la LED s’allume en continu, I'alignement est terminé.

— LDE de I'axe Z clignote : Le laser, basculé sur le c6té, avec les commandes
orientées vers le haut, est en cours d‘alignement vertical. Dés que la LED
s'allume en continu, I'alignement est terminé.

I DEL de la fonction auto/slope éteinte : alignement automatique
-

L'appareil se met automatiquement a niveau dans une plage de + 6°. Pendant
la phase de mise a niveau, le laser tourne et la LED Tilt clignote. Une fois le
nivellement effectué, la LED Tilt clignote rapidement. Le laser tourne a la vitesse
maximale. Voir aussi le paragraphe sur ,Sensor Automatic” et ,ADS-Tilt".

Si I'instrument a été posé trop incliné (a un angle supérieur a 4°),

non seulement la téte a prisme ne bouge pas, mais également le laser
et la DEL auto/slope clignotent. Il faut alors poser I'instrument sur une
surface plus plane.

®



Laserliner

Positionnement du plan vertical du laser

Il est possible de positionner de maniére précise le plan du laser en mode
de fonctionnement vertical. La fonction ,Sensor Automatic” reste active et
nivelle le plan du laser vertical. Voir l'illustration suivante.

Lorsque la DEL auto/slope clignote, la plage de réglage maximale
de 6° est atteinte. Mettre ensuite I'appareil a I'horizontale, puis
I'éteindre et le remettre en marche.

Fonction d‘inclinaison jusqu’a 6° — a I'horizontale

En activant la fonction d‘inclinaison on arréte la fonction sensor-automatic,
pour cela il faut appuyer sur la touche auto/slope. Les touches plus/moins vous
donnent la possibilité de changer les pentes a I'aide du moteur. Les axes x ety
peuvent se changer séparément. Voir les images suivantes.

EGD)
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Fonction d’inclinaison jusqu‘a 6° — a la verticale

[ 2uto
| siope

I La fonction Tilt doit étre désactivée pour accéder a la fonction d'inclinaison.
-

Une fois la plage d'inclinaison maximale de 6° atteinte, le laser ne bouge
pas et clignote. Réduire ensuite I'angle d'inclinaison.

Fonction d‘inclinaison > 6°

Il est possible de projeter de plus grandes

inclinaisons en utilisant la plague angulaire,

réf. 080.75. CONSEIL : laisser tout d'abord I'appareil
s'orienter automatiquement et régler la plaque angu-
laire sur zéro. Désactiver ensuite le Sensor-Automatic
en appuyant sur la touche auto/slope. Incliner ensuite
I'appareil a I'angle souhaité.

I DEL de la fonction auto/slope allumée : alignement manuel
L]
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Mode laser

Mode Rotation

Les vitesses de rotation sont réglées en
appuyant sur la touche Rotation : 0, 60, 120,
300, 600 tours/min.

Mode Point

Appuyer autant de fois que nécessaire sur la
touche Rotation jusqu’a ce que le laser ne tourne
plus pour accéder au mode Point. Il est possible
de tourner le laser a la position souhaitée avec
les touches de positionnement de I'appareil.

Mode Scanner

La touche Scanner permet d'activer et de régler
un segment de luminosité intense en quatre
largeurs différentes. Positionner le segmet avec
les touches de direction.

Mode récepteur manuel

Pour travailler en mode récepteur manuel
disponible en option : Régler le laser rotatif
a la vitesse de rotation maximale et mettre
le récepteur laser en marche. Voir a ce sujet
les instructions d’utilisation d'un récepteur
laser correspondant.
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Utilisation du laser référence ou
d’aplomb

L'appareil est doté d’'un laser d’aplomb et d'un
laser de référence. Le laser d’aplomb permet de
projeter une ligne d'aplomb en mode d'utilisation
a I'horizontale. Les lasers d’aplomb et de référence
servent a aligner I'appareil en mode d'utilisation

a la verticale. Ajuster, pour cela, les lasers -
d'aplomb et de référence parallélement au mur.

Le plan vertical du laser est ensuite ajusté a angle

droit par rapport au mur, voir I'illustration.

Préliminaires au controdle du calibrage

Vous pouvez contrdler le calibrage du laser rotatif. Posez I'appareil au centre

entre deux murs écartés I'un de I'autre d’au moins 5 m. Allumez ['appareil.

Utilisez un trépied pour un contréle optimal. IMPORTANT : la fonction

"Sensor Automatic” doit étre activée (la DEL auto/slope est éteinte).

1. Repérez sur le mur un point A1. Utilisez le mode point.

2. Tournez I'appareil de 180° et repérez un point A2. Vous disposez donc
entre les points A1 et A2 d’une ligne de référence horizontale.

ﬂ 1.
I R
2 180 []

A1 % A2 U
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Laserliner

Controéler le calibrage
3. Rapprochez I'appareil aussi pres que possible du mur a hauteur du repere
A1, alignez I'appareil sur I'axe des X.

4. Tournez |'appareil de 180° et repérez un point A3. La différence entre
les points A2 et A3 est la tolérance de I'axe des X.

5. Répétez les instructions des points 3. et 4. pour le contrdle de I'axe des
Y et de I'axe des Z.

3.
A1 g A2
o ; A2
£
a A3
n
4. > 180° g I
L v A2 L_
ﬁ » ‘
[ | -

Un ajustage est nécessaire pour les axes X ou Y si A2 et A3 sont écartés
I'un de I'autre de plus de 0,075 mm / m. Prenez contact avec votre
revendeur ou appelez le service apres-vente de UMAREX-LASERLINER.
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Mode de réglage

Pour le réglage, s'assurer de I'orientation du laser rotatif.
Régler systématiquement tous les axes.

Réglage de I'axe X

Activation du mode de réglage : allumer le Quadrum. Appuyez
en méme temps sur la touche MARCHE/ARRET et sur la touche
auto/slope jusqu'a ce que la LED de X clignote rapidement.

Réglage : les touches Plus/Moins permettent de faire passer le
laser de sa position actuelle a la hauteur du point de référence A2.

Ignorer le réglage : éteindre |'appareil.
Mémo. : La touche Scanner permet de mémoriser le nouveau réglage.
Réglage des axes Y et Z

Activation du mode de réglage : allumer le Quadrum. Appuyez
en méme temps sur la touche MARCHE/ARRET et sur la touche
auto/slope jusqu'a ce que la LED de X clignote rapidement.

Passez a |'axe Y au moyen de la touche X/Y.

Réglage : les touches Plus/Moins permettent de faire passer le
laser de sa position actuelle a la hauteur du point de référence A2.

Ignorer le réglage : éteindre |'appareil.

e s @ge o962 ge

Mémo. : La touche Scanner permet de mémoriser le nouveau réglage.

Pour régler I'axe Z, poser I'appareil a la verticale
et procéder de la méme maniére que pour le
réglage de l'axe Y.

Vérifier régulierement |'ajustage avant
utilisation, a la suite d'un transport
ou d'une longue période de stockage.
Vous devez alors toujours controler
les 3 axes.




Données techniques (sous réserve de modifications techniques. 26W05)

Vitesse de rotation nécessaire

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Modes laser

Mode récepteur manuel, Mode point,
Mode de rotation, Mode de balayage

Plage de mise a niveau
automatique

+ 6°

Précision

+ 0,075 mm/m

Durée du réglage de
I"autonivellement

env. 30 secondes sur I'angle de travail
complet

Raccordement a un trépied

Filetage de 5/8"

Nivellement

horizontal / vertical automatique avec bulles
électroniques et servomoteurs

Longueur de I'onde laser 515 nm
Longueur’d onde de laser 515 nm
du laser d'aplomb

Longueur d’onde de laser 515 nm

du rayon de référence

Classe de laser

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Type de protection

IP 66

Connexions

USB du type C

Alimentation électrique

Bloc d‘alimentation électrique 5V / CC/ 2A
Pack d'accus Li-ions 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Durée de charge

env. 4 h

Durée de fonctionnement

env. 35 h

Conditions de travail

-10°C ... 50°C, Humidité relative de I"air
max. 80% RH, non condensante, Altitude
de travail max. de 4000 m au-dessus du
niveau moyen de la mer

Conditions de stockage

-10°C ... 70°C,
Humidité relative de I'air max. 80% RH

Dimensions (L x H x P)

215 x 205 x 165 mm

Poids
Télécommande
Alimentation électrique

2600 g (incl. accu)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Portée de la télécommande

jusqu’a 40 m (infrarouge)

Gewicht

146 g (incl. accu)
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Remarques concernant la maintenance et I'entretien
Nettoyer tous les composants avec un chiffon Iégérement humide et éviter
d"utiliser des produits de nettoyage, des produits a récurer ou des solvants.
Retirez la pile rechargeable avant tout stockage prolongé de I'appareil.
Stocker I'appareil a un endroit sec et propre.

Calibrage

Il est nécessaire de calibrer et de contrdler régulierement I'instrument de mesure
afin d’en garantir la précision et le fonctionnement. Nous recommandons

de le calibrer chaque année. Pour cela, communiquez au besoin avec votre
distributeur ou le service aprés-vente d'UMAREX-LASERLINER.

Réglementations UE et GB et élimination des déchets

L'appareil est conforme a toutes les normes nécessaires pour la libre
circulation des marchandises dans I'Union européenne et au Royaume-Uni.
Ce produit, y compris les accessoires et |'emballage, est

un appareil électrique qui doit faire I'objet d'un recyclage respectueux

de I'environnement conformément aux directives européennes et du
Royaume-Uni sur les anciens appareils électriques et électroniques, les piles
et les emballages afin de récupérer les matieres premiéres précieuses.

Ne pas jeter les appareils électriques, les batteries et I'emballage avec

les ordures ménagéres. Les consommateurs sont tenus de rapporter a un
centre public de collecte les piles et les batteries usagées, a un lieu de vente
ou au service aprésvente technique ou elles sont récupérées a titre gratuit.

Il faut enlever la pile de I'appareil en faisant attention a ne pas endommager
I'appareil en utilisant un outil disponible dans le commerce et |a jeter dans
une collecte séparée avant de mettre I'appareil au rebut. Pour toute question
concernant le retrait de la pile, veuillez contacter le service aprés-vente de

la société UMAREX-LASERLINER. Veuillez vous renseigner aupres de votre
commune sur les points de collecte appropriés et tenez compte des consignes
de sécurité et de mise au rebut respectives des points de collecte.

Autres remargques complémentaires et consignes de sécurité sur:
https://packd.li/ll/ale/in



Lea atentamente las instrucciones y el libro adjunto de «Garantia e infor-
macién complementaria», asi como toda la informacion e indicaciones
en el enlace de Internet indicado al final de estas instrucciones. Siga las
instrucciones indicadas en ellas. Conserve esta documentacion y entré-
guela con el dispositivo si cambia de manos.

Uso correcto

Este laser giratorio esta disefiado para alinear en el plano horizontal. El posicio-
namiento especifico del dispositivo sobre su lado en el suelo permite ademas
una alineacion vertical precisa. El laser se puede bajar en la direccion de los ejes
X e Y mediante el ajuste digital de inclinacion para definir pendientes.

Indicaciones generales de seguridad

— Utilice el aparato Unicamente para los usos previstos dentro de las especifi-
caciones.

- Los instrumentos de medicién y los accesorios no son juguetes infantiles.
Manténgalos fuera del alcance de los nifios.

— No est4 permitido realizar transformaciones ni cambios en el aparato, en
ese caso pierde su validez la homologacion y la especificacion de seguridad.

— No exponga el aparato a cargas mecanicas, temperaturas muy elevadas,
humedad o vibraciones fuertes.

— No se puede seguir utilizando el aparato cuando falla alguna funcién,
la carga de la bateria es débil o la carcasa esta deteriorada.

— Cuando utilice el aparato al aire libre procure que sea usado bajo las
condiciones meteoroldgicas adecuadas o con las medidas de proteccién
correspondientes.

— Por favor respete las medidas de seguridad dispuestas por las autoridades
locales o nacionales en relacion al uso adecuado del aparato.
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Instrucciones de seguridad
Manejo de laseres de clase 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Producto laser de consumo, clase 2

— Conforme con las normas EN 60825-1:2014/A11:2021 y EN 50689:2021;
destinado a ser utilizado como producto laser de consumo para proyectar
lineas de alineacion horizontales/verticales por usuarios adultos.

& = Advertencia: jAtencion, radiacién laser!

LASER = Radiacion laser de clase 2

2
= Advertencia: jNo mire al rayo!
A =Llongitud de onda laser

Pmax = Potencia maxima de salida del laser

— Atencion: No mire directamente el rayo ni su reflejo.

— No oriente el rayo laser hacia las personas.

- Si el rayo laser de clase 2 se proyecta en los ojos, ciérrelos inmediatamente
y aparte la cabeza de su trayectoria.

— No mire nunca el rayo laser o las reflexiones con aparatos 6pticos
(lupa, microscopio, prismaticos, ...).

— No utilice el laser a la altura de los ojos (1,40 ... 1,90 m).

— Durante el uso de un equipo laser hay que cubrir necesariamente todas
las superficies reflectantes, especulares o brillantes.

— En zonas de tréafico publicas debe limitarse el recorrido de los rayos
dentro de lo posible mediante barreras o tabiques moéviles y marcar
la zona de trabajo con laser con placas de advertencia.



Instrucciones de seguridad

Manejo de radiacion electromagnética

— Es necesario observar las limitaciones de uso locales, por ejemplo en
hospitales, aviones, gasolineras o cerca de personas con marcapasos.
Se pueden producir efectos peligrosos o interferencias sobre
los dispositivos electronicos o por causa de estos.

— El uso cerca de altas tensiones o bajo campos electromagnéticos
alternos elevados puede mermar la precision de la medicion.

Caracteristicas y funciones especiales

S5ENsQr , ., ) L. o,
automaric El [ser de rotacion se alinea automaticamente. El usuario sélo
tiene que colocarlo en la posicion base, dentro de los angulos de trabajo de
+ 6°. Y el automatico se hace cargo inmediatamente del ajuste de precision:
tres sensores electronicos de medicidn registran para ello los ejes X, Yy Z.

ADS El Sistema Anti-Desplazamiento (ADS) impide mediciones
erroneas. Principio funcional: tras la activacion del ADS tiene lugar un

control permanente cada 30 segundos de la alineacion del laser. Si se mueve
el aparato por algun efecto externo o el laser pierde su referencia de altura,

el laser se para. Ademas el laser parpadea y el LED de inclinacién (Tilt) se
enciende con luz permanente. Para poder continuar trabajando pulse de nuevo
la tecla de inclinacién o apague y encienda el aparato. De este modo tan
sencillo se impiden las mediciones erroneas.

El ADS no esta activo cuando se enciende el aparato. A fin de proteger
el aparato ajustado, contra cambios de posicion debidos a influjos externos,
debe activarse el ADS pulsando la tecla de inclinacion. La activacion de la funcién
ADS se indica mediante el parpadeo del LED de Tilt, véase el diagrama mas abajo.

El sistema ADS activa el control 30 seg. después de una nivelacion
completa del laser (fase de ajuste). Parpadeo del LED de Tilt a ritmo de
segundo durante la fase de ajuste, parpadeo rapido si el ADS esta activo.
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Operacion de la ADS

CON

Fase de ajuste
Sensor Automatic

ADS activo a los 30

seg., parpadeo mas
Comienzo de la  rapido del LED. Influjo
rotacion externo

Activacion de ADS:
pulsar la tecla Tilt,
el LED parpadea a
ritmo de segundo.

Para

mayor

seguridad el laser

se para y parpadea;
el LED de inclinacion
se enciende con luz
permanente.

ﬁ» BLOQUEO de transporte: el aparato cuenta con un freno
R lock especial del motor como proteccion para el transporte.

Proteccion contra el polvo y el agua — Este aparato se caracteriza
por una especial proteccion contra el polvo y la lluvia.

Reticulas espaciales: muestran los planos laser y las funciones.
auto: alineacion automatica / slope: alineacién manual

auto
Nivelar en
horizontal

auto slope
Nivelar en Inclinaciones Angulo de 90° Funcion de
vertical referencia 90°



Manejo de la fuente de alimentacion/bateria de iones de litio

— Cargue completamente la bateria antes de utilizar
el dispositivo.

— Conecte la fuente de alimentacion/cargador a
la red eléctrica y al conector del compartimento
de la bateria. Por favor, utilice exclusivamente el
alimentador de red/ cargador adjunto. Conecte
la fuente de alimentacion/cargador a la red eléctrica
y al conector del compartimento de la bateria.
También se puede cargar la bateria fuera del
aparato.

— Mientras se carga la bateria, los LED que indican
el nivel de carga se iluminan uno tras otro. El proceso
de carga finaliza cuando los 4 LED estan verdes.

— Introduzca la bateria o el compartimento de
la bateria en la ranura y fijelos con el tornillo
de fijacion. Los contactos eléctricos deben estar
conectados.

— Con la bateria insertada, el dispositivo estd listo para su uso durante el
proceso de carga.

— En el I3ser, el LED central situado justo encima del interruptor de encendido/
apagado indica el estado de carga de la bateria:

— Si el LED se ilumina en verde, la bateria esta llena.
— Si el LED se ilumina en rojo, la bateria solo esta llena en un 1/3.

— Cuando la bateria esta baja, el LED parpadea en rojo, lo que indica
que debe cargarse lo antes posible.

Colocacion de las pilas en el mando a distancia
— Abra la caja para pilas e inserte las pilas

e Tr——
(2 x 1,5V LR6 (AA)) segln los simbolos 9 L
de instalacion. ﬁ

e —

— Preste atencion a la polaridad.

86 (&
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Modo vertical

F
G
A Enfoque rapido H Bateria de ionen litio
B Salida laser de referencia I Tuerca de fijacion
C Cabezal de prisma/salida rayo laser J  Conector para adaptador
D Diodos receptores para mando a de corriente/cargador
distancia (4 diodos) K Adaptador de corriente/cargador
E Mandos
F Rosca de 5/8" /

Salida laser de plomada
G Compartimento para bateria



Mando de Quadrum GSL

Telemando

—

10

2
7
8
1 Funcién auto/slope Indicacién de servicio
2 LED de la funcién auto/slope Modo Scan (exploracion)
LED apagado: Tecla de posicionamiento
alineacién automatica (giro hacia la derecha)
LED encendido: alineacion manual Funcion auto/slope:
3 Tecla de encendido y apagado Inclinar ejes X/Y
(ON/OFF) Seleccionar velocidad de rotacién
4 Indicacién de servicio 600/300/120/60/0 rpm
5 LED de la funcion Tilt Tecla de posicionamiento
6 Funcion Tilt (giro hacia la izquierda)
7 LED del eje X Fun;ién ayto/slope:
. Inclinar ejes X/Y
8 LED del eje Y Cambio eje X/Y
9 LED del gje Z
10 Salida sefial de infrarrojos
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Nivelacion horizontal y vertical auto auto

— Horizontal: Coloque el aparato sobre una superficie ‘} d»

lo mas nivelada posible o fijelo sobre un tripode. bq »‘

— Vertical: Colocar el aparato de lado. El campo ‘ 0
de manipulaciéon mira hacia arriba. Con el 5/8", @
el aparato puede montarse verticalmente sobre
un tripode.

— Pulsar ON/OFF.

— LED de los ejes X y Y parpadean: El laser esta en proceso de alineacion
para la posicion horizontal. En cuanto el LED se enciende de forma continua,
la nivelacion se ha completado.

— LED del eje Z parpadea: El laser esta inclinado sobre su lado con el panel de
control apuntando hacia arriba y esta en proceso de alineacion para la posi-
cidn vertical. En cuanto el LED se enciende de forma continua, la nivelacion
se ha completado.

I LED de la funcion auto/slope apagado: alineacion automatica
-

El aparato se nivela automaticamente dentro de un margen de + 6°. Durante
la fase de nivelacion, el laser gira y el LED de inclinacién parpadea. Una vez
finalizada la nivelacion, el LED de inclinacién parpadea rapidamente. El laser
gira a velocidad maxima. Véase también el apartado ,Sensor automatico” e
»Inclinacion ADS”.

Si la inclinacion del aparato es excesiva (mas de 6°), el cabezal prismatico
no se mueve y tanto el laser como el LED auto/slope parpadean. En ese

" caso es necesario colocar el aparato en una superficie nivelada.



Laserliner

Posicionamiento del plano vertical del laser

En el modo vertical se puede posicionar el plano del laser con exactitud.

La ,automatica de sensor” permanece activa y nivela el plano vertical del laser.
Observe la figura siguiente.

e
B & A

x

El parpadeo del LED de auto/slope indica que se ha alcanzado el rango
de ajuste maximo de 6°. Coloque luego el aparato en horizontal y
apague y encienda éste de nuevo.

Funcion de inclinaciéon hasta 6° — horizontal

Cuando se activa la funcién de inclinacién se desactiva la automatica de
sensor. Pulse para ello la tecla auto/slope. Las teclas Mas/Menos permiten
regular la inclinacion por motor. El ajuste de los ejes X e Y puede realizarse
por separado. Observe las figuras siguientes.
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Funcion de inclinaciéon hasta 6° — vertical

I Para acceder a la funcién de inclinacién, ésta debe estar desactivada.
L]

Cuando se alcanza el rango maximo de inclinacion de 6° el ! laser se
para y parpadea. En ese caso reduzca el angulo de inclinacién.

Funcion de inclinacion > 6°

Mayores inclinaciones pueden realizarse

con la plantilla opcional, n° de art. 080.75.
CONSEJO: primero dejar al aparato que se
ajuste automaticamente y poner a cero la
plantilla. Luego desactive la automatica del
sensor con la tecla auto/slope. A continuacion
incline el aparato al angulo deseado.

slope

-
o

W\

©

I LED de la funcion auto/slope encendido: alineacion manual
L]



Modos laser

Modo de rotacion

Con tecla de rotacién pueden
ajustarse las diferentes velocidades:
0, 60, 120, 300, 600 rpm

Modo de puntos

Para llegar al modo de puntos, pulsar tecla de
rotacion tantas veces hasta que el laser no gire
mas. El laser puede ser girado a la posicion
deseada con los botones de posicionamiento.

Modo Scan (exploracion)

Con la tecla Scan puede activarse y ajustarse
un segmento de luz intensa en 4 anchuras
diferentes. El segmento se posiciona con |
as teclas de direccion.

Modo de receptor manual

Trabajar con el receptor opcional laser: ajusar
el laser de rotacion a la velocidad maxima y
encender el receptor laser. Véase al respecto
las instrucciones de uso del receptor laser
respectivo.
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Trabajar con el laser de referencia

o de plomada

El aparato dispone de un laser de plomada y
de un laser de referencia. En el modo horizontal,
se puede aplomar con el laser de plomada. En
el modo vertical, los laseres de plomada y de
referencia sirven para alinear el aparato. Para
ello hay que ajustar los laseres de plomada y de
referencia paralelos a la pared. Entonces el nivel
laser vertical esta alineado perpendicularmente
a la pared, véase figura.

Preparativos para la comprobacion de la calibracion

Usted mismo puede comprobar la calibracion del laser. Cologue el aparato

en el medio entre 2 paredes, separadas como minimo 5 m. Encienda el

aparato. Para una comprobacion éptima, por favor utilice un tripode / soporte.

IMPORTANTE: la automatica de sensor tiene que estar activada (LED de auto/

slope apagado).

1. Marque el punto A1 en la pared.

2. Gire el aparato 180° y marque el punto A2. Ahora tiene una referencia
horizontal entre A1y A2.

ig B
2. 180 ﬂ

A1 % A2 U




Laserliner

Comprobar la calibracién

3. Ponga el aparato lo mas cerca posible de la pared, a la altura del punto

A1 marcado.

4. Gire el aparato 180° y marque el punto A3. La diferencia entre A2 y A3

es la tolerancia.

5. Repita los puntos 3 y 4 para la comprobacion del eje Yy Z.

3.

— 4.

£ A2
£ A2
£
. A3
n
> 180° S I
i A2 L
ﬁ » ‘
| -

Cuando en los ejes X, Y o Z los puntos A2 y A3 estén separados mas
de 0,075 mm / m, sera necesario un nuevo ajuste. Péngase en contacto

= con su distribuidor especializado o dirijase al Servicio Técnico de
UMAREX-LASERLINER.



Quadrum GSL

Modo de ajuste

Al ajustar preste atencion a la alineacion del laser de rotacion.
Ajuste siempre todos los ejes.

Ajuste del eje X

Activar el modo de ajuste: encender el Quadrum. Pulsar
simulténeamente la tecla de encendido y apagado y la
tecla auto/slope hasta que el LED de X parpadee con rapidez.

Ajuste: cambiar el laser de su posicion actual a la altura
del punto de referencia A2 con las teclas Mas/Menos.

Anular el ajuste: apagar el aparato.
Guardar: La nueva configuracion se guarda pulsando la tecla Scan.
Ajuste de los ejes Yy Z

Activar el modo de ajuste: encender el Quadrum. Pulsar
simultdneamente la tecla de encendido y apagado y la
tecla auto/slope hasta que el LED de X parpadee con rapidez.

Cambiar al eje Y con la tecla X/Y.

Ajuste: cambiar el laser de su posicion actual a la altura
del punto de referencia A2 con las teclas Mas/Menos.

Anular el ajuste: apagar el aparato.

sele Se 002 g6

Guardar: La nueva configuracion se guarda pulsando la tecla Scan.

Para realizar el ajuste del eje Z coloque el aparato

en vertical y proceda como se ha descrito para

ajustar el eje Y. Y4 X-/Y-/
Z-Ejes

Compruebe regularmente la calibracion
antes del uso, después de transportes y
de almacenajes prolongados. Controle
siempre todos los ajes.




Datos técnicos (Sujeto a modificaciones técnicas. 26W05)

Régimen de rotacion requerido

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Modo de receptor manual, Modo de

Modos laser puntos, Modo de rotacién, Modo scan
(exploracion)

Margen de auto-nivelado + 6°

Precision + 0,075 mm/m

Velocidad de ajuste

aprox. 30 seg. para todo el angulo de trabajo

Conexion para tripode

Rosca de 5/8"

Nivelacion

horizontal y vertical automatica con niveles
de burbuja electrénicos y servomotores

Longitud de onda del laser

515 nm

Longitud de onda del laser
de plomada

515 nm

Longitud de onda del rayo
de referencia

515 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Clase laser EN 50689:2021)

Proteccion IP 66

Conexiones USB tipo C
Fuente de alimentacion 5V / DC/ 2A

Alimentacién Bloque de iones de litio de 3,7V / 8Ah /
29,6Wh

Tiempo de carga aprox. 4 h

Autonomia de trabajo aprox. 35 h

Condiciones de trabajo

-10°C ... 50°C, Humedad del aire max.
80% h.r., no condensante, Altitud de
trabajo max. 4000 m sobre el nivel del mar
(nivel normal cero)

Condiciones de almacén

-10°C ... 70°C,
Humedad del aire max. 80% h.r.

Dimensiones (An x Al x F)

215 x 205 x 165 mm

Peso
Telemando
Alimentacion

2600 g (Blogue de bateria incluido)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Alcance Telemando

max. 40 m (Control IR)

Peso

146 g (incl. bateria)

9% (&
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Indicaciones sobre el mantenimiento y el cuidado

Limpie todos los componentes con un pafo ligeramente humedecido y evite el
uso de productos de limpieza, abrasivos y disolventes. Retire la bateria antes de
guardar el aparato por un tiempo prolongado. Conserve el aparato en un lugar
limpio y seco.

Calibracion

El aparato deberia ser calibrado y verificado con regularidad para poder
garantizar la precision y el funcionamiento. Se recomienda una intervalo

de calibracién de un afio. Dado el caso, puede ponerse en contacto con su
distribuidor especializado o dirijase al Servicio Técnico de UMAREX-LASERLINER.

Disposiciones de la EU y GB y eliminacion

El aparato cumple todas las normas requeridas para el libre trafico

de mercancias en la UE y GB.

Este producto, incluidos sus accesorios y embalaje, es un aparato eléctrico
que debe ser recogido en un punto de reciclaje de acuerdo con las directivas
de Europa y Reino Unido para los aparatos eléctricos y electronicos, baterias
y embalajes usados, con el fin de recuperas las valiosas materias primas.

Los aparatos eléctricos, las baterias y el embalaje no se deben tirar a la basura
domeéstica. Los consumidores estan obligados por ley a entregar las pilas

y baterias gastadas en un punto de recogida publico, en un punto de venta
o en el servicio técnico de forma gratuita. La pila se debe extraer del
dispositivo sin dafarla con cualquier herramienta comun, y desecharla por
separado antes de devolver el aparato para su eliminacién. Si tiene alguna
pregunta sobre la extraccion de las pilas, pongase en contacto con el
departamento de servicio técnico de UMAREX-LASERLINER. Por favor,
informese en su municipio sobre las instalaciones de recogida adecuadas

y siga las correspondientes instrucciones de eliminacion y seguridad en

los puntos de recogida.

Mas informacién detallada y de seguridad en: https://packd.li/ll/ale/in



Leggere attentamente le istruzioni per I'uso, I'opuscolo allegato
.Ulteriori informazioni e indicazioni garanzia”, nonché le informazioni e
le indicazioni piu recenti raggiungibili con il link riportato al termine di
queste istruzioni. Questo documento deve essere conservato e fornito
insieme all’apparecchio laser in caso questo venga inoltrato a terzi.

Uso previsto

Questo laser rotante & destinato all'allineamento di piani orizzontali. Il posizio-
namento mirato del dispositivo a terra su un fianco consente di ottenere un alli-
neamento verticale preciso. A tal fine, il laser pud essere abbassato in direzione
degli assi X e Y per definire le pendenze utilizzando I'impostazione digitale
dell'inclinazione.

Indicazioni generali di sicurezza

- Utilizzare I'apparecchio esclusivamente in conformita con gli scopi previsti
e nei limiti delle specificazioni.

— Gli apparecchi di misurazione e gli accessori non sono giocattoli.
Conservare lontano dalla portata di bambini.

— Manomissioni o modifiche dell’apparecchio non sono ammesse e fanno
decadere I'omologazione e la specifica di sicurezza.

— Non sottoporre I'apparecchio a carichi meccanici, elevate temperature,
umidita o forti vibrazioni.

— Non utilizzare piu I'apparecchio in caso di guasto di una o piu funzioni,
se le batterie sono quasi scariche o in presenza di danneggiamenti del
corpo dell’apparecchio.

—In caso di impiego in esterni, assicurarsi che I'apparecchio venga utilizzato
solo con le corrette condizioni atmosferiche e osservando le relative misure
di protezione.

— Attenersi alle misure di sicurezza stabilite dagli enti locali e nazionali relative
al corretto utilizzo dell’apparecchio.
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Indicazioni di sicurezza
Manipolazione di laser della classe 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Utente prodotto laser, classe 2

— Conforme a EN 60825-1:2014/A11:2021 e EN 50689:2021;
destinato all’'uso di utenti adulti, secondo le direttive, come prodotto laser
di consumo per la proiezione di linee di livellamento orizzontale/verticale.

& = Awviso: Attenzione: irradiazione di raggi laser!

LASER = Irradiazione laser di classe 2

2
= Awiso: Non fissare il raggio ad occhio nudo!
A =Llunghezza d'onda laser

Pmax = Max. potenza del laser in uscita

— Attenzione: non guardare direttamente il raggio o quello riflesso.

— Non puntare il raggio laser su persone.

— Nel caso in cui la radiazione laser della classe 2 dovesse colpire gli occhi,
chiuderli e spostare la testa dalla direzione del raggio.

— Non osservare in nessun caso il raggio laser o i riflessi con strumenti ottici
(lenti d'ingrandimento, microscopi, binocoli, ecc.).

— Non utilizzare il laser all'altezza degli occhi (1,40 ... 1,90 m).

— Le superfici riflettenti, a specchio o lucenti devono essere coperte durante
il funzionamento di apparecchi laser.

- In zone di traffico pubblico il percorso dei raggi deve essere limitato
possibilmente con sbarramenti e pareti mobili, segnalando I'area
d’intervento del laser con cartelli di avvertimento.



Indicazioni di sicurezza

Lavorare in presenza di radiazione elettromagnetica

— Rispettare le restrizioni locali all’'uso, ad es. in ospedali, a bordo di aerei,
in stazioni di servizio o nelle vicinanze di persone portatrici di pacemaker.
Sussiste la possibilita di interferenze pericolose o di disturbi degli apparecchi
elettronici o per causa di questi.

— L'impiego nelle vicinanze di tensioni elevate o in campi elettromagnetici
alternati pud compromettere la precisione della misurazione.

Caratteristiche particolari del prodotto e funzioni

S5ENSQr L ) L
avromaric |l laser rotante si orienta da solo. Viene portato nella posizione
di base necessaria, all'interno di un angolo di lavoro di + 6°. La regolazione
di precisione viene svolta subito dal sistema automatico: tre sensori di misura
elettronici rilevano gli assi X, Y e Z.

ADS L'Anti-Drift-System (ADS) previene misure scorrette. Il principio

di funzionamento: 30 secondi dopo I'attivazione dell'ADS, il laser viene
sottoposto a costante controllo del suo corretto orientamento. Se I'apparecchio
si sposta sotto I'azione di influenze esterne o se il laser si allontana dal suo
punto di riferimento in altezza, il laser resta fermo. Lampeggia anche il laser

e il LED Tilt & costantemente acceso. Per poter continuare a lavorare, premere
di nuovo il tasto Tilt o spegnere e riaccendere I'apparecchio. In questo modo

si evitano misure scorrette in maniera semplice e sicura.

All'accensione, I'ADS non ¢ attivo. Per proteggere |'apparecchio
configurato da spostamenti per influenze esterne, € necessario attivare
I'ADS premendo il tasto Tilt. La funzione ADS viene segnalata dal
lampeggio del LED Tilt; vedere la figura in basso.

L'ADS attiva il sistema di controllo solo dopo 30 secondi dal
livellamento completo del laser (fase di configurazione). Lampeggio
di una volta al secondo del LED Tilt durante la fase di allestimento,
lampeggio rapido con ADS attivo.
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Modo di funzionamento dell’ADS

ADS attivo dopo 30

secondi,
Inizio lampeggio rapido Influenza esterna
ON rotazione del LED Tilt.
7L
Fase di configurazione Attivazione "
Sensor Automatic dell'ADS: premere aser

resta

fermo per sicurezza,

il laser lampeggia e il
LED Tilt rimane acceso.

il tasto Tilt, il LED
Tilt lampeggia una
volta al secondo.

ﬁ» BLOCCO di trasporto: durante il trasporto I'apparecchio ¢ protetto
&%lock 43 uno speciale freno motore.

Protezione da polvere e acqua — gli strumenti di misura sono carat-
terizzati da una particolare protezione dalla polvere e dalla pioggia.

Reticoli spaziali: per la visualizzazione dei piani laser e delle funzioni.
auto: puntamento automatico / slope: puntamento manuale

auto auto slope
Livellamento Livellamento Inclinazione Angolo di 90° Funzione di
orizzontale verticale riferimento

a90°

an 10



Utilizzo dell’alimentatore/della batteria agli ioni di litio

— Prima di impiegare |'apparecchio, la batteria deve
essere completamente carica.

— Collegare I'alimentatore/il caricabatterie alla rete
elettrica e alla presa del vano batterie. Utilizzare
solo I'alimentatore/il caricabatterie in dotazione.
L'utilizzo di alimentatori/caricabatterie non idonei
fa decadere la garanzia. La batteria puo essere
ricaricata anche all'esterno dell'apparecchio.

— Mentre la batteria si ricarica, i LED che indicano
la carica della batteria in corso si accendono uno
dopo l'altro. Il processo di ricarica & terminato
quando tutti e 4 i LED verdi sono accesi.

— Inserire la batteria o il vano batterie nell'apposito
alloggiamento e fissarli con la vite di fissaggio.
Contestualmente devono essere collegati i contatti
elettrici.

— Se la batteria ¢ inserita, I'apparecchio puo essere
utilizzato anche durante la fase di ricarica.

— Il LED intermedio del laser fornisce direttamente informazioni sullo stato

di carica della batteria mediante I'interruttore on/off:

— Se il LED acceso ¢ verde, I'accumulatore & completamente carico.

— Se il LED acceso ¢ rosso, |'accumulatore ha immagazzinato solo 1/3 della carica.

— Il LED rosso lampeggiante segnala invece una carica debole dell’accumulatore,
quindi lo stesso deve essere ricaricato in un breve arco di tempo.

Inserimento delle batterie nel telecomando

— Aprire il vano batterie e introdurre le batterie
(2 x 1,5V LR6 (AA)) come indicato dai simboli
di installazione.

— Fare attenzione alle corretta polarita.
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L'utilizzo verticale

A Puntamento rapido
Uscita laser di riferimento

C Testa prismatica / uscita raggio
laser

D Diodi di ricezione per
telecomando (4)
E Pannello di controllo

F Filettatura da 5/8"/
Uscita laser a piombo

G Vano per batteria ricaricabile

w

Batteria ricaricabile
agli ioni di litio
Dado di fissaggio

Presa di collegamento
per alimentatore/caricabatteria

Alimentatore/caricabatteria

an 103



Pannello di controllo
Quadrum GSL
34

Telecomando

’710

2
7
8
1 Funzione auto/slope 11 Indicatore di funzionamento
2 LED funzione auto/slope 12 Modalita di scansione
LED spento: 13 Tasto di posizionamento
orientamento automatico (rotazione oraria)
LED acceso: Funzione auto/slope:
orientamento manuale inclinazione assi X/Y
3 Tasto ON/OFF 14 Selezione velocita di rotazione 600
4 Indicatore di funzionamento /300/ 120/ 60 /0 giri/min
5 LED funzione Tilt 15 Tasto di posizionamento
6 Funzione Tilt (rotazione antioraria)
7 LED asse X .Funlzionle auto/slope:
inclinazione assi X/Y
8 [LEDasseY 16 Adatt t XY
attamento asse
9 LEDasseZ
10 Uscita segnale infrarosso
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Livellamento orizzontale e verticale auto auto

- Orizzontale: appoggiare I'apparecchio su ‘ d
una superficie possibilmente livellata o fissarlo bq »a
su un treppiede. ‘ 0

— Verticale: Posizionare il dispositivo su un lato.
Il pannello di controllo & rivolto verso Ialto.
Con il 5/8", il dispositivo puo essere montato
verticalmente su un treppiede.

— Premere il tasto ON/OFF.

— Il LED dell’asse X e dell’asse Y lampeggia: Il laser segue il processo d'allinea-
mento per la posizione orizzontale. Appena la luce LED rimane fissa, il livella-
mento & terminato.

— Il LED asse Z lampeggia: Il laser si € inclinato con il quadro comandi voltato
verso |'alto e sta seguendo il processo d'allineamento verticale. Appena la
luce LED rimane fissa, il livellamento € terminato.

I LED del funzionamento auto/slope spento: orientamento automatico
-

Il dispositivo si livella automaticamente entro un intervallo di + 6°. Durante la
fase di livellamento, il laser ruota e il LED di inclinazione lampeggia. Al termine
del livellamento, il LED di inclinazione lampeggia rapidamente. Il laser ruota alla
massima velocita. Vedere anche la sezione ,Sensore automatico” e , ADS-Tilt".

Se I'apparecchio € troppo inclinato (oltre 6°), la testa prismatica resta

I ferma e il laser e i LED auto/slope lampeggiano. In questo caso
I'apparecchio deve essere collocato su una superficie meno inclinata.
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Laserliner

Posizionamento del piano verticale del laser

Nel modo operativo verticale il piano laser pud essere posizionato esattamente.
Il sensore automatico rimane attivo e livella il piano laser verticale. Vedi la figura
seguente.

Se il LED auto/slope lampeggia, significa che e stato raggiunto il
campo di regolazione massimo di 6°. Mettere |'apparecchio in posizione
orizzontale, spegnerlo e quindi riaccenderlo.

Funzione di inclinazione fino a 6° — orizzontale

Quando si attiva la funzione di inclinazione, si deve disattivare il sensore
automatico premendo il tasto auto/slope. | tasti Piu e Meno permettono
di regolare I'inclinazione tramite motorino. Gli assi X e Y possono essere
regolati singolarmente. Vedi le seguenti figure.
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Quadrum GSL

Funzione di inclinazione fino a 6° — verticale

Per raggiungere la funzione di inclinazione, la funzione Tilt deve essere
disattivata.

Al raggiungimento del campo massimo di inclinazione di 6°, il laser
rimane fermo e inizia a lampeggiare. Ridurre I'angolo di inclinazione.

Funzione di inclinazione > 6°

Inclinazioni notevoli possono essere ottenute
mediante la piastra goniometrica opzionale

(cod. art. 080.75). SUGGERIMENTO: prima far
posizionare I'apparecchio da solo e regolare la
piastra goniometrica su zero. Poi disattivare il
sensore automatico con il tasto auto/slope. Infine
inclinare I'apparecchio dell'angolo desiderato.

I LED della funzione auto/slope spento: orientamento manuale
L]
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Modalita laser

Modalita di rotazione

Attraverso il tasto di rotazione

si possono regolare diverse velocita:
0, 60, 120, 300, 600 g/min

Modalita di rotazione

Per accedere al modo puntuale, premere
ripetutamente il tasto di rotazione finché il
laser cessa di ruotare. Il laser puo essere
spostato nella posizione desiderata servendosi
dei tasti di posizionamento.

Modalita scan

Attraverso il tasto Scan & possibile attivare

e quindi regolare un segmento a luce intensa
in 4 diverse ampiezze. Il segmento viene
posizionato per mezzo dei tasti direzionali.

Modalita di ricezione manuale

Lavoro con il ricevitore laser opzionale:
Impostare il laser rotante sulla velocita massima
e attivare il ricevitore laser. Vedi le istruzioni per
I'uso di un corrispondente ricevitore laser.
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Operazioni con il laser di riferimento

0 a piombo

L'apparecchio & dotato di un laser a piombo e di
un laser di riferimento. Il laser a piombo permette
di tracciare una perpendicolare durante il funzio-
namento in orizzontale. Durante il funzionamento
in verticale con i laser a piombo e di riferimento
si puo regolare I'allineamento dell'apparecchio,
mettendoli in parallelo rispetto alla parete. Ora il
piano verticale del laser € ortogonale alla parete
(vedi immagine).

Verifica della calibratura

La calibratura del laser pud essere controllata. Collocate lo strumento
al centro di due pareti distanti tra loro almeno 5 m e accendetelo. Per una
verifica ottimale, usate un treppiede. IMPORTANTE! Il sensore automatico

deve essere attivo (il LED auto/slope & spento).
1. Marcate il punto A1 sulla parete.

2. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A2. A questo punto avrete

un riferimento orizzontale tra A1 e A2.

Ik
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Esecuzione

3. Awvicinate quanto piu possibile I'apparecchio alla parete, all'altezza
del punto AT.

4. Ruotate I'apparecchio di 180° e marcate il punto A3.
La differenza tra A2 e A3 rappresenta la tolleranza.

5. Per verificare gli assi Y e Z ripetere le fasi 3 e 4.

3.
A G % A2
— £ A2
£
: A3
-
4 > 180° S I
L vi A2 L
ﬁ » ‘
L |-

Se sugli assi X, Y o Z la distanza tra i punti A2 e A3 e superiore

a 0,075 mm / m, si rende necessaria una regolazione. Contattate il vostro
= rivenditore specializzato o rivolgetevi al Servizio Assistenza

di UMAREX-LASERLINER.
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Modalita di regolazione

Durante la regolazione prestare attenzione al posizionamento del laser

rotante. Regolare sempre tutti gli assi.
Regolazione dell'asse X

Attivazione della modalita di regolazione: accendere Quadrum.
Premere contemporaneamente i tasti ON/OFF e auto/slope fino
a quando non inizia a lampeggiare velocemente il LED X.

Regolazione: con i tasti Piu e Meno spostare il laser dalla
posizione attuale all'altezza del punto di riferimento A2.

Cancellare la regolazione: spegnere |'apparecchio.
Salvataggio: con il tasto Scan si salva la nuova regolazione.
Regolazione degli assi Y e Z

Attivazione della modalita di regolazione: accendere Quadrum.
Premere contemporaneamente i tasti ON/OFF e auto/slope fino
a guando non inizia a lampeggiare velocemente il LED X.

Con il tasto X/Y passare all'asse Y.

Regolazione: con i tasti Piu e Meno spostare il laser dalla
posizione attuale all'altezza del punto di riferimento A2.

Cancellare la regolazione: spegnere |'apparecchio.
Salvataggio: con il tasto Scan si salva la nuova regolazione.

Per regolare I'asse Z mettere |'apparecchio in
posizione verticale e seguire gli stessi passaggi
della regolazione dell'asse V. Y4

Controllare regolarmente la regolazione
prima dell'uso e dopo il trasporto o un
lungo periodo di immagazzinamento,
verificando sempre tutti gli assi.

©
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©)
@
©
®
®@0O
O
C)

X-/1Y-1
Z-Assi




Dati tecnici (Con riserva di modifiche tecniche. 26W05)

Regime di rotazione
necessario

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Modalita laser

Modalita di ricezione manuale, Modalita
punto, Modalita di rotazione, Modalita scan

Range di autolivellamento

+6°

Precisione

+ 0,075 mm/m

Velocita di regolazione

circa 30 sec. su tutto I'angolo di lavoro

Attacco treppiede

Filettatura da 5/8"

Livellamento

orizzontale / verticale automatico con livelle
elettroniche e servomotori

per raggio di riferimento

Lunghezza delle onde laser 515 nm
Lunghezza dell’'onda laser

) 515 nm
per laser a piombo
Lunghezza dell’'onda laser 515 nm

2/<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Classe laser EN 50689:2021)
Tipo di protezione IP 66
Collegamenti USB di tipo C

Alimentazione

Alimentatore 5V / DC/ 2A
Gruppo batterie agli ioni di litio da 3,7 V /
8 Ah /29,6 Wh

Durata ricarica

circa 4 ore

Durata di esercizio

circa 35 ore

Condizioni di lavoro

-10°C ... 50°C, Umidita dell’aria max. 80% rH,
non condensante, Altezza di lavoro max. 4000 m
sopra il livello del mare (zero normale)

Condizioni di stoccaggio

-10°C ... 70°C,
Umidita dell’aria max. 80% rH

Dimensioni (L x H x P)

215 x 205 x 165 mm

Alimentazione

Peso 2600 g (inclusi gruppo batterie)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Portata del telecomando

fino a 40 m (infrarossi IR)

Peso

146 g (compr. accumulatore)
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Quadrum GSL

Indicazioni per la manutenzione e la cura

Pulire tutti i componenti con un panno leggermente inumidito ed evitare
I'impiego di prodotti detergenti, abrasivi e solventi. Rimuovere la batteria prima
di un immagazzinamento prolungato. Immagazzinare I'apparecchio

in un luogo pulito e asciutto.

Calibrazione

L'apparecchio di misurazione deve essere calibrato e controllato regolarmente
al fine di assicurare precisione e funzionamento. Si consigliano intervalli

di taratura di un anno. Se necessario contattare il proprio rivenditore oppure
rivolgersi al reparto assistenza della UMAREX-LASERLINER.

Disposizioni valide in UE e Regno unito e smaltimento
L'apparecchio soddisfa tutte le norme necessarie per la libera circolazione

di merci all'interno dell’'UE e del Regno unito.

Questo prodotto, accessori e imballaggio inclusi, € un apparecchio elettrico
che deve essere riciclato nel rispetto dell’ambiente secondo le direttive europee
e del Regno Unito in materia di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroni-
che, batterie e imballaggi cosi da recuperare preziose materie prime. Gli appa-
recchi elettrici, le batterie e i materiali di imballaggio non devono essere gettati
nei rifiuti domestici.

Gli utilizzatori sono tenuti per legge a consegnare gratuitamente batterie

e accumulatori usati presso un centro di raccolta autorizzato, nei punti vendita
o all'assistenza tecnica. La batteria pud essere rimossa dall’apparecchio senza
distruzione utilizzando gli utensili disponibili in commercio. Provvedere alla
raccolta separata prima di restituire I'apparecchio per lo smaltimento. Per
domande sulla rimozione della batteria potete rivolgervi al reparto assistenza
di UMAREX-LASERLINER. Informatevi presso il vostro comune sui centri

di raccolta autorizzati allo smaltimento e osservare le relative avvertenze per

lo smaltimento e la sicurezza nei centri di recupero.

Per ulteriori informazioni e indicazioni di sicurezza: https://packd.li/ll/ale/in
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Nalezy przeczyta¢ w catosci instrukcje obstugi, dotaczong broszure
.Zasady gwarancyjne i dodatkowe"” oraz aktualne informacje

i wskazowki dostepne przez tacze internetowe na koncu niniejszej
instrukcji. Postepowac zgodnie z zawartymi w nich instrukcjami.
Niniejszy dokument nalezy zachowa¢, a w przypadku przekazania
urzadzenia laserowego zataczy¢ go.

Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

Ten laser obrotowy jest przeznaczony do wyznaczania ptaszczyzn poziomych.
Dzieki precyzyjnemu ustawieniu urzadzenia na boku na podtodze mozliwe jest
dodatkowo doktadne wypoziomowanie w pionie. Laser mozna opusci¢ w celu
wyznaczenia spadku za pomoca cyfrowej regulacji nachylenia w kierunku osi X i Y.

0golne zasady bezpieczenstwa

— Wykorzystywac urzadzenie wyfacznie zgodnie z przeznaczeniem podanym
w specyfikacji.

— Przyrzady pomiarowe oraz akcesoria nie sa zabawkami dla dzieci.
Przechowywa¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

— Przebudowa lub zmiany w urzadzeniu sa niedozwolone i prowadzg
do wygasniecia atestu oraz specyfikacji bezpieczenstwa.

— Nie nalezy naraza¢ urzadzenia na wptyw obciazen mechanicznych,
ekstremalnej temperatury, wilgoci ani silnych wstrzasow.

— Nie wolno uzywac urzadzenia, jezeli nastapi awaria jednej lub kilku funkgji
albo gdy baterie sg zbyt stabe, jak réwniez w przypadku uszkodzen obudowy.

— Przy zastosowaniu na zewnatrz nalezy zwraca¢ uwage na to, aby urzadzenie
byto stosowane tylko w odpowiednich warunkach atmosferycznych badz
z zastosowaniem srodkow ochronnych.

— Prosze przestrzegac Srodkow bezpieczenstwa lokalnych lub krajowych
organéw w celu prawidtowego stosowania urzadzenia.
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Zasady bezpieczenstwa
Stosowanie laseréw klasy 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Produkt laserowy dla konsumentoéw, klasa 2

— Zgodny z normami EN 60825-1:2014/A11:2021 i EN 50689:2021;
zgodnie z przeznaczeniem jako produkt laserowy dla konsumentéw do
wyswietlania poziomych/pionowych linii przez dorostych uzytkownikow.

& = Ostrzezenie: Uwaga promieniowanie laserowe!

LASER = Promieniowanie laserowe klasy 2

2
= Ostrzezenie: Nie patrze¢ na wiazke lasera!
A = Diugosc¢ fali lasera

Pmax = Maks. moc wyjsciowa lasera

— Uwaga: Nie patrze¢ w bezposredni lub odbity promien lasera.

— Nie kierowac promienia lasera na osoby.

— W przypadku trafienia oka promieniem laserowym klasy 2 nalezy swiadomie
zamkna¢ oczy i natychmiast usunac¢ gtowe z promienia.

— Nigdy nie patrze¢ w promien lasera lub jego odbicia za pomoca
instrumentow optycznych (lupy, mikroskopu, lornetki, ...).

— Nie uzywac lasera na wysokosci oczu (1,40 ... 1,90 m).

— Podczas eksploatacji urzadzen laserowych nalezy przykry¢ wszelkie
powierzchnie dobrze odbijajace promienie, btyszczace oraz lustrzane.

— W obszarach publicznych bieg promieni ograniczy¢ w miare mozliwosci
za pomoca blokad i parawanéw oraz oznaczyc¢ obszar dziatania lasera
za pomoca znakéw ostrzegawczych.

115



Zasady bezpieczenstwa

Postepowanie z promieniowaniem elektromagnetycznym

— Nalezy zwracac uwage na lokalne ograniczenia stosowania np. w szpitalach,
w samolotach, na stacjach paliw oraz w poblizu 0séb z rozrusznikami serca.
Wystepuje mozliwos¢ niebezpiecznego oddziatywania lub zaktécen w urza-
dzeniach elektronicznych i przez urzadzenia elektroniczne.

— W przypadku dokonywania pomiaru w poblizu wysokiego napiecia lub w
silnym przemiennym polu elektromagnetycznym doktadno$¢ pomiaru moze
byc¢ zaburzona.

Cechy szczegélne produktu i funkcje

S5ENSQr

me Laser rotacyjny ustawia si¢ samoczynnie. Ustawia sie go w
wymaganej pozycji podstawowe]j w zakresie kata roboczego + 6°. Regulacje
precyzyjna przejmuje natychmiast automatyka: Trzy elektroniczne czujniki
pomiarowe rejestrujg przy tym osie X, Y i Z.

ADS o . ,

Anti Drift System (ADS) zapobiega btedom pomiaru. Zasada
dziatania: 30 s po aktywacji ADS kontrolowane jest stale prawidtoweustawienie
lasera. W przypadku poruszenia urzadzenia lub utraty wysokosci odniesienia
lasera nastepuje zatrzymanie lasera. Dodatkowo laser pulsuje, a dioda tilt Swieci
stale. Aby kontynuowac prace, jeszcze raz wcisngé przycisk tilt albo wytaczyc
i wiaczy¢ urzadzenie. Zapobiega to fatwo i skutecznie btedom pomiaru.

Po wiaczeniu system ADS nie jest aktywny. W celu zabezpieczenia ustawio-
nego urzadzenia przed zmiang pofozenia na skutek czynnikow zewnetrznych
nalezy wigczy¢ system ADS, naciskajac przycisk Tilt. Funkcje ADS sygnalizuje
pulsowanie diody Tilt, patrz ilustracja.

System ADS wiacza kontrole dopiero 30 sekund po catkowitej niwelacji
I lasera (faza ustawiania). Pulsowanie diody Tilt w takcie sekundowym
podczas fazy regulacji, szybkie miganie, gdy aktywny jest ADS.
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Zasada dziatania systemu ADS

System ADS
aktywny po 30's, Dziatanie
Pocz tek szybkie pulsowanie czynnikdw
Wt rotacji diody tilt. zewnetrznych

Uruchamianie Automatyka Aktywowanie syste-

sensorowa mu ADS: Nacisng¢ Laser
przycisk Tilt, dioda zatrzymuje
Tilt pulsuje w takcie sie na wszelki
sekundowym. wypadek, laser

pulsuje, a dioda
tilt Swieci stale.

ﬁ» Transport LOCK: Urzadzenie podczas transportu chronione
1 lock . o
jest specjalnym hamulcem silnikowym.

Pytoszczelnos¢ i wodoszczelno$¢- urzadzenia pomiarowe
charakteryzuja sie szczegdlng odpornoscig na pyt i deszcz.

Siec przestrzenna: pokazuje poziomy lasera oraz funkcje.
auto: ustawienie automatyczne / slope: ustawienie manualne

auto auto slope

= B %L

Niwelacja pozi-  Niwelacja Pochytosci Kat 90° 90° funkcja

oma pionowa referen

cyjna
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Obstuga zasilacza / akumulatora litowo-jonowego

— Przed uzyciem urzadzenia catkowicie natadowac
akumulator.

— Podtaczyc zasilacz/tadowarke do sieci i gniazda
przytaczeniowego komory akumulatora. Stosowac
tylko zatgczony zasilacz / tadowarke. Uzywanie
niewtasciwego zasilaczatadowarki powoduje
utrate gwarancji. Akumulator tadowa¢ mozna
takze poza urzadzeniem.

— Podczas tadowania akumulatora diody LED sygna-
lizujgce poziom natadowania baterii zapalaja sie
kolejno. tadowanie jest zakonczone, gdy wszystkie
4 diody LED $wieca na zielono.

— Akumulator lub komore baterii wsuna¢ w kieszen
i przykreci¢ Sruba mocujaca. Musza byc¢ przy tym
pofaczone styki elektryczne.

— Przy wtozonym akumulatorze mozna uzywac
urzadzenia podczas tadowania.

— W laserze $rodkowa dioda LED znajdujaca sie
bezposrednio nad przetacznikiem On/Off informuje o stanie natadowania
akumulatora:

— Jezeli dioda LED swieci sie na zielono, oznacza to, ze akumulator jest w petni
natadowany.

— Jezeli dioda LED Swieci sie na czerwono, oznacza to, ze akumulator jest
natadowany tylko w 1/3.

— W przypadku niskiego poziomu natadowania akumulatora dioda LED miga
na czerwono, co oznacza, ze akumulator nalezy wkrotce natadowac.

Wktadanie baterii do zdalnego sterowania

— Otworzy¢ komore baterii i wtozy¢ baterie e —
(2 x 1,5V LR6 (AA)) zgodnie z symbolami i L
instala cyjnymi. ﬁ

— Zwréci¢ uwage na prawidtowa biegunowosé. e —
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Praca pionowa

F
G
A Szybkie celowanie H Akumulator litowo-jonowy
B  Wylot lasera referencyjnego I Nakretka mocujaca
C Gfowica pryzmatyczna / J  Gniazdo przyftaczeniowe
wylot promienia lasera dla zasilacza/tadowarki
D Diody odbioru pilota zdalnego K Zasilacz/tadowarka
sterowania (4x)
E Pole obstugi
F Gwint 5/8" /
Wylot lasera pionujacego
G Komora na akumulator
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Pole obstugi Quadrum GSL

Pilot

1 Funkcja auto/slope

2 Dioda funkcji auto/slope
Dioda LED nie $wieci:
automatyczne ustawianie
Dioda LED swieci: reczne
ustawianie

3 Przycisk WL/ WYL

4  Betriebsanzeige

5 Dioda funkgji Tilt

6 Funkgcja Tilt

7 Dioda osi X

8 Dioda osi Y

9 Dioda osi Z

10 Wyjscie sygnatu podczerwonego

120

1
12
13

14

15

16

Wskaznik dziatania

Tryb skanowania

Przycisk pozycjonowania
(obracanie w prawo)
Funkcja auto/slope:
Nachyli¢ osie X/Y
Wybieranie predkosci rotacji
600 /300 / 120/ 60 / 0 obr/min
Przycisk pozycjonowania
(obracanie w lewo)

Funkcja auto/slope:
Nachyli¢ osie X/Y
Przetaczanie osi X/Y



Quadrum GSL

Niwelowanie poziome i pionowe auto auto

— Tryb poziomy: Ustawi¢ urzadzenie na mozliwie ‘} d»
réwnej powierzchni lub zamontowac je na statywie. bq »‘

— Tryb pionowy: Umieszczenie urzadzenia na boku. ‘ 0
Panel obstugi skierowany jest ku gorze. @ @

Dzieki 5/8" urzadzenie mozna zamontowac
pionowo na statywie.

— Nacisnag¢ przycisk wt./ wyt.

— Diody LED osi X i Y migaja: Laser jest w trakcie wyznaczania ptaszczyzny
poziomej. Gdy dioda LED zaswieci sie $wiattem ciggtym, poziomowanie jest
zakonczone.

— Dioda LED osi Z miga: Laser jest przechylony na bok z panelem sterowania
skierowanym do gory i jest w trakcie procesu wyznaczania ptaszczyzny

pionowej. Gdy dioda LED zaswieci sie $wiattem ciggtym, poziomowanie
jest zakonczone.

I Wytaczona dioda funkcji auto/slope: automatyczne ustawianie
-

Urzadzenie automatycznie poziomuje sie w zakresie + 6°. Podczas fazy
poziomowania laser obraca sie, a dioda LED pochylenia miga. Po zakonczeniu
poziomowania dioda LED pochylenia miga szybko. Laser obraca si¢ z maksy-
malng predkoscig. Patrz takze sekcja ,Automatyczny czujnik” i , ADS-Tilt".

Jezeli urzadzenie ustawione jest zbyt ukosnie (ponad 6°), gtowica

pryzmatyczna nie obraca sig, a laser i dioda LED auto/slope pulsuja.
Nalezy wtedy ustawi¢ urzadzenie na réwniejszej powierzchni.
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Laserliner

Pozycjonowanie pionowej ptaszczyzny lasera

W trybie pionowym pfaszczyzna laserowa moze by¢ precyzyjnie pozycjonowana.
Funkcja , Sensor Automatic” pozostaje aktywna i niweluje pionowa ptaszczyzne
lasera. Patrz ponizszy rysunek.

[ W Y auto Z‘Ej@"
<

<> Op
3 = &
°© @

Pulsowanie diody auto/slope oznacza osiggniecie maksymalnego
zakresu regulacji wynoszacego 6°. Nastepnie ustawi¢ urzadzenie
poziomo, a nastepnie wytaczyc¢ i wiaczyc.

Funkcja nachylenia do 6° — w poziomie

Aktywujac funkcje nachylenia wytaczna jest funkcja Sensor-Automatic. W tym
celu nalezy wcisnac przycisk auto/slope. Przyciski plus/minus umozliwiaja
mechaniczna regulacje nachylenia. Osie X i Y moga by¢ przy tym regulowane
osobno. Patrz ponizsze rysunki.

slope

@
vl
g
i
A/

{
{

x
<

_—

©

@

®
—@®
e
- ®
@

122



Quadrum GSL

Funkcja nachylenia do 6° — w pionie

Aby przejs¢ do funkcji nachylenia, nalezy wytaczy¢ funkcje Tilt.

Po osiagnieciu maksymalnego zakresu nachylenia wynoszacego 6° laser
zatrzymuje sie i pulsuje. Nalezy wdwczas zredukowac kat nachylenia.

Funkcja nachylenia > 6°

Wigksze nachylenia mozna uzyskac, stosujac
optymalna ptytke przechylng, nr art. 080.75.
Wskazowka: Najpierw pozwoli¢ urzadzeniu
ustawic sie samoczynnie i ustawic ptytke
przechylna na zero. Potem wytaczy¢ automatyke
czujnikowa przyciskiem auto/slope. Nastepnie
nachyli¢ urzadzenie pod zadanym katem.

I Wiaczona dioda funkcji auto/slope: reczne ustawianie
L]
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Tryby lasera

Tryb rotacyjny
Przycisk rotacji mozna ustawiac rozne
predkosci: 0, 60, 120, 300, 600 obr./min

Tryb punktowy

Aby przejé¢ do trybu punktowego, nalezy nacis-
kac przycisk rotacji az do momentu zatrzymania
sie lasera. Laser mozna obracac¢ do zgdane;j
pozydji tylko przyciskami pozycjonowania.

Tryb skanowania

Przycisk Scan pozwala na aktywacje i
ustawienie segmentu $wietlnego w 4
réznych szerokosciach. Segment pozycjonuje
sie przyciskami kierunkowymi.

Tryb odbiornika recznego

Praca z opcjonalnym odbiornikiem laserowym:
Ustawic¢ laser rotacyjny na maksymalna predkosc
obrotowa i wiaczy¢ odbiornik laserowy. W tym
celu zapoznac sie nalezy z instrukcjg obstugi
odpowiedniego odbiornika laserowego.
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Quadrum GSL

Praca z laserem referencyjnym

i pionujacym

Urzadzenie dysponuje laserem pionujacym i
referencyjnym. W trybie poziomym za pomoca
lasera pionujacego mozna wyznaczy¢ pion.

W trybie pionowym laser pionujacy i referencyjny
stuzy do ustawiania urzadzenia. W tym celu
laser pionujacy i referencyjny ustawi¢ rownolegle
do $ciany. Wtedy pionowa ptaszczyzna lasera
ustawiona jest pod katem prostym do sciany,
patrz rysunek.

Kontrola Kalibracji - przygotowanie

Mozna w kazdej chwili sprawdzic¢ kalibracje. Stawiamy niwelator w Srodku
pomiedzy dwiema tatami (Scianami), ktére sa oddalone o co najmniej 5 m.
Prosze wiaczy¢ urzadzenie. Dla najlepszego skontrolowania uzywamy statywu.
WAZNE: funkcja Sensor Automatic musi by¢ aktywna (dioda auto/slope

nie $wieci).

1. Zaznaczamy punkt A1 na Scianie.

2. Obracamy niwelator o 180° i zaznaczamy punkt A2.

[
2|
]

B
H 2. o7 180°~ ﬂ
A1 % A2 u
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Kontrola Kalibracji
3. Ustaw najblizej jak to mozliwe $ciany na wysokosci punktu zaznaczonego A1.

4. Obrd¢ niwelator o 180° i zaznacz punkt A3. Roznica pomigdzy A2 i A3 jest
tolerancja.

5. Powtorzy¢ punkty 3 i 4 dla sprawdzenia osi Y i Z.

3.
A1 A2
T A2

A3

= 0K

— 4.

0,075 mm/m

<

180°

aws -
ﬁ » ‘

L |-

Jezeli w osi X, Y lub Z odlegtos¢ miedzy punktami A2 i A3 przekracza
0,075 mm / m, konieczne jest powtdrzenie justowania. Skontaktuj sie
z lokalnym handlowcem lub serwisem Umarex Laserliner.
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Quadrum GSL

Tryb justowania

Podczas justowania zwrdci¢ uwage na ustawienie lasera rotacyjnego.
Justowad zawsze wszystkie osie.

Justowanie osi X

Uaktywnic tryb justowania: Wigczy¢ Quadrum.
Nacisng¢ jednoczesnie przycisk Wt/WYt oraz przycisk
auto/slope az do szybkiego pulsowania diody LED X.

Justowanie: Przyciskami plus/minus przesunac¢ laser z
aktualnej pozycji na wysoko$¢ punktu referencyjnego A2.

Rezygnacja z justowania: wytaczy¢ urzadzenie.
Zapis: Nowe justowanie zapisuje sie przyciskiem Scan.
Justowanie osi Y i Z

Uaktywnic tryb justowania: Wiaczy¢ Quadrum.
Nacisna¢ jednoczesnie przycisk WL/ WYt oraz przycisk auto/slope
az do szybkiego pulsowania diody LED X.

Za pomocg przycisku X/Y przetaczy¢ na os Y.

Justowanie: Przyciskami plus/minus przesunac¢ laser z
aktualnej pozycji na wysoko$¢ punktu referencyjnego A2.

Rezygnacja z justowania: wytaczy¢ urzadzenie.

Zapis: Nowe justowanie zapisuje sie przyciskiem Scan.

©
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W celu wyjustowania osi Z ustawic urzadzenie
pionowo i wykona¢ analogiczng procedure jak
przy justowaniu osi Y.

Nalezy regularnie sprawdzac¢ justowanie
przed uzyciem, po zakonczeniu trans-
portu i po dtuzszym przechowywaniu.
Sprawdzac przy tym zawsze wszystkie
osie.




Dane Techniczne (Zmiany zastrzezone. 26W05)

Wymagana predko$¢ obrotowa
rotagji

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Tryby lasera

Tryb odbiornika recznego, Tryb punktowy,
Tryb rotacyjny, Tryb skanowania

Automatyczne poziomowanie
(zakres)

+6°

Dokfadnos¢

+ 0,075 mm/m

Szybkos¢ regulacji

ok. 30 sek. w catym kacie roboczym

Przylacze statywu

Gwint 5/8"

Poziomowanie

poziomo / pionowo automatycznie za pomoca
elektronicznych libelek i serwomotorow

Dtugosc¢ fali lasera

515 nm

Dtugosc fali lasera pionujacego

515 nm

Dtugos¢ fali promienia odnie-
sienia

515 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Klasa lasera EN 50689:2021)
Stopien ochrony IP 66
Ztacza USB typu C

. Zasilacz 5V / DC/ 2A/
Pobor mocy

Akumulator litowo-jonowy 3,7V / 8Ah / 9,6Wh

Czas fadowania

ok. 4 godzin

Czas pracy baterie

ok. 35 godzin

Warunki pracy

-10°C ... 50°C, Wilgotnosc¢ powietrza maks.
80% wilgotnosci wzglednej, bez skraplania,
Wysokos¢ robocza maks. 4000 m nad punk-
tem zerowym normalnym

Warunki przechowywania

-10°C ... 70°C, Wilgotnosc¢ powietrza
maks. 80% wilgotnosci wzglednej

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

215 x 205 x 165 mm

Masa

Pobdr mocy

2600 g (z akumulatorem)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Zasieg zdalnego sterowania

do 40 m (Podczerwien IR)

Masa

146 g (facznie z akumulatorem)

128




Quadrum GSL

Wskazowki dotyczace konserwacji i pielegnaciji

Oczysci¢ wszystkie komponenty lekko zwilzong $ciereczka; unika¢ stosowania
$rodkow czyszczacych, srodkéw do szorowania i rozpuszczalnikéw. Przed
dtuzszym przechowywaniem nalezy wyja¢ baterie. Przechowywac urzadzenie
w czystym, suchym miejscu.

Kalibracja

Przyrzad pomiarowy musi by¢ regularnie kalibrowany i testowany w celu
zapewnienia dokfadnosci i sprawnosci. Zalecana jest kalibracja co 1-2 lata.
W tym celu nalezy w razie potrzeby skontaktowac sie ze sprzedawca lub
dziatem serwisu UMAREX-LASERLINER.

Przepisy UE i UK oraz utylizacja

Urzadzenie spetnia wszelkie normy wymagane do wolnego obrotu towaréw

w UE i UK.

Ten produkt, wraz z akcesoriami i opakowaniem, jest urzagdzeniem
elektrycznym, ktére nalezy poddac recyklingowi w sposob przyjazny dla $rodo-
wiska, zgodnie z dyrektywami europejskimi i brytyjskimi dotyczacymi zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego, baterii i opakowan, w celu odzyskania
cennych surowcow. Urzadzenia elektryczne, baterie i opakowania nie naleza do
odpadéw domowych. Konsumenci sa prawnie zobowigzani

do bezptatnego zwrotu zuzytych baterii i akumulatoréw do publicznego
punktu zbidrki, punktu sprzedazy lub technicznego dziatu obstugi klienta. Przed
oddaniem urzadzenia do utylizacji nalezy wyja¢ baterie z urzadzenia przy uzyciu
dostepnych na rynku narzedzi, uwazajac, aby jej nie zniszczy¢, po czym oddac
ja do oddzielnej zbiorki. W przypadku jakichkolwiek pytan dotyczacych wyjmo-
wania baterii nalezy skontaktowac sie z dziatem serwisu UMAREX-LASERLINER.
Nalezy skontaktowac sie z gmina w celu uzyskania informacji na temat odpo-
wiednich zaktadéw utylizacji i przestrzega¢ odpowiednich instrukgji dotyczacych
utylizacji i bezpieczenstwa w punktach zbioérki.

Dalsze wskazowki dotyczace bezpieczenstwa i informacje dodatkowe patrz:
https://packd.li/ll/ale/in
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Lue kayttoohje, oheinen lisalehti “Takuu- ja muut ohjeet” seka tdman
kayttdohjeen lopussa olevan linkin kautta [6ytyvat ohjeet ja tiedot
kokonaan. Noudata annettuja ohjeita. Sailyta nama ohjeet ja anna ne
mukaan laserlaitteen seuraavalle kayttajalle.

Kayttotarkoitus

Tama pyoriva laser on tarkoitettu vaakalinjojen linjaamiseen. Myo6s tarkka
pystysuuntainen kohdistus on mahdollinen asettamalla laite kyljelleen lattialle.
Laseria voi myo6s laskea digitaalisella kaltevuuden saadoélla X- ja Y-akselien
suunnassa kaltevuuksien linjaamista varten.

Yleiset turvallisuusohjeet

— Kéyta laitetta yksinomaan ilmoitettuun kayttétarkoitukseen teknisten
tietojen mukaisesti.

— Mittari ja sen tarvikkeet eivat ole tarkoitettu lasten leikkeihin.
Sailyta ne poissa lasten ulottuvilta.

— Rakennemuutokset ja omavaltaiset asennukset laitteeseen ovat kiellettyja.
Talléin raukeavat laitteen hyvaksynta- ja kayttoturvallisuustiedot.

— Al aseta laitetta mekaanisen kuorman, korkean lampétilan,
kosteuden tai voimakkaan tarinan aiheuttaman rasituksen alaiseksi.

— Laitetta ei saa kayttaa, jos yksi tai useampi toiminto ei toimi, jos
paristojen varaustila on alhainen tai jos kotelo on vahingoittunut.

— Huomaa, etta kaytat laitetta ulkona vain sopivan saan vallitessa
ja tarkoituksenmukaisia suojaustoimia kayttaen.

— Huomaa paikallisten ja kansallisten viranomaisten antamat laitteen turvallista
ja asianmukaista kayttoa koskevat maaraykset.
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Quadrum GSL

Turvallisuusohjeet
Luokan 2 laserin kaytté
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Laser-kuluttajatuote, luokka 2

— Standardien EN 60825-1:2014/A11:2021 ja EN 50689:2021
mukainen laser-kuluttajatuote vaaka-/pystysuuntaisten vaaituslinjojen
heijastamiseen. Tarkoitettu taysi-ikaisille kayttajille.

& = Varoitus: Huomio — lasersade!

LASER = luokan 2 mukainen lasersade

2
= Varoitus: Al3 katso siteeseen!
A = Laserin aallonpituus

Pmax = Laserin suurin lahtoteho

— Huomaa: Al katso lasersiteeseen, ala mydskaan heijastettuun sateeseen.

— Al suuntaa lasersadetta kohti ihmisia.

— Jos 2-laserluokan lasersade osuu silmaan, sulje ja pida silmasi kiinni ja
kaanna paasi heti pois lasersateesta.

— Al3 katso lasersiteeseen tai sen heijastumaan optisella laitteella
(esim. luuppi, mikroskooppi tai kaukoputki).

— Al3 kayta laseria silmien korkeudella (1,40 - 1,90 m).

— Peita heijastavat ja kiiltavat seka peilipinnat, kun kéytat laserlaitetta.

= Yleisella kulkuvaylalla tydskennellessasi rajaa lasersade suluilla ja
seinakkeilld ja merkitse lasersade varoituskilvin.
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Turvallisuusohjeet

Sahkdmagneettinen sateily

— Huomaa kayttorajoitukset esim. sairaaloissa, lentokoneissa, huoltoasemilla
ja sydantahdistimia kayttavien henkildiden laheisyydessa. Sateilylla voi olla
vaarallisia vaikutuksia sahkoisissa laitteissa tai se voi aiheuttaa niihin hairioita.

— Mittaustarkkuus voi heikentya, jos laitetta kdytetadan suurjannitteiden
ldheisyydessa tai voimakkaassa sahkdmagneettisessa vaihtokentassa.

Tuotteen erityisominaisuuksia

S5eENSQr R . . N .

mutomaric  PyOriva laser tasaa itse itsensa. Laite asetetaan perusasentoon —
tyoskentelykulman + 6° sisalla. Automatiikka suorittaa heti tarkkuussaadon:
Kolme elektronista mittaustunnistinta saataa X-, Y- ja Z-akselit.

Anti-Drift-jarjestelma (ADS) estaa virheelliset mittaukset.
Toimintaperiaate: Laserlaite tarkistaa tasauksen ADS:n aktivoinnin jalkeen
30 sekunnin valein. Jos laite on siirtynyt pois paikaltaan tai laser menettaa
korkeusreferenssin, toiminta pysahtyy. Laser vilkkuu ja Tilt-ledi palaa. Voit
jatkaa kayttoa painamalla Tilt-painiketta tai sammuttamalla ja kaynnistamalla
laite. Tdma on helppo ja varma tapa estaa mittausvirheet.

Virran kytkemisen jalkeen ADS ei ole aktiivisena. ADS on aktivoitava
Tilt-nappainta painamalla, jotta valmiiksi kohdistettu laite on turvattu
likahtamisen, esim. tonaisyn varalta. Vilkkuva kallistustoiminnon ledi iimoittaa,
etta ADS on toiminnassa, ks. kuva alla.

ADS kytkeytyy vasta 30 sekunnin kuluttua laserin itsetasauksen
paattymisesta (tasausvaihe). Tasausvaiheen aikana kallistusta ilmoittava
ledi vilkkuu kerran sekunnissa, nopea vilkkuminen ilmoittaa, etta ADS
on toiminnassa.
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ADS-toiminto

ADS toimii tarkasti
30 s kuluttua, kalli-

Pyérinnan stuksen LED vilkkuu Laitteen
Kaynnistys aloitus nopeasti. likahtaminen
7L
Asetusvaihe Sensor ADS:n aktivointi:
Automatic Paina kalli-

stusndppainta.
Kallistuksesta ilmo-
ittava ledi vilkkuu
kerran sekunnissa.

Varotoimena laite
pysahtyy, laser vilkkuu
ja kallistuksen ledi
palaa jatkuvasti.

ﬁ» Kuljetuslukitus (Transport LOCK): Laite suojataan kuljetuksen
f%lock  5ikana erityisella moottorijarrulla.

Poly- ja vesisuojaus - laitteessa on erittdin tehokas poly- ja
vesisuojaus

Avaruushilat: Nayttavat lasertasot ja toiminnot.
auto: automaattitasaus / slope: manuaalitasaus

T e e T
11 S

viitetoiminto
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Verkkolaitteen / litiumioniakkujen kasittely
— Lataa akku tayteen ennen laitteen kayttoa.

— Liita verkko-/latauslaite sahkoverkkoon ja akkukote-
lon liittimeen. Kayta vain laitteen mukana toimitet-
tavaa verkko-/latauslaitetta. Takuu raukeaa, jos kaytat
muita verkko-/latauslaitteita. Akun voi ladata myos
laitteesta erillaan.

— Akun lataamisen aikana LED-merkkivalot ilmaisevat
akun latauksen etenemisen. Lataus paattyy, kun
kaikki nelja LED-merkkivaloa palavat vihreana.

— Tyonna akku tai paristokotelo lokeroon ja sulje
se kiinnitysruuvilla. Sahkdisten koskettimien on
tallgin oltava yhdistettyina.

— Laitetta voi kayttaa akkua ladattaessa,
jos akku on paikalleen asennettuna.

— Laserissa suoraan virtakytkimen paalla oleva
keskimmainen LED nayttaa akun lataustilan:

— Akku on taysi, kun LED palaa vihreana.
—Jos LED on punainen, akussa on viela 1/3 virtaa jaljella.
— LED vilkkuu punaisena, jos akun lataus on vahissa ja akku on ladattava pian.

Aseta paristot kauko-ohjaimeen

—

— Avaa paristolokero ja aseta paristot n -
(2 x 1,5V LR6 (AA)) sisdan ohjeiden mukaisesti. ﬁ

E——

— Tarkista oikea napaisuus.
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Quadrum GSL

Pystykaytto
F
G
A Pikanayttoé H Li-ion-akkupakkaus
B Vertailulaserin lahto I Kiinnitysmutteri
C Prismapaa / lasersateen lahto J  Liitdntakytkenta pistorasiaan/
D Kauko-ohjaimen laturiin
vastaanottodiodit (4 x) K Pistorasia/laturi
E Ohjaustaulu

-

5/8" kierre / luotilaserin lahto
G Akkupakkauksen lokero
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Quadrum GSL-ohjaustaulu

Kauko-ohjain

—

10

1 Auto/slope-toiminto

2 Auto/slope-toiminnon merkkiledi
LED ei pala: automaattisuuntaus
LED palaa: manuaalisuuntaus

ON/OFF-painike
Toiminnan nayttdé
Kallistustoiminnon ledi
Kallistustoiminto
X-akselin led-valo
Y-akselin led-valo

9 Z-akselin led-valo

10 Infrapunasignaalin 1aht6
11 Toiminnan nayttod

0O NGO UV AW

136 (FD

12
13

14

15

16

Skannaus

Kohdistuspainike

(kierto oikealle)
auto/slope-toiminto:
X/Y-akselin kallistaminen
Pyorintanopeuden valinta
600/300/120/60/0 1/min
Kohdistuspainike

(kierto vasemmalle)
auto/slope-toiminto:
X/Y-akselin kallistaminen
X/Y-akselin vaihtaminen



Quadrum GSL

Vaakasuuntaus ja pystysuuntaus auto auto

— Vaaka: Aseta laite mahdollisimman tasaiselle ‘} d»
alustalle tai kiinnita se kolmijalkaan. bq »‘

— Kaytto pystysuunnassa: Aseta laite kyljelleen. ‘ 0
Ohjauspaneeli osoittaa yldspain. 5/§”:n avulla @ @
laite voidaan asentaa pystysuoraan jalustalle.

— Paina ON/OFF-painiketta.

— X- ja Y-akselin led-valot vilkkuvat: Vaakasuoran asennon linjaaminen on
kaynnissa. Vaaitus on valmis, kun led-valo palaa jatkuvasti.

— Z-akselin led-valo vilkkuu: Laseria on kallistettu sivulle niin, etta ohjauspaneeli

on yléspadin ja pystysuorassa asennossa linjaaminen on kaynnissa. Vaaitus on
valmis, kun led-valo palaa jatkuvasti.

I auto/slope-toiminnon ledi ei pala: Automaattisuuntaus
-

Laite tasaantuu automaattisesti + 6°:n alueella. Tasausvaiheen aikana laser
pyorii ja kallistus-LED vilkkuu. Kun tasaus on valmis, kallistus-LED vilkkuu
nopeasti. Laser pyorii maksiminopeudella. Katso myos kohta ,Sensor
Automatic” ja , ADS-Tilt".

Jos laite on asetettu liilan vinoon (kallistus yli 6°), prismapaa pysahtyy

ja laserviiva seka auto/slope-ledi vilkkuvat. Aseta laite tasaisemmalle
alustalle.
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Laserliner

Pystylasertason kohdistus

Pystykdyton lasertaso on tarkasti kohdistettavissa.”Sensoriautomatiikka”
pysyy aktiivisena ja suuntaa pystylasertason oikein. Ks. oheinen kuva.

- > & ¢
& k.

Auto/slope-ledin vilkkuminen ilmoittaa, etta max. saatdalue 6° on
= saavutettu. Tee laitteen vaaka-asetus, sammuta ja kaynnista laite.

Kallistustoiminto max. 6° - vaaka

Kallistustoiminnon aktivointi pysayttaa sensoriautomatiikan. Aktivoi toiminto
auto/slope-painikkeella. Nyt voit tehdd moottorikayttdista kallistusta plus/
miinus-painikkeilla. X- ja Y-akseli on saadettavissa erikseen. Ks. oheiset kuvat.
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Quadrum GSL

Kallistustoiminto max. 6° - pysty

L4 .
[’ auto r 1 |
© S
e o o
x y oz

Kallistustoiminto on ensin poistettava kaytosta, jotta sita voi kayttaa.

Kun max. kallistus 6° on saavutettu, laser pysahtyy ja vilkkuu.
Oikaise kallistuskulmaa.

Kallistustoiminto > 6°

Suurissa kallistuksissa voit kayttaa lisavarusteena
saatavaa kulmalevya, tuotenro 080.75.

VIHJE: Anna laitteen ensin tasata itsensa ja aseta
kulmalevy nollaan. Kytke sitten sensoriautomatiikka
auto/slope-nappaimella pois kaytosta. Kallista sen
jalkeen laite haluamaasi kulmaan.

I auto/slope-toiminnon ledi palaa: Manuaalisuuntaus
L]
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Laserin kdyttotavat

Pyorinta

Pyorinnan painikkeella valitaan seuraavat
nopeudet: 0, 60, 120, 300, 60 1/min

Pistetoiminto

Siirry pistetoimintoon painelemalla pydrinnan
painiketta, kunnes laser ei enaa pyori.

Laser voidaan kaantaa haluttuun asentoon
kohdistuspainikkeilla.

Skannaus

Skannauspainikkeella voit aktivoida ja saataa
voimakkaan valosegmentin. Kéytossasi on

4 segmentin leveyttd. Segmentti suunnataan
kohdistuspainikkeilla.

Kasivastaanotto

Laservastaanottimen (lisavaruste) kaytto:
Saada pyoérivaan laseriin maksiminopeus
ja kaynnista laserin vastaanotin.

Ks. laservastaanottimen kayttoohje.
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Vertailu- tai luotilaserin kaytto
Laitteessa on luoti- ja vertailulaser.
Vaakakaytdssa luotilaseria voidaan kayttaa
luotisuoran merkitsemiseen. Pystykaytdssa
luoti- ja vertailulaseria kaytetaan laitteen
tasaukseen. Suuntaa luoti- ja vertailusade
tata varten seinan suuntaiseksi. Pystysuora
lasertaso on nyt oikeassa kulmassa seinaan,
ks. kuva.

Kalibrointitarkistuksen valmistelutoimet

Laserin kalibrointi on tarkistettavissa. Aseta laite kahden vahintaan 5 metrin
etdisyydella olevan seinan valiin keskikohdalle. Kaynnista laite. Optimaalinen
tarkistustulos edellyttaa kolmijalan kayttoa.

TARKEAA: Sensoriautomatiikan téytyy olla toiminnassa (auto/slope-ledi ei pala).
1. Merkitse piste A1 seinaan. (Pistetoiminolla)

2. Kaanna laite 180° ja merkitse piste A2. Pisteiden A1 ja A2 valille
muodostuu vaakasuuntainen referenssilinja. Kalibroinnin tarkistus.

ﬂ 1.
ig i
2. 180 ﬂ

A1 R A2 U
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Laserliner

Kalibroinnin tarkistus

3. Aseta laite merkityn pisteen A1 korkeudella mahdollisimman lahelle seinéa,
suuntaa laite X-akselille.

4. Kaanna laitetta 180° ja merkitse piste A3. Pisteiden A2 ja A3 valinen erotus
on X-akselin toleranssi.

5. Toista Y- ja Z-akselin tarkistuksessa kohdat 3. ja 4.

3.
A1 ¥ A2
o £ A2
£
. A3
— 4. 2
o7 180°~ g M
L Vi A2 L
ﬁ » ‘
L (|

Uusi saatd on tarpeen, jos X-, Y- tai Z-akselien pisteiden A2 ja A3 valinen
I etaisyys on enemman kuin 0,075 mm / m. Ota yhteys paikalliseen laitetoi-
mittajaan tai UMAREX-LASERLINER huolto-osastoon.
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Quadrum GSL

Saatotoiminto

Muista tasata pyoriva laser saatamisen yhteydessa.
Saada aina kaikki akselit.

X-akselin saato

Saatotoiminnon aktivointi: Kaynnista Quadrum.
Paina yhta aikaa ON/OFF-nappainta ja auto/slope-nappainta,
kunnes, x-ledi vilkkuu nopeasti.

Saato: Aja laserviiva plus/miinusnappaimella senhetkisesta
kohdasta vertailupisteen A2 korkeudelle.

Saadon kumoaminen: Sammuta laite.
Tallennus: Vahvista uusi saaté Skannauspainikkeella.
Y- ja Z-akselin saadot

Saatotoiminnon aktivointi: Kaynnista Quadrum.
Paina yhta aikaa ON/OFF-nappainta ja auto/slope-nappainta,
kunnes, x-ledi vilkkuu nopeasti.

Vaihda Y-akselille X/Y-nappéaimella.

Saato: Aja laserviiva plus/miinusnappaimella senhetkisesta
kohdasta vertailupisteen A2 korkeudelle.

Saadon kumoaminen: Sammuta laite.
Tallennus: Vahvista uusi saaté Skannauspainikkeella.

Z-akselin saato: aseta laite pystyasentoon
ja tee samat toimet kuin Y-akselin saadoissa.

Tarkista saatd saannollisesti ennen
kayttoa seka kuljetuksen ja pitkan
sailytyksen jalkeen. Tarkista aina
samalla kertaa kaikki akselit.

Z X-/1Y-1
Z-akselit




Tekniset tiedot (Tekniset muutokset mahdollisia. 26W05)

Tarvittava pyérimisnopeus

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Laserin kayttotavat

Kasivastaanotto, Pistetoiminto, Pydrinta,
Skannaus

Automaattitasausalue

+ 6°

Tarkkuus

+ 0,075 mm/m

Itse-tasauksen kesto

n. 30 s koko ty6kulman alueelle

Jalustakierre

5/8" kierre

Vaakatasaus

vaaka-/pystysuunnassa automaattisesti
elektronisilla libelleilla ja servomoottoreilla

Laserin aallonpituus

515 nm

Laseraallonpituus, luotilaser

515 nm

Laseraallonpituus, vertailuviiva

515 nm

Laser luokka

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Kotelointiluokka IP 66

Liitannat USB tyyppi C

Virransybitd Verkkolaite 5V / DC /2A
Li-lon-akkupaketti 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Latausaika n.4h

Paristojen kayttoika

n.35h

Kayttéymparistd

-10°C ... 50°C, llmankosteus maks. 80% RH,
ei kondensoituva, Asennuskorkeus maks.
4000 m merenpinnasta

Varastointiolosuhteet

-10°C ... 70°C,
llmankosteus maks. 80% RH

Mitat (L x K x S)

215 x 205 x 165 mm

Virransy6ttd

Paino 2600 g (sis. akkupaketti)
Kauko-ohjain

2 x 1,5V LR6 (AA)

Kauko-ohjaimen toimintasade

max. 40 m (IR-ohjaus)

Paino

146 g (sis. akun)
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Quadrum GSL

Ohjeet huoltoa ja hoitoa varten

Puhdista kaikki osat nihke&lla kankaalla. Ala kéyta pesu- tai hankausaineita alaké
liuottimia. Poista akku laitteesta pitkan sdilytyksen ajaksi. Sailyta laite puhtaassa
ja kuivassa paikassa.

Kalibrointi

Mittalaite tulisi kalibroida ja testata saannollisesti sen tarkkuuden ja hyvén
toiminnan varmistamiseksi. Suosittelemme kalibrointivaliksi yhta vuotta.
Ota sita varten tarvittaessa yhteys laitteen jalleenmyyjaan tai suoraan
UMAREX-LASERLINER-huolto-osastoon.

EU- ja UK-madraykset ja havittaminen

Laite tayttaa kaikki EU:n alueella ja UK:ssa tapahtuvaa vapaata tavaranvaihtoa
koskevat standardit.

Tama tuote, lisdvarusteet ja pakkaukset mukaan lukien, on sahkélaite, joka
eurooppadaisten ja UK:n sahko- ja elektroniikkaromua, akkuja ja pakkauksia
koskevien direktiivien mukaisesti on kierratettava ymparistoystavalliselld tavalla
arvokkaiden raaka-aineiden talteenottamiseksi. Paristo tulee poistaa laitteesta
jollakin tavanomaisella tydkalulla paristoa vahingoittamatta. Sahkolaitteet,
paristot ja pakkaukset eivat ole sekajatetta. Kuluttaja on lain mukaan
velvollinen palauttamaan kaytetyt paristot ja akut veloituksetta yleiseen
kerayspisteeseen, myyjalle tai tekniseen asiakaspalveluun. Paristo tulee poistaa
laitteesta jollakin tavanomaisella tyokalulla paristoa vahingoittamatta. Paristo
tulee ottaa talteen erikseen ennen laitteen toimittamista havitettavaksi. Jos
sinulla on pariston poistamisesta kysyttavaa, ota yhteys UMAREX-LASERLINER-
huoltoon. Saat kierrattamista koskevia lisatietoja paikkakuntasi
ymparistokeskuksesta. Noudata kerdyspisteen antamia havittamis- ja
turvallisuusohjeita.

Lisatietoja, turvallisuus- yms. ohjeita: https://packd.li/ll/ale/in
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Leia completamente as instrucdes de uso, o caderno anexo , Indicagcoes
adicionais e sobre a garantia”, assim como as informacoes e indicacoes
atuais na ligacdo de Internet, que se encontra no fim destas instrugoes.
Siga as indicacOes ai contidas. Guarde esta documentagdo e junte-a ao
dispositivo a laser se o entregar a alguém.

Utilizacao correta

Este laser rotativo destina-se a alinhar o nivel horizontal. Através do posiciona-
mento direcionado do aparelho de lado no solo, é também possivel obter um

alinhamento vertical preciso. O laser pode ser baixado na direcao dos eixos X

e Y utilizando o ajuste de inclinacdo digital para definir declives.

Indicac6es gerais de seguranca
— Use o aparelho exclusivamente conforme a finalidade de aplicacao
dentro das especificagdes.
— Os aparelhos de medicdo e os seus acessorios nao sao brinquedos.
Mantenha-os afastados das criancas.
—N&o sdo permitidas transformacdes nem alteracoes do aparelho,
que provocam a extin¢do da autorizacdo e da especificacdo de seguranca.
— N&o exponha o aparelho a esforcos mecanicos, temperaturas elevadas,
humidade ou vibracoes fortes.
—N&o é permitido usar o aparelho se uma ou mais fungdes falharem ou
a carga da/s pilha/s estiver baixa, bem como se a caixa estiver danificada.
— Para a utilizagdo exterior, tenha o cuidado de so usar o aparelho
com condigdes meteorologicas correspondentes ou com medidas
de protecdo adequadas.
— Por favor observe as normas de seguranca das autoridades locais
e/ou nacionais relativas a utilizacdo correta do aparelho.
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Indicac6es de seguranca
Lidar com lasers da classe 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021
Consumidor, produto laser, classe 2
— Em conformidade com a norma EN 60825-1:2014/A11:2021 e EN 50689:2021;

utilizacdo adequada como produto laser para consumidores, destinado a pro-
jecao de linhas de alinhamento horizontais/verticais por utilizadores adultos.

& = Aviso: Atencao: radiacao laser!

LASER = Radiacdo laser da classe 2

2
= Aviso: ndo olhar para o feixe!
A = Comprimento de onda do laser

Pmax = Poténcia de saida max. do laser

— Atencéo: nao olhar para o raio direto ou refletido.
— Nao orientar o aparelho para pessoas.

— Se uma radiacao de laser da classe 2 entrar nos olhos, feche
conscientemente os olhos e afaste imediatamente a cabeca do raio.

— Nunca olhe para o feixe de laser nem para os seus reflexos com aparelhos
opticos (lupa, microscopio, telescdapio, ...).

— N&o use o laser a altura dos olhos (1,40 ... 1,90 m).

— Superficies bem refletoras, espelhadas ou brilhantes devem ser cobertas
durante a operacdo com dispositivos a laser.

— Em éreas de trafego publicas, limitar ao maximo possivel o feixe de laser,
por intermédio de vedagdes e divisdrias, e assinalar a zona do laser com
placas de aviso.

@D 147



Indicac6es de seguranca

Lidar com radiacao eletromagnética

— Observar limitagcdes operacionais locais, como p. ex. em hospitais, avides,
estagbes de servico, ou perto de pessoas com pacemarkers. Existe a
possibilidade de uma influéncia ou perturbacdo perigosa de aparelhos
eletronicos e devido a aparelhos eletrénicos.

— A utilizacdo perto de tensoes elevadas ou sob campos eletromagnéticos
alterados elevados pode influenciar a precisao de medicao.

Caracteristicas particulares do produto e funcoes

SENSar ) ) . .

avromamic O laser rotativo alinha-se automaticamente. Ele é colocado
na posicao basica necessaria — dentro do angulo de trabalho de + 6°.

O ajuste de precisao é imediatamente assumido pelo sistema automatico:
trés sensores eletronicos de medigcao determinam os eixos X, Y e Z.

O Anti-Drift-System (ADS) evita medicoes erradas. Principio
de funcionamento: 30 segundos apos a ativacdo do ADS, o alinhamento
correto do laser é permanentemente controlado. Se o aparelho for
movimentado devido a influéncias externas ou o laser perder a sua referéncia
de altitude, o laser fica parado. Adicionalmente pisca o laser e o LED Tilt esta
permanentemente aceso. Para poder continuar a trabalhar, volte a carregar
no botdo Tilt ou desligue e ligue o aparelho. Assim as medicoes erradas sao
evitadas com facilidade e seguranca.

O ADS nao esta ativo depois de ligar o aparelho. Para proteger o
aparelho ajustado de alteracdes de posicao devido a influéncia externa,
o ADS precisa de ser ativado ao pressionar o botdo Tilt. A funcdo ADS
é indicada pela intermiténcia do LED Tilt, ver imagem em baixo.

O ADS s06 aciona a monitorizacao 30 seg. ap6s a nivelacao completa
I do laser (fase de ajuste). O LED Tilt pisca em periodos de um segundo
® durante a fase de ajuste e pisca depressa se ADS estiver ativado.
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Quadrum GSL

Funcao ADS
ADS ativo apds
Inicio da 30 seg., o LED Tilt Influéncia
Ligado rotacao pisca depressa. externa
7L
Fase de ajuste Ativar o ADS:
Sensor automatico premir o botdo Tilt, O laser
o LED Tilt pisca em fica parado por
periodos de um motivos de seguranca,
segundo. o laser pisca e o
LED Tilt esta
permanentemente
aceso.

ﬁ» Bloqueador de transporte LOCK: o aparelho é protegido
@0k om uma travagem do motor especial para o transporte.

Protecdo contra po e agua — o aparelho distingue-se por
uma protecao especial contra pé e chuva.

Grelhas espaciais: indicam os niveis de laser e as fungoes.
auto: nivelacao automatica / slope: nivelagdo manual

auto auto slope
Nivelacao Nivelagao Inclinacoes Angulo de 90° Funcao de
horizontal vertical referéncia 90°
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Utilizacdo da fonte de alimentacao /
bateria de ides de litio

— Carregar completamente a bateria antes de usar
o aparelho.

— Ligar a unidade de alimentacao/o carregador
a rede elétrica e a tomada de ligagdo do comparti-
mento do acumulador. Usar apenas a unidade
de alimentacdo/o carregador fornecido. Se for
usada uma unidade de alimentacao/um carregador
errado, a garantia caduca. A bateria também
pode ser carregada fora do aparelho.

— Enquanto a bateria esta a carregar, os LED
acendem sucessivamente para indicar o nivel
de carga. O processo de carga esta concluido
quando os 4 LED acenderem a verde.

— Inserir a bateria ou o compartimento de pilhas
no compartimento de insercdo e aparafusar com
o parafuso de fixacdo. Neste caso, os contactos
elétricos tém de estar conectados.

— Com a bateria inserida, o aparelho pode ser usado durante o processo
de carga.

— No laser, o LED central, diretamente acima do interruptor On/Off, indica
o estado de carregamento da bateria:

— Se o LED brilhar a verde, a bateria esta totalmente carregada.
— Se o LED brilhar a vermelho, a bateria esta apenas a um terco da capacidade.

— Se a carga da bateria estiver baixa, o LED pisca a vermelho e a bateria tem
de ser carregada em breve.

Insercao das pilhas no controlo remoto
— Abra o compartimento de pilhas e insira

e T
as pilhas (2 x 1,5V LR6 (AA)) de acordo 9 L
com os simbolos de instalagao. ﬁ

e —

— Observe a polaridade correta.
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Operacao vertical

A Mira rapida
Saida de laser de referéncia

C Cabeca prismatica /
Saida do feixe de laser

D Diodos de rececdo do
telecomando (4 x)

E Painel de comando

F Rosca de 5/8" /
Saida de laser de prumo

G Compartimento para bateria

w

Bateria de ides de litio
Porca de fixacao

Tomada para fonte
de alimentagao/carregador

Fonte de alimentagao/carregador
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Painel de comando
Quadrum GSL
34

Controlo remoto

’710

1 Funcdo auto/slope

2 LED funcdo auto/slope
LED apagado:
nivelacdo automatica
LED aceso: nivelacdo manual

Botdo para ligar/desligar
Indicagdo de funcionamento
LED funcao Tilt
Funcao Tilt
LED eixo X
LED eixo Y
LED eixo Z
0 Saida sinal de infravermelhos

= O 00O NO U ~ W
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15
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Indicacdo de funcionamento
Modo scan

Tecla de posicionamento
(rodar para a direita)
Funcao auto/slope:
Inclinar eixos X/Y
Selecionar a velocidade de
rotacao 600/ 300/ 120/
60 / 0 r/min

Tecla de posicionamento
(rodar para a esquerda)
Funcao auto/slope:
Inclinar eixos X/Y

Mudancga eixos X/Y



Quadrum GSL

Nivelacao horizontal e vertical auto auto

— Horizontal: coloque o aparelho numa superficie ‘} d»
0 mais plana possivel ou fixe-o num tripé. bq »‘

— Vertical: Colocar o aparelho de lado. O painel ‘ 0
de comando fica virado para cima. Com o 5/8", @ @
o aparelho pode ser montado verticalmente
num tripé.

— Pressionar o botdo para LIGAR/DESLIGAR.

— LED eixo X e Y pisca: o laser encontra-se no processo de alinhamento para
a posicao horizontal. Assim que o LED brilhe continuamente, o nivelamento
esta concluido.

— LED eixo Z pisca: o laser esta inclinado para o lado, com o painel de comando
a apontar para cima, e encontra-se no processo de alinhamento para a

posicao vertical. Assim que o LED brilhe continuamente, o nivelamento
esta concluido.

I LED da funcéo auto/slope apagado: nivelagcdo automatica
-

O aparelho nivela-se automaticamente num intervalo de + 6°. Durante a fase
de nivelamento, o laser roda e o LED de inclinagdo pisca. Quando o nivelamento
estad concluido, o LED de inclinacdo pisca rapidamente. O laser roda a velocidade
maxima. Ver também a seccdo ,Sensor automatico” e ,, ADS-Tilt".

Se o aparelho tiver sido colocado demasiado inclinado (fora de 6°),

I a cabeca prismatica para e o laser e o LED auto/slope piscam.
A seguir é preciso colocar o aparelho numa superficie mais plana.
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Posicionamento do nivel de laser vertical

Na operacao vertical, o nivel de laser pode ser posicionado com exatidao.
O ,Sensor Automatic” (sistema automatico sensor) fica ativado e nivela

o nivel de laser vertical. Consulte a ilustragcdo seguinte.

[ W Y auto Z‘Ej@"
<

<> Op
3 = &
°© @

Se o LED auto/slope piscar, isso significa que a margem de ajuste
maxima de 6° foi alcancada. A seguir, coloque o aparelho na
horizontal, desligue-o e volte a liga-lo.

Funcao de inclinacao até 6° — horizontal

Com a ativacao da funcao de inclinacdo é desligado o sistema automatico
sensor. Pressione para isso o botao auto/slope. Os botdes mais/menos
possibilitam o ajuste motorizado da inclinagao. Os eixos X e Y podem ser
ajustados separadamente. Consulte as ilustragdes seguintes.
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Quadrum GSL

Funcao de inclinacao até 6° — vertical

. slope

[ 2uto
| siope

Para aceder a funcao de inclinacdo, a funcao Tilt tem de estar desativada.

Se a margem de inclinacdo maxima de 6° for alcancada, o laser !
fica parado e pisca. Reduza a seguir o angulo de inclinacédo.

Funcao de inclinacédo > 6°

Inclinacbes maiores podem ser tracadas com

a placa angular opcional, n.° de art. 080.75.

DICA: deixe primeiro o aparelho realizar o alinhamento
automatico e coloque a placa angular em zero.

A sequir, desligue o sistema automatico sensor

com o botdo auto/slope. Incline por fim o aparelho
no angulo desejado.

I LED da funcéo auto/slope aceso: nivelagdo manual
L]
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Modos do laser

Modo de rotacao

Com a tecla de rotacdao podem

ser ajustadas velocidades diferentes:
0, 60, 120, 300, 600 r/min

Modo de ponto

Para chegar ao modo de ponto, carregue na
tecla de rotacdo até que o laser deixe de rodar.
O laser pode ser rodado para a posicao desejada
com as teclas de posicionamento do aparelho.

Modo scan

Com a tecla scan pode ser ativado e
ajustado um segmento de luz intensa
em 2 larguras diferentes. O segmento é
posicionado com as teclas de sentido.

Modo de recetor manual

Trabalhar com o recetor laser opcional:
Ajuste o laser de rotacdo no numero de
rotagcdes maximo e ligue o recetor laser.
Consulte para isso as instru¢des de uso
de um recetor laser correspondente.
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Quadrum GSL

Trabalhar com o laser de referéncia

e de prumo

O aparelho dispde de um laser de prumo e um
laser de referéncia. Na opera¢ao horizontal pode
ser baixada uma perpendicular com o laser de
prumo. Na operacdo vertical, os lasers de prumo
e de referéncia servem para alinhar o aparelho.
Para isso, ajuste os lasers de prumo e de referéncia | .
paralelamente a parede. A seguir o nivel de laser

vertical fica alinhado perpendicularmente a parede,
consulte a ilustracao.

Preparativos para verificar a calibragem

Vocé mesmo pode verificar a calibragem do laser. Coloque o aparelho entre

2 paredes separadas num minimo de 5 metros. Ligue o aparelho. Para uma

verificacdo perfeita, utilize um tripé / suporte. IMPORTANTE: o sistema

automatico sensor tem de estar ativado (LED auto/slope apagado).

1. Marque o ponto A1 na parede.

2. Gire o aparelho 180° e marque o ponto A2. Assim, temos uma referéncia
horizontal entre A1 e A2.

0= B

2.

A1 % A2 U

@D 157



Laserliner

Verificar a calibragem

3. Colocar o aparelho o mais proximo da parede possivel a altura
do ponto A1, alinhando o aparelho.

4. Girar o aparelho 180° e marcar o ponto A3.
A diferenca entre A2 e A3 ¢é a tolerancia.

5. Repetir os pontos 3 e 4 para verificar os eixos Y e Z.

3.
A1ﬁ

— la. .
:180 S

= 0K

A2

A3

0,075 mm / m

<

A2

A3

|

I

Se no eixo X, Y ou Z os pontos A2 e A3 se encontrarem
I a uma distancia superior a 0,075 mm / m, é necessario proceder
a um ajuste. Contacte o seu distribuidor.
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Modo de ajuste

Durante o ajuste, observe o alinhamento do laser rotativo.
Ajuste sempre todos os eixos.

Ajuste do eixo X

Ativar o modo de ajuste: ligue o Quadrum. Prima a tecla
ligar/desligar e a tecla auto/slope simultaneamente até que
o LED X pisque rapidamente.

Ajuste: com as teclas Mais/Menos, mova o laser da posicao
atual para a altura do ponto de referéncia A2.

Anular o ajuste: desligue o aparelho.
Memorizar: 0 novo ajuste é memorizado com a tecla scan.
Ajuste dos eixos Y e Z

Ativar o modo de ajuste: ligue o Quadrum. Prima a tecla
ligar/desligar e a tecla auto/slope simultaneamente até que
o LED X pisque rapidamente.

Com a tecla X/Y, mude para o eixo Y.

Ajuste: com as teclas Mais/Menos, mova o laser da posicao
atual para a altura do ponto de referéncia A2.

Anular o ajuste: desligue o aparelho.

©
®@O
©)
@
©
®
®@0O
O
C)

4 X-/1Y-1
Z-Eixos

Memorizar: 0 novo ajuste é memorizado com a tecla scan.

Para o ajuste do eixo Z, coloque o aparelho na vertical
e proceda da mesma forma que para o ajuste do eixo Y.

Verificar regularmente a calibragem
antes do uso, assim como depois

de transporte e armazenamento
prolongados. Controlar sempre todos
0S eixos.




Dados técnicos (sujeitos a alteracdes técnicas. 26\W05)

Velocidade de rotacdo neces-
saria

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Modos do laser

Modo de recetor manual, Modo de ponto,
Modo de rotacdo, Modo scan

Margem de autonivelacao

+ 6°

Exatidao

+ 0,075 mm/m

Velocidade de ajuste

aprox. 30 seg. ao longo de todo o angulo
de trabalho

Ligacdo para tripé

Rosca de 5/8"

Nivelamento

horizontal / vertical automaticamente com
niveis de bolha eletronicos e servomotores

Comprimento de onda laser

515 nm

Comprimento de onda laser
de prumo

515 nm

Comprimento de onda feixe
de referéncia

515 nm

Classe de laser

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Tipo de proteccao

IP 66

Ligagoes

USB tipo C

Abastecimento de corrente

Unidade de alimentacao 5V / DC/ 2A
Bateria de ides de litio 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Tempo de carga

aprox. 4 horas

Duracéo operacional

aprox. 35 horas

Condicbes de trabalho

-10°C ... 50°C, Humidade de ar max.
80% rH, sem condensacéo, Altura de
trabalho max. de 4000 m em relagdo ao
NM (nivel do mar)

Condigoes de armazenamento

-10°C ... 70°C,
Humidade de ar max. 80% rH

Dimensodes (L x A x P)

215 x 205 x 165 mm

Peso
Controlo remoto
Abastecimento de corrente

2600 g (incl. pacote de acumulador)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Alcance do telecomando

até 40 m (Infravermelho IR)

Peso

146 g (incl. acumulador)
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Indicacoes sobre manutencao e conservacao

Limpe todos os componentes com um pano levemente himido e evite usar
produtos de limpeza, produtos abrasivos e solventes. Remova o acumulador
antes de um armazenamento prolongado. Armazene o aparelho num lugar
limpo e seco.

Calibragem

O medidor deve ser calibrado e controlado regularmente para garantir a pre-
cisao da funcao. N6s recomendamos intervalos de calibragem de um ano. Em
caso de necessidade, contacte o seu comerciante ou dirija-se ao departamento
de assisténcia da UMAREX-LASERLINER.

Disposicoes da UE e do Reino Unido e eliminacao

O aparelho respeita todas as normas necessarias para a livre circulagdo

de mercadorias dentro da UE e do Reino Unido.

Este produto, incluindo acessorios e embalagens, é um aparelho elétrico
que tem de ser reciclado de forma ecolégica, de acordo com as diretivas
europeias e britanicas sobre aparelhos elétricos e eletrénicos usados, pilhas
e embalagens, a fim de recuperar matérias-primas com valor. Aparelhos
elétricos, pilhas e embalagens ndo devem ser colocados no lixo doméstico.
Os consumidores sao legalmente obrigados a devolver gratuitamente pilhas
e baterias usadas a um ponto de recolha publico, a um ponto de venda

ou a assisténcia técnica. A pilha deve ser retirada do aparelho com uma
ferramenta convencional, sem o destruir, e entregue a uma recolha
separada antes de o aparelho ser devolvido para eliminacao. Se tiver alguma
duvida sobre a remocao da pilha, contacte o departamento de assisténcia
da UMAREX-LASERLINER.

Contacte o seu municipio para obter informagdes sobre instalacoes

de eliminacdo adequadas e observe as respetivas indicagdes de eliminacdo
e seguranga nos pontos de recolha.

Mais instrucdes de seguranca e indicacdes adicionais em:
https://packd.li/ll/ale/in
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Las igenom hela bruksanvisningen, det medfdljande héftet “Garanti- och
tillaggsanvisningar” samt aktuell information och anvisningar pa internet-
lanken i slutet av den har instruktionen. Folj de anvisningar som finns i
dem. Dessa underlag ska sparas och medfdlja laseranordningen om den
lamnas vidare.

Avsedd anvandning

Den har rotationslasern ar avsedd for inriktning av horisontala plan. Genom
att strategiskt placera enheten pa sidan pa golvet ar ocksa en exakt vertikal
justering mojlig. For faststallande av lutningar via digital lutningsinstalining kan
lasern sankas ner i X- eller Y-axelns riktning.

Allmanna sakerhetsforeskrifter
— Anvand enheten uteslutande pa avsett satt inom specifikationerna.
— Matinstrumenten &r inga leksaker for barn. Forvara dem odtkomligt for barn.

— Det ar inte tillatet att bygga om eller modifiera enheten, i sa fall galler inte
tillstdndet och sakerhetsspecifikationerna.

— Utsatt inte apparaten for mekanisk belastning, extrema temperaturer,
fukt eller kraftiga vibrationer.

— Enheten far inte langre anvandas om en eller flera funktioner sluta fungera,
batteriets laddning ar svag eller om holjet ar skadat.

— Se till att apparaten vid anvandning utomhus bara anvands vid gynnsamma
vaderbetingelser resp. att ldmpliga skyddsatgarder vidtas.

- Beakta forebyggande sakerhetsatgarder fran lokala resp. nationella
myndigheter géllande avsedd anvandning av apparaten.
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Quadrum GSL

Sdkerhetsforeskrifter
Hantering av laser klass 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Forbrukare laserprodukt, klass 2

— Overensstammer med EN 60825-1:2014/A11:2021 und EN 50689:2021;
som konsumentlaserprodukt for projektion av horisontella/vertikala riktnings-
linjer av vuxna anvandare.

& = Varningsanvisning: Se upp laserstralning!

LASER = Laserstralning av klass 2
2

= Varningsanvisning: Titta inte in i stralen!
A = Llaservaglangd
Pmax = Laser max. utgangseffekt

— Observera: Titta inte in i en direkt eller reflekterad strale.

— Rikta inte laserstralen mot nagon person.

— Om laserstralning av klass 2 traffar 6gat ska slope blunda medvetet
och genast vrida bort huvudet fran stralen.

— Titta aldrig med optiska apparater (lupp, mikroskop, kikare, ...)
pa laserstralen eller reflexioner fran den.

— Anvand inte lasern i 6gonhojd (1,40 ... 1,90 m).

—Tack over alla ytor som reflekterar, speglar eller glanser under anvandning
av en laserapparat.

— | offentliga trafiksituationer ska stralgangen om méjligt begrénsas med
avsparrningar och l6sa vaggar och laseromradet markas med varningsskyltar.
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Sakerhetsforeskrifter

Kontakt med elektromagnetisk stralning

— Lokala driftsbegransningar, t.ex. pa sjukhus, flygplan, bensinstationer eller
i narheten av personer med pacemaker ska beaktas. Det ar mojligt att det
kan ha en farlig paverkan pa eller stéra elektroniska apparater.

- Vid anvandning i narheten av héga spanningar eller hoga elektromagnetiska
vaxelfalt kan métningens noggrannhet paverkas.

Speciella produktegenskaper och funktioner

S5eENSQr . . L e “ .
auvtomaric  Rotationslasern riktar upp sig sjalv. Den satts i en lamplig
grundinstallning — inom arbetsvinklar pa + 6°. Fininstallningen tar 6ver
fran automatiken: Tre elektroniska matsensorer registrerar darvid X-, Y- och
Z-axlarna.

Anti-Drift-systemet (ADS) forhindrar felmatningar.
Funktionsprincip: 30 sekunder efter aktivering av ADS kontrolleras korrekt
instéllning av lasern kontinuerligt. Om apparaten flyttas genom yttre paverkan,
eller om lasern forlorar sin héjdreferens, stannar lasern. Dessutom lyser bade
lasern och vipp-lysdioden permanent. For att kunna arbeta vidare maste
slope trycka pa vippknappen igen eller stdnga av och sla pa apparaten igen.
Sa enkelt och sakert forhindras felmatningar.

ADS ar inte aktivt efter paslagning. For att skydda den instéllda apparaten
mot lagesforandringar genom yttre paverkan maste ADS aktiveras genom

att trycka pa vippknappen. ADS-Funktion visas genom att vipp-LED blinkar;

se bild nedan.

ADS-systemet slar pa évervakningen forst 30 sekunder efter slutford
nivellering av lasern (inriktningsfas). Vipp-LED blinkar en gang per

® sekund under inriktningsfasen och blinkar snabbt nar ADS &r aktivt.
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Quadrum GSL

Funktionsatt ADS

ADS paslaget
efter 30 sekunder,

Start rota- snabba blinkningar Yttre
Pa tion pa vipp-lysdioden. paverkan
7L
Injusteringsfas ADS-aktivering:
Il 9 ) JVE 9 Lasern
sensorautomatik Tryck pa vippknappen stannar

sa blinkar vipp-LED

en géng per sekund. av sakerhetsskal, lasern

blinkar och vipp-lysdio-
den lyser permanent.

ﬁ» Transport-LOCK: Apparaten skyddas vid transport av en sarskild
@k motorbroms.

Skydd mot damm och vatten — Matinstrumenten utmarker sig
genom att de ar skyddade mot damm och regn.

Rumsgaller: De visar laserplanen och funktionerna.
auto: automatisk injustering/slope: manuell injustering

auto auto slope
Horisontell Vertikal Fallfunktion 90° vinkel 90° referens-
nivellering nivellering funktion
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Hantering av natadapter/litiumjonbatteri
— Ladda batteriet helt innan enheten anvands.

— Né&t-/laddadapter och anslutningsuttag for batteri-
facket ansluts till natuttaget. Anvand bara den
medfoljande nat-/laddadaptern. Garantin slutar
galla om en felaktig nat/-laddadapter anvands.
Batteriet behover inte sitta i laserenheten for att
kunna laddas.

— Medan batteriet laddas lyser lysdioderna for
att visa hur batteriladdningen ¢kar. Laddningen
ar klar nar alla 4 lysdioder lyser gront.

— Skjut in batteriet resp. batterifacket och skruva
fast med fastskruven. De elektriska kontakterna
maste da vara anslutna.

— Nar batteriet ar isatt ar enheten redo
att anvandas under laddningsprocessen.

— P& lasern ger den mellersta lysdioden direkt
ovanfér On/Off-knappen information om
batteriets laddningsniva:

— Om lysdioden lyser gront ar batteriet fullt.
— Om lysdioden lyser rott ar batteriet bara 1/3 fullt.

— Nar batteriet &r svagt blinkar lysdioden rott, d& behoéver batteriet laddas
snarast mojligt.

Isattning av batterier i fjdrrkontrollen

) e

- Oppna batterifacket och lagg i batterier n -
(2 x 1,5V LR6 (AA)) enligt installationssymbolerna. ﬁ

e —

— Se till att vanda polerna ratt.
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Vertikaldrift
F
G
A Snabbsikte H Li-lon-batteripaket
B Utgang for referenslaser I Fastmutter
C Prismahuvud/utgang J  Anslutningsuttag for nat-/laddare
for laserstrale K Nat-/laddare

D Mottagardioder for fjarrkontroll
(4 st)

E Kontrollpanel
5/8"-ganga / Utgang for lodlaser
G Fack for batteripaket

-
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Kontrollpanel Quadrum GSL

Fjarrkontroll

—

10

= O 00O NO U ~ W

0

Auto/slope-funktion

LED for auto/slope-funktion
Lysdiod slackt:

Automatisk injustering

Lysdiod tand: Manuell injustering

Strombrytare PA/AV
Driftsindikator

LED for vippfunktion
Vipp-funktion

LED for X-axel

LED for Y-axel

LED for Z-axel

Utgang for infrarod signal
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16

Driftsindikator
Skanningslage

Positioneringsratt

(vrid at hoger)
auto/slope-funktion:

Luta X-/Y-axlarna

Vélj rotationshastighet:

600 / 300/ 120/ 60 / 0 varv/min
Positioneringsratt

(vrid at vanster)
auto/slope-funktion:

Luta X-/Y-axlarna

Omstallning av X-/Y-axel



Quadrum GSL

Horisontell och vertikal nivellering auto auto

— Horisontell: Stéll apparaten pa en yta som ar ‘} d»
sa jamn som mojligt eller fast den pa ett stativ. bq »‘

— Vertikal: Placera apparaten pa sidan. ‘ 0
Kontrollpanelen pekar uppét. I\/oled 5/8" .kan @ @
apparaten monteras vertikalt pa ett stativ.

- Tryck pé strdmbrytaren.

— LED for X- och Y-axel blinkar: Lasern befinner sig i inriktningsprocess for
horisontalt lage. Sa snart LED-lampan lyser kontinuerligt, ar nivelleringen klar.

— LED for Z-axel blinkar: Lasern ar lutad pa sidan med kontrollpanelen uppat
och befinner sig i inriktningsprocess for vertikalt lage. Sa snart LED-lampan
lyser kontinuerligt, ar nivelleringen klar.

I Lysdiod auto/slope-funktion slackt: Automatisk injustering
-

Apparaten nivellerar sig sjélv automatiskt inom ett omrade pa + 6°. Under
nivelleringsfasen roterar lasern och LED-lampan for lutning blinkar. Nar
nivelleringen ar klar blinkar LED-lampan for lutning snabbt. Lasern roterar med
maximal hastighet. Se aven avsnitten , Sensorautomatik” och ,ADS-Tilt".

Om apparaten stalls upp med for stor lutning (mer an 6°), star

prismahuvudet stilla och lasern och LED auto/slope blinkar. Da maste
apparaten stallas upp pa en jamnare yta.
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Laserliner

Positionering av de vertikala laserplanen
| vertikaldrift kan laserplanen positioneras exakt. ,Sensorautomatiken”
forblir aktiv och nivellerar de vertikala laserplanen. Se nedanstaende bild.

Nar auto/slope-lysdioden blinkar, har det maximala justeringsomradet
pa 6° natts. Stall sedan apparaten horisontellt samt stang darefter av
den och sla sedan pa den igen.

Lutningsfunktion upp till 6° — horisontellt

Vid aktivering av lutningsfuktionen stangs sensorautomatiken av. Tryck da

pa knappen auto/slope. Med plus/minus-knapparna kan slope justera lutningen
med hjélp av motorn. Da kan X- och Y-axlarna justeras var for sig.

Se nedanstaende bild.
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Lutningsfunktion upp till 6° — vertikalt

For att komma &t lutningsfunktionen, maste vippfunktionen vara
avaktiverad.

Nar det maximala lutningsomradet pa 6° uppnatts, stannar lasern
och blinkar. Minska da lutningsvinkeln.

Lutningsfunktion > 6°

Storre lutningar kan skapas med tillbehoret
Vinkelplatta, artikelnr. 080.75.

TIPS: Lat forst apparaten stalla in sig sjalv och
satt vinkelplattan i nollage. Stang sedan av
sensorautomatiken med auto/slope-knappen.
Luta sedan apparaten i 6nskad vinkel.

I Lysdiod auto/slope-funktion tand: Manuell injustering
L]
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Laserldgen

Rotationsldage
Med hjélp av rotationsknappen stalls
varvtalen in: 0, 60, 120, 300, 600 varv/min

Punktlage

For att aktivera punktldget trycker slope pa
rotationsknappen flera ganger, anda tills
att lasern har slutat att rotera. Lasern kan
vridas till 6nskad position med hjalp av
positioneringsknapparna.

Skanningslage

Med hjélp av skanningsknappen kan ett
ljusstarkt segment aktiveras och stallas in

i fyra olika bredder. Segmentet vrids till den
Onskade positionen med hjalp av positione-
ringsknapparna.

Handmottagarlage

Anvandning av tillvalet lasermottagare: Stall in

rotationslasern pa det maximala varvtalet och
sla pa lasermottagaren. Se bruksanvisningen
till en sadan lasermottagare.
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Quadrum GSL

Arbete med referens- respektive
lodlaser

Apparaten har en grén och en lod- och en
referenslaser. | horisontallage kan en lodlinje
skapas med lodlasern. | vertikallage anvands
lod- och referenslasern f6r injustering av
apparaten. Lod- och referenslasern justeras &
da in parallellt med véggen. Da &r de vertikala e
laserplanen ratvinkligt injusterade mot vaggen,

se bild.

Forbereda kalibreringskontroll

Du kan kontrollera kalibreringen av lasern. Satt upp enheten mitt emellan

tva vaggar som ar minst fem meter fran varandra. Sla pa apparaten.

Anvénd ett stativ for optimal kontroll. VIKTIGT: Sensorautomatiken méaste

vara aktiv (auto/slope-lysdioden ar slackt).

1. Markera punkten A1 pa vaggen.

2. Vrid enheten 180° och markera punkten A2. Mellan A1 och A2 har du nu
en horisontell referens.

ig B
2. 180 ﬂ

A1 % A2 U
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Laserliner

Kalibreringskontroll

3. Stall enheten sa nadra vaggen som mojligt i hojd med den markerade
punkten A1.

4. Vrid enheten 180° och markera punkten A3. Differensen mellan A2 och A3
ar toleransen.

5. Upprepa steg 3 och 4 for kontroll av Y- respektive Z-axeln.

3.
A1 % A2
o ; A2
E
. A3
— 4. 2
o7 180° s M
L Vi A2 L
ﬁ » ‘
L [

Om punkterna A2 och A3 ligger mer an 0,075 mm / m fran varandra
pa X-, Y- eller Z-axeln, behdvs en ny justering. Kontakta er aterforsaljare
eller vand er till serviceavdelningen pa UMAREX-LASERLINER.
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Justeringslage

Var noga med att rikta upp rotationslasern ratt vid justeringen.
Justera alltid alla axlar.

Justering av X-axeln

Aktivera justeringslaget: SIa pa Quadrum.
Tryck samtidigt pd PA/AV-knappen och auto/slope-knappen
tills X-LED blinkar snabbt.

Justering: Kor lasern fran dess aktuella position till referens-
punktens A2 hojd med hjalp av plus/minus-knapparna.

Awvisa justering: Stang av apparaten.
Spara: Sakra den nya justeringen med hjélp av skanningsknappen.
Justering av Y- och Z-axlarna

Aktivera justeringsldget: Sla pa Quadrum.
Tryck samtidigt pd PA/Av-knappen och auto/slope-knappen
tills X-LED blinkar snabbt.

Véxla med X/Y-knappen pa Y-axeln.

Justering: Kor lasern fran dess aktuella position till referens-
punktens A2 hojd med hjalp av plus/minus-knapparna.

Awvisa justering: Stang av apparaten.

Spara: Sakra den nya justeringen med hjélp av skanningsknappen.

sele Se 002 g6

For justering av Z-axeln ska apparaten stallas upp

vertikalt. Anvand sedan samma forfarande som

vid justering av Y-axeln. Z & XA/Y-IZ-
T axlarna

Justeringen bor kontrolleras
regelbundet, sasom fore anvandning
samt efter transport och langre
férvaring. Kontrollera darvid alltid
alla axlar.



Tekniska data (Tekniska andringar férbehalls. 26WO05)

Nodvandiga rotationsvarvtal

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Laserlagen

Handmottagarlage, Punktlage,
Rotationsldge, Skanningsldge

Sjalvnivelleringsomrade

+ 6°

Noggrannhet

+ 0,075 mm/m

Installningshastighet

cirka 30 sek. dver hela arbetsvinkeln

Stativanslutning

5/8"-ganga

horisontellt / vertikalt automatiskt med

Nivellering elektroniska libeller och servomotorer
Laservagslangd 515 nm
Laservaglangd lodlaser 515 nm
Laservaglangd referenslaser 515 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Laserklass EN 50689:2021)
Skyddsklass IP 66
Anslutningar USB typ C

Stromforsorjning

Natadapter 5V / DC/ 2A
Li-lon batteri 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Laddningstid

cirka 4 timmar

Anvéndningstid

cirka 35 timmar

Arbetsbetingelser

-10°C ... 50°C, Luftfuktighet max. 80% rH,
icke-kondenserande, Arbetshéjd max. 4000 m
Over havet

Forvaringsbetingelser

-10°C ... 70°C,
Luftfuktighet max. 80% rH

Matt (B x H x D)

215 x 205 x 165 mm

Strdmforsorjning

Vikt 2600 g (inkl. batteripaket)
Fjarrkontroll

2 x 1,5V LR6 (AA)

Réckvidd fjarrkontroll

Maximalt 40 m (IR-Control)

Vikt

146 g (inklusive batteri)
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Quadrum GSL

Anvisningar for underhall och skotsel

Rengor alla komponenter med en latt fuktad trasa och undvik anvandning av
puts-, skur- och I6sningsmedel. Ta ur batterierna fore langre férvaring. Forvara
apparaten pa en ren och torr plats.

Kalibrering

Matinstrumentet maste kalibreras och kontrolleras regelbundet for att sékerstalla
noggrannhet och funktion. Vi rekommenderar ett kalibreringsintervall pa ett ar.
Kontakta vid behov din terforsaljare eller vand dig till serviceavdelningen fér
UMAREX-LASERLINER.

EU och EK-bestammelser och kassering

Enheten uppfyller alla nédvandiga normer for fri handel av varor inom EU och UK.
Denna produkt, inklusive tillbehér och férpackning, ar en elektronisk
enhet, som enligt de europeiska och brittiska direktiven for gammal
elektrisk och elektronisk utrustning, maste atervinnas pa ett miljévanligt
satt for att ta tillvara pa vardefulla ravaror. Elektriska enheter, batterier
och forpackningar far inte slangas i hushéllssoporna. Konsumenter ar
enligt lag skyldiga att lamna gamla batterier och uppladdningsbara
batterier till en &tervinningsstation, butik eller teknisk kundtjanst.
Batteriet ska tas ur enheten med ett vanligt verktyg utan att det

forstors och laggas i en separat samling innan enheten aterlamnas

for avfallshantering. Om du har nagra fragor om att ta ur batteriet,
kontakta serviceavdelningen for UMAREX-LASERLINER.

Informera dig hos din kommun om avfallshanteringsplatser och observera
avfallshanterings- och sakerhetsinstruktioner pa inlamningsplatsen.
Ytterligare sdkerhets- och extra anvisningar pa: https://packd.li/ll/ale/in
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Les fullstendig gjennom bruksanvisningen, det vedlagte heftet «Garanti-
og tilleggsinformasjon» samt den aktuelle informasjonen og opplysnin-
gene i internett-linken ved enden av denne bruksanvisningen. Falg anvis-
ningene som gis der. Dette dokumentet ma oppbevares og leveres med
dersom laserinnretningen gis videre.

Tiltenkt bruk

Denne rotasjonslaseren er beregnet for innretting av horisontalt niva. Nar
instrumentet plasseres pa siden pa underlaget, kan det ogsa brukes til presis
vertikal innretting. Laseren kan senkes i retning av X- og Y-aksen pr. digital
hellingsinnstilling for & definere helling.

Generelle sikkerhetsinstrukser

— Bruk instrumentet utelukkende slik det er definert i kapittel Bruksformal
og innenfor spesifikasjonene.

— Maleinstrumentene og tilbehgret er intet leketay for barn. De skal oppbevares
utilgjengelig for barn.

— Ombygginger eller endringer pa instrumentet er ikke tillatt, og i slikt
tilfelle taper godkjennelsen og sikkerhetsspesifikasjonen sin gyldighet.

— |kke utsett instrumentet for mekaniske belastninger, enormetemperaturer,
fuktighet eller sterke vibrasjoner.

— Apparatet ma umiddelbart tas ut av bruk dersom en eller flere funksjoner
svikter eller batteriet batteriet er svakt.

— Ved utenders bruk ma du serge for at apparatet kun benyttes under egnede
veerforhold og eventuelt iverksette egnede vernetiltak.

— Folg sikkerhetsforskriftene for fagmessig bruk av apparatet fra lokale
0g nasjonale myndigheter.
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Sikkerhetsinstrukser
Omgang med laser klasse 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Forbruker, laserprodukt, klasse 2

— Samsvarer med EN 60825-1:2014/A11:2021 og EN 50689:2021;
tiltenkt bruk som laserprodukt for forbrukere til projisering av horisontale/
vertikale justeringslinjer, ma bare brukes av voksne.

& = Advarsel: Obs! Laserstraling!

LASER = Laserstraling i klasse 2
2

= Advarsel: Ikke se inn i stralen

A = Llaserbglgelengde
Pmax = Laser, maks. utgangseffekt

— OBS: Ikke se inn i den direkte eller reflekterte stralen.

— Laserstralen ma ikke rettes mot personer.

— Dersom laserstraler av klasse 2 treffer gyet, s& ma gynene lukkes bevisst,
og hodet ma gyeblikkelig beveges ut av stralen.

— Se aldri pa laserstralen eller refleksjonene med optiske apparater
(lupe, mikroskop, kikkert, ...).

— Bruk ikke laseren i gyehgyde (1,40 ... 1,90 m).

— Godt reflekterende, speilende eller glinsende flater ma dekkes til mens
laserinnretninger er i bruk.

— | offentlige trafikkomrader ma stralegangen om mulig begrenses med
sperringer og oppstilte vegger, og laseromradet ma merkes vha. varselskilt.
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Sikkerhetsinstrukser

Omgang med elektromagnetisk straling

— Vaer oppmerksom pa lokale innskrenkninger nar det gjelder drift, eksempelvis
pa sykehus, i fly, pa bensinstasjoner eller i naerheten av personer med pace-
maker. Farlig interferens eller forstyrrelse av elektroniske enheter er mulig.

—Ved bruk i naerheten av hgy spenning eller under hgye elektromagnetiske
vekselfelt kan malengyaktigheten pavirkes.

Spesielle produktegenskaper og funksjoner

S5eENSQr ) . .
avtromaric  Rotasjonslaseren posisjonerer seg av seg selv. Den stilles
opp i den ngdvendige grunnstillingen - innenfor arbeidsvinkelen pa + 6°.
Fininnstillingen overtar automatikken gyeblikkelig: Tre elektroniske
malesensorer registrerer her X-, Y- og Z-aksen.

Anti-Drift systemet (ADS) forhindrer feilmalinger. Funksjonsprinsippet:
Laseren kontrolleres med hensyn til en korrekt posisjonering 30 sekunder etter
at ADS har blitt aktivert. Hvis apparatet blir beveget gjennom innvirkninger
utenfra eller hvis laseren taper sin hgydereferanse, blir laseren stdende. | tillegg
blinker laseren og tilt-LEDen lyser kontinuerlig. For & kunne arbeidere videre,
trykkes tilt-knappen, eller apparatet slas av og pa. Pa denne méaten forhindres
feilmalinger bade enkelt og palitelig.

ADS er ikke aktivt etter innkoplingen. For & beskytte det posisjonerte
apparatet mot posisjonsforandringer som felge av innvirkninger utenfra,
ma ADS aktiveres ved a trykke pa tilteknappen. ADS funksjonen indikeres
ved at tilt LEDen blinker, se illustrasjonen nedenfor.

ADS-funksjonen setter overvakningen pa skarpt farst 30 sekunder etter
I fullstendig nivellering av laseren (innretningsfase). Tilt LEDen blinker i
® sekundtakt under innretningsfasen, rask blinking nar ADS er aktivt.
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Quadrum GSL

Funksjonsmate ADS

ADS innstilt pa
skarpt etter 30

Begynnelse sekunder, tilt LED Innvirkning
Pa rotasjon blinker raskt. utenfra
I 7L
Posisjoneringsfase Aktivering av ADS: L
Sensor Automatic Trykk pa tilteknap- be‘a_sefren
pen, tilt LEDen Ir for

sikkerhets skyld
staende, laseren
blinker og tilt-LED lyser
permanent.

blinker i sekundtakt.

ﬁ» Transport LOCK: Apparatet beskyttes med en spesiell
Wl lock
motorbrems under transporten.

Beskyttelse mot stgv og vann, males i IP. Laserliner sine
maleinstrumenter er klassifiserte i henhold til normen.
Dess hayere IP dess mer beskyttet er maleinstrumentet.

Romygitter: Disse viser lasernivaer og funksjoner.
auto: automatisk innstilling / slope: manuell innstilling

auto auto slope
Horisontalt Vertikalt plan Fall funksjon 90° vinkel 90° referanse-
plan funksjon
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Handtering av nettdel / litiumionbatteri
— Fullad batteriet fgr instrumentet tas i bruk.

— Koble nett-/ladeapparatet til stramnettet og
kontakten til batterikammeret. Bruk bare nett-/
ladeapparatet som folger med. Garantien bortfaller
dersom det brukes et feil nett/-ladeapparat.

Det oppladbare batteriet kan ogsa lades utenfor
apparatet.

— Mens batteriet lades, begynner LED-ene som
viser ladenivaet a lyse en etter en. Ladingen
er ferdig nar alle de 4 LED-ene lyser grant.

— Skyv batteriet eller batterirommet inn i dpningen
pa instrumentet, og skru det fast med festeskruen.
De elektriske kontaktene ma vaere koblet til.

— Nar batteriet er skjgvet inn, kan instrumentet
brukes under lading.

— Pa laseren viser LED-en i midten like over
ON/OFF-bryteren ladenivaet til batteriet:

— Hvis LED-en lyser grent, er batteriet fullt.
— Lyser den rgdt, er batteriet bare ladet 1/3.
— Ved lavt batteriniva blinker LED-en rgdt. Da ma batteriet snart lades.

Innlegging av batteriene pa fjernbetjeningen

. e
— Apne batterirommet og sett inn batteriene n e
(2 x 1,5V LR6 (AA)) ifelge installasjonssymbolene. ﬁ
— Sgrg for at polene blir lagt riktig. e —
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Quadrum GSL

Vertikal modus

Hurtigsikte H
Utgang referanselaser 1

Prismehode / utgang laserstale J

Mottaksdioder for fjernbetjening K
@x

Betjeningsfelt

5/8" gjenger / Utgang loddlaser

G Innstikksrom for batteripakke

OnNnw>»

mm

Li-lon batteripakke

Festemutter

Koblingskontakt for stram-/lader
Strem-/lader
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Betjeningsfelt Quadrum GSL

Fjernbetjening

—

10

0O NGO UV AW

9

Autof/slope funksjon

LED auto/slope funksjon

LED av: Automatisk posisjonering
LED pé: Manuell posisjonering
PA / AV knapp

Driftsindikator

LED tiltefunksjon

Tiltefunksjon

LED X-akse

LED Y-akse

LED Z-akse

10 Utgang infrargdt signal
11 Driftsindikator
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Scannemodus

Posisjoneringsknapp
(drei mot hgyre)
auto/slope-funksjon:
Stille X/Y-aksene pa skra
Velge rotasjonshastighet
600 /300/120/60/0 o/min
Posisjoneringsknapp
(drei mot venstre)
auto/slope-funksjon:
Stille X/Y-aksene pa skrd
Omistilling av X-/Y-akse



Quadrum GSL

Horisontal og vertikal nivellering auto auto

— Horisontal: Still apparatet pa en flate som er ‘} d»
sa jevn som mulig, eller fest det pa et stativ. bq »‘

— Vertikal: Plasser enheten pa siden.Betjeningsfeltet ‘ 0
er rettet oppover. 5/?” kan prukes til @ montere @ @
apparatet vertikalt pa et stativ.

- Trykk p& Av/PA-knappen.

— LED X- og Y-akse blinker: Laseren er i innrettingsprosessen for horisontal
posisjon. Sa snart LED-en lyser kontinuerlig, er nivelleringen avsluttet.

— LED Z-aksen blinker: Laseren er vippet til side med betjeningsfeltet vendt

oppover, og er aktuelt i innrettingsprosessen for vertikal posisjon. Sa snart
LED-en lyser kontinuerlig, er nivelleringen avsluttet.

I LED auto/slope-funksjon av: Automatisk posisjonering
-

Apparatet nivellerer seg selv automatisk innenfor et omrade pa + 6°. Under
nivelleringsfasen roterer laseren, og vippe-LED-en blinker. Nar nivelleringen er
fullfert, blinker vippe-LED-en raskt. Laseren roterer med maksimal hastighet.
Se 0gsa avsnittene om ,Sensorautomatikk” og , ADS-Tilt".

Dersom instrumentet har blitt stilt for skjevt opp (over 6°), star

prismehodet stille, og bade laseren og LED auto/slope blinker.
Da ma apparatet stilles pa en flate som er jevnere.
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Laserliner

Posisjonering av det vertikale lasernivaet

I vertikaldrift kan lasernivaet posisjoneres ngyaktig. ,Sensor Automatic”
holder seg aktiv og nivellerer det vertikale lasernivaet. Se illustrasjonen
nedenfor.

€]

[ X ]

Nar auto/slope-LEDen blinker, er det amaksimale justeringsomradet pa
6° nadd. Still da apparatet horisontalt opp og sla det av og pa igjen.

Hellingsfunksjon inntil 6° — horisontal

Med aktiveringen av hellingsfunksjonen slas sensorautomatikken av. For &
gjore dette, trykker slope pa auto/slope. knappen. Pluss- / minusknappene gjor
det mulig a justere hellingen med motorkraft. Her er det mulig a justere X- og
Y-aksen atskilt. Se illustrasjonene nedenfor.
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Quadrum GSL

Hellingsfunksjon inntil 6° — vertikal

Tilt-funksjonen ma veere deaktivert for at helningsfunksjonen
skal veere tilgjengelig.

Nar maksimum hellingsomrade pa 6° er nadd, blir ! laseren staende
og blinker. Da ma hellingsvinkelen reduseres.

Hellingsfunksjon > 6°

Starre hellinger kan slope anlegge med

vinkelplaten art. nr. 080.75, som er tilgjengelig

som tilleggsutstyr.

TIPS: La ferst apparatet fa posisjonere seg
selvstendig, og still vinkelplaten pa null. Sla deretter
av sensorautomatikken med auto/slope knappen.
Still apparatet pa skratt i gnsket vinkel.

I LED auto/slope-funksjon pa: Manuell posisjonering
L]

187



Lasermodi

Rotasjonsmodus
Med rotasjonsknappen stiller slope inn turtalle-
ne: 0, 60, 120, 300, 600 o/min

Punktmodus

For & nad frem til punktmodus, trykkes det
gjentatte ganger pa rotasjonsknappen helt

til laseren ikke roterer mer. Laseren kan dreies til
gnsket posisjon med posisjoneringsknappene.

Scannemodus

Med scanneknappen kan slope aktivere og
innstille et lysintensivt segment i 4 forskjellige
bredder. Segmentet dreies til gnsket posisjon
med posisjoneringsknappene.

Handmottakermodus

Arbeid med den ekstra lasermottakeren: Still
rotasjonslaseren inn pa maksimum turtall og sla
pa lasermottakeren. Se bruksanvisningen for en
tilsvarende lasermottaker i denne sammenheng.
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Quadrum GSL

Arbeid med referanse- eller loddlaser
Enheten er utstyrt med en lodd- og referanse-
laser. | horisontal drift kan slope felle et lodd
med loddlaseren. | vertikal drift brukes lodd- og
referanselaseren til posisjonering av enheten. For
a gjere dette, justeres lodd- og referanselaseren
parallelt med veggen. Deretter er det vertikale
lasernivaet posisjonert i rett vinkel mot veggen,
se illustrasjonen.

Forberedelse av kontroll av kalibreringen
Du kan kontrollere kalibreringen av laseren. Still instrumentet opp i midten
mellom to vegger som star minst 5 m fra hverandre. SIa pa apparatet.
Det er best & bruke et stativ for & oppna en optimal kontroll.
VIKTIG: Sensorautomatikken ma vaere aktiv (auto/slope-LED er slatt av).
1. Marker punkt A1 pa veggen.
2. Drei instrumentet 180° og marker punkt A2.
Du har na en horisontal differanse mellom A1 og A2.

ﬂ 1.
I B
2 1S []

A1 % A2 U
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Laserliner

Kontroll av kalibreringen

3. Still instrumentet s& naer veggen som mulig og i samme hgyde som
det markerte punktet A1.

4. Drei instrumentet 180° og marker punkt A3.
Differansen mellom A2 og A3 utgjer toleransen.

5. Gjenta 3. og 4. for & kontrollere Y- og Z- aksen.

3.
A1l A2
7 A2

A3

= 0K

0,075 mm / m

<

a.
180° ]
7> v L
f -

[ |-

Hvis X-, Y- eller Z-aksen til punktene A2 og A3 ligger mer enn 0,075 mm / m
fra hverandre, er det ngdvendig a foreta en ny justering. Ta kontakt

med din fagforhandler eller henvend deg til kundeserviceavdelingen

hos UMAREX-LASERLINER.
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Quadrum GSL

Justeringsmodus

Pass pa posisjoneringen av rotasjonslaseren under justeringen.
Juser alltid alle aksene.

Justering av X-aksen

Aktivering av justeringsmodus: SI& pa Quadrum.
Trykk pa PA / AV knapp og auto/slope-knapp samtidig
inntil X-LED-en blinker raskt.

Justering: Med pluss-/minus-tastene kjgres laseren fra
sin aktuelle posisjon og til referansepunktets hayde A2.

Vraking av justeringen: Sla av apparatet.
Lagring: Den nye justeringen lagres med scanneknappen.

Justering av Y- og Z-aksen

Trykk pa PA / AV knapp og auto/slope-knapp samtidig
inntil X-LED-en blinker raskt.

Bytt til Y-aksen med X/Y-tasten.

Justering: Med pluss-/minus-tastene kjgres laseren fra
sin aktuelle posisjon og til referansepunktets hayde A2.

Vraking av justeringen: Sla av apparatet.

©
®e
©)
C
Aktivering av justeringsmodus: Sla pa Quadrum. @
&
®6
©)
¢

Lagring: Den nye justeringen lagres med scanneknappen.

Til justering av Z-aksen stilles apparatet opp

vertikalt, og sa gar slope frem slik det forklares

for justering av Y-aksen. Z A XIY-/
T Z- akser

Kontroller regelmessig justeringen
far bruk, etter transporter og lengre
lagring. Kontroller da alltid alle aksene.




Tekniske data (Det tas forbehold om tekniske endringer. 26WO05)

Ngdvendig rotasjonsturtall

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Lasermodi

Handmottakermodus, Punktmodus,
Rotasjonsmodus, Scannemodus

Selvnivelleringsomrade

+ 6°

Ngyaktighet

+ 0,075 mm/m

Innstillingshastighet

ca. 30 sek. over hele arbeidsvinkelen

Stativtilkopling

5/8" gjenger

Nivellering

Horisontal / vertikal automatisk med
elektroniske vaterpass og servomotorer

Laserbglgelengde

515 nm

Laserbglgelengde loddlaser

515 nm

Laserbglgelengde referan-
sestrale

515 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Laserklass EN 50689:2021)
Beskyttelse IP 66
Innganger USB-type C

Stremforsyning

Stremadapter 5V / DC/ 2A,
Li-lon batteripakke 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Ladetid ca. 4 timer
Driftstid ca. 35 timer

-10°C ... 50°C, Luftfuktighet maks. 80% rH,
Arbeidsbetingelser ikke kondenserende, Arbeidshgyde maks.

4000 m.o.h.

Lagringsbetingelser

-10°C ... 70°C,
Luftfuktighet maks. 80% rH

Mal (B x H x D)

215 x 205 x 165 mm

Vekt
Fjernbetjening
Stremforsyning

2600 g (inkl. batteripakke)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Rekkevidde fjernbetjening

maks. 40 m (IR-control)

Vekt

146 g (inkl. oppladbart batteri)
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Quadrum GSL

Informasjon om vedlikehold og pleie

Rengjer alle komponenter med en lett fuktet klut. Unnga bruk av pusse-,
skurre- og lasemidler. Ta ut batteripakken far lagring.over lengre tid.
Oppbevar apparatet pa et rent og tert sted.

Kalibrering

Maleinstrumentet ber kalibreres og kontrolleres regelmessig for & garantere
neyaktigheten og funksjonen. Vi anbefaler kalibreringsintervaller pa ett ar.
Ved behov kan du i denne sammenhengen ta kontakt med din forhandler,
eller henvend deg til serviceavdelingen hos UMAREX-LASERLINER.

EU- og UK-bestemmelser og avfallshandtering

Instrumentet oppfyller alle relevante normer for fri varehandel innenfor EU og UK.
Dette produktet, inkludert tilbehar og emballasje, er et elektrisk apparat som

i henhold til europeiske og britiske direktiver om avfall fra elektrisk og
elektronisk utstyr, batterier og emballasje, ma resirkuleres pa en miljgmessig
forsvarlig mate for & gjenvinne verdifulle ravarer. Elektriske apparater,

batterier og emballasje skal ikke kastes i husholdningsavfallet. Forbrukere er
lovpalagt & levere inn brukte batterier og akkumulatorer gratis pa et offentlig
innsamlingssted, pa et salgssted eller til teknisk kundeservice. Batteriet skal tas
ut av apparatet med verktgy som er vanlig i handelen uten at det gdelegges
og tilferes et kildesorteringsanlegg, fer du returnerer apparatet til
avfallshandtering. Ved spersmal om a ta ut batteriet, kan serviceavdelingen

til UMAREX-LASERLINER kontaktes. Ta kontakt med din kommune for & fa
informasjon om egnede avfallshandteringssteder og felg de respektive
avfallshandterings- og sikkerhetsinstruksene pé& innsamlingsstedene.
Ytterligere sikkerhetsinstrukser og tilleggsinformasjon pa:
https://packd.li/ll/ale/in
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Kullanim kilavuzunu, ekinde bulunan ,Garanti ve Ek Uyarilar’ defterini ve
de bu kilavuzun sonunda bulunan internet link'i ile ulasacaginiz aktuel
bilgiler ve uyarilari eksiksiz okuyunuz. icinde yer alan talimatlari dikkate
aliniz. Bu belge saklanmak zorundadir ve lazer tesisati elden cikarildiginda
beraberinde verilmelidir.

Amacina uygun kullanim

Bu rotasyon lazeri yatay dizlemin hizalamasi igin tasarlanmistir. Cihazin zeminde
bir taraftan hedefli olarak pozisyonlanmasi ile ek olarak hassas dikey bir hizalama
mimkindur. Lazer ayrica egimlerin tespit edilmesi igin X ve Y ekseni yontine
dijital egim ayari ile egilebilir.

Genel giivenlik bilgileri

- Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik 6zellikleri dahilinde
kullaniniz.

— Olciim cihazlar ve aksesuarlari ocuk oyuncaklari degildir.
Cocuklarin erisiminden uzak bir yerde saklayiniz.

— Cihaz uzerinde degisiklikler veya yapisal degistirmeler yasaktir. Bu durumda
cihazin onay belgesi ve glvenlik spesifikasyonu gecerliligini kaybetmektedir.

— Cihazi mekanik yuklere, asir sicakliklara, neme veya siddetli
titresimlere maruz birakmayiniz.

— Cihaz, islevlerinden biri veya birden fazlasi bozuldugunda veya pilin sarji
azaldiginda ve de kasasi hasar gordiginde kullanilmamalidir.

— Dis mekan kullaniminda cihazin sadece uygun hava kosullarinda ya da uygun
koruyucu 6nlemler alinmak suretiyle kullanilmasina dikkat ediniz.

— Cihazin uygun kullanimi ile ilgili yerel ya da ulusal gecerli giivenlik
duzenlemelerini dikkate aliniz.
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Quadrum GSL

Emniyet Direktifleri
Sinif 2'ye ait lazerlerin kullanimi
A=515nm Pmax= < 1TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Tiiketici tipi lazer iirind, Sinif 2

— EN 60825-1:2014/A11:2021 ve EN 50689:2021 ile uyumluluk;
yetiskin kullanicilar tarafindan yatay/dikey hizalama cizgilerini yansitmak
icin tliketici lazer Grlinu olarak amacina uygundur.

& = Uyari: Lazer isini gikisina dikkat ediniz!

LASER = Sinif 2 lazer 1sini cikisi
2

= Uyari: Dogrudan isina bakmayiniz!

A = Llazer dalga boyu
Pmax = Lazer maksimum cikis glicu

— Dikkat: Lazer 1sinina veya yansiyan isina direkt olarak bakmayiniz.
— Lazer isinini insanlarin Gstlne dogrultmayiniz.

- 2 sinifi lazer 1511 goze vurdugunda gozlerin bilingli olarak kapatiimasi
ve basin derhal isindan disari cevrilmesi gerekmektedir.

— Lazer isinlarina veya yansimalarina (/refleksiyonlarina) asla optik cihazlar
(biylteg, mikroskop, durbln, ...) araciligiyla bakmayiniz.

— Lazeri goz hizasinda kullanmayiniz (1,40 ... 1,90 m).

— lyi yansima yapan, aksettiren veya parlayan alanlari lazer cihazlarini
calistirirken 6rtmelisiniz.

— Umumi trafik alanlarinda isin gidisatini mmkun oldugunca engeller
ve bolmeler ile sinirlandirarak lazer alanini ikaz tabelalari ile isaretleyin.
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Emniyet Direktifleri

Elektromanyetik 1sinlar ile muamele

— Mekansal kullanim kisitlamalarinin, 6rn. hastanelerde, ucaklarda, benzin
istasyonlarinda veya kalp pili tasiyan insanlrin yakininda, dikkate alinmasi
gerekmektedir. Elektronik cihazlarin ve elektronik cihazlardan dolayi bunlarin
tehlikeli boyutta etkilenmeleri veya arizalanmalart mimkdndir.

- Ylksek gerilimlerin veya ylksek elektromanyetik dalgali akim alanlarinin
yakinlarinda kullanilmasi élciim dogrulugunu etkileyebilir.

Ozel Uriin Nitelikleri ve Fonksiyonlari

SENSar

auvromaric  Rotasyon lazeri kendi kendini dizecler. Cihaz + 6°'lik calisma agi
araligi dahilinde gerekli temel konuma getirilir. Ardindan otomatik sistem hemen
hassas ayari tamamlar. Bu islemde Ug¢ adet elektronik 6lcim sensoru X, Y, ve Z
eksenlerini saptar.

Anti-Drift sistemi (ADS) hatali 6lciimleri engeller. Islev prensibi:
Lazer 15in1 ADS'nin etkinlestiriimesinden 30 sonra sirekli olarak dizgin
bir diizecleme yénunden kontrol edilir. Cihaz dis etkenlerden dolayi hareket
ettirilirse veya lazer yiikseklik referans noktasini kaybederse, lazer durur. Ayrica
lazer yanip soner ve Tilt-LED 151§ surekli yanar. Calismaya devam edebilmek
icin, Tilt tusuna yeniden basin veya cihazi kapatip acin. BOylece hatali 6lcimler
kolayca ve glvenli olarak engellenir.

ADS cihazin calistinimasindan sonra etkin olmaz. Kurulmus olan cihazi dis
etken sebepli konum degisimlerinden korumak icin, ADS sistemi Tilt tusuna
basilarak etkinlestiriimelidir. ADS fonksiyonunun etkin olusu, Tilt 1siginin yanip
sonmesi ile bildirilir. Bkz. asagidaki sema.

ADS sistemi ancak lazerin duzeclenmesi tamamlandiktan 30 saniye sonra
denetleme sistemini aktif hale getirir (kurulum safhasi). Kurulum esnasinda
Tilt 15191 saniyelik araliklarla yanip soner; ADS etkin oldugunda hizli sekilde
yanip soner.
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Quadrum GSL

ADS Fonksiyon sekli

ADS 30 saniyeden
sonra aktif olur,

Rotasyon Tilt LED 15191 hizlica
Acik baslar yanip séner. Dis etken
7L
Sensor Automatic ADS'nin etkinlesti-
kurulum safhasi rilmesi: Tilt tusuna Lazer i
basiniz; Tilt 1511 9UVendl §
saniyelik araliklarla laC'S‘n an durur,
yanip séner. lazer yanip soner

ve Tilt-LED 151g1
stirekli yanar.

ﬁ» Transport LOCK: Cihaz tasima esnasinda 6zel bir motor freni
WTlock Sl korunur.

Toz ve sudan koruma — Olcim cihazlar tozdan ve yagmurdan
korunma 0zellikleri ile 6ne cikmaktadirlar.

Alan Kafesi: Bunlar lazer diizlemlerini ve fonksiyonlarini gosterir.
auto: Otomatik hizalama / slope: Manuel (elle) hizalama

B
el

fonksiyonu
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Guc¢ kaynagi / Lityum-iyon batarya kullanimi
— Cihazi kullanmadan 6nce bataryayl tamamen sarj edin.

— Sebeke/sarj cihazini pil b6lmesinin baglanti yuvasina
ve elektrik sebekesine baglayin. Litfen, sadece cihaz
dahilindeki elektrik / sarj cihazini kullanin. Yanlis bir
sebeke/sarj cihazi kullanildiginda, garanti iptal olur.
Batarya cihazin disinda da sarj edilebilir.

— Batarya sarj edildigi esnada, batarya sarij
gostergesinin LED'leri sirasiyla yanar. Sarj islemi
tamamlandiginda LED'lerin 4'U de yesil yanar.

— Bataryayi veya pil bolmesini yuvasina gegirin
ve tespit vidasiyla sabitleyin. Burada elektrik
kontaklari baglanmis olmalidir.

— Batarya takili oldugunda cihaz sarj islemi
esnasinda kullanima hazirdir.
— Lazerde dogrudan Ac/Kapat salterinin Gzerindeki

merkez LED bataryanin sarj durumu hakkinda
bilgi sunar:

— LED yesil yanarsa, batarya doludur.
— LED kirmizi yanarsa, batarya artik sadece 1/3 oraninda doludur.

— Zayif akl sarjinda LED kirmizi yanip soner, bu durumda batarya gecikmeden
sarj edilmelidir.

Pillerinin Kumandaya Takilmasi

e
— Pil yuvasini aginiz ve pilleri (2 x 1,5V LR6 (AA)) 5 5

gosterilen sekillere uygun bir sekilde yerlestiriniz. ﬁ
E——

— Kutuplarin dogru olmasina dikkat ediniz.
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Quadrum GSL

Dikey Calisma

Referans isini cikisi |
Prizma bashgr / Lazer 1sini gikisi J
Uzaktan kumanda algilayici

OnNnw>»

diyotlar (4x) K

m

Kumanda paneli
5/8" dis / Cekul lazeri cikisi
G Pil takimi icin yuva

-

Hizli hedef alma H

Li-lon pil takimi
Sabitleme somunu

Sebeke/sarj cihaz icin baglant
soketi

Sebeke/sarj cihazi
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Quadrum GSL kumanda alani

Uzaktan Kumanda

—

10

1 Auto/slope fonksiyonu

2 Auto/slope fonksiyonu isigi
LED kapali: Otomatik hizalama
LED acik: Manuel (elle) hizalama

ACMA / KAPAMA tusu
islem gostergesi

Tilt fonksiyonu 15191
Tilt fonksiyonu

X ekseni 15191

Y ekseni 15191

9  Z ekseni i15i1g1

10 KO sinyal cikisi

11 islem gostergesi

0O NGO UV AW

200
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13

14

15

16

Tarama modu

Konumlandirma tusu

(saga ceviriniz)

auto/slope fonksiyonu:

X/Y Eksenlerinin kaydirilmasi
Rotasyon hizi secimi -

600 /300/ 120/ 60/ 0 dev./dak
Konumlandirma tusu

(sola ceviriniz)

auto/slope fonksiyonu:

X/Y Eksenlerinin kaydiriimasi
X/Y Eksenleri degistirilir



Quadrum GSL

Yatay ve disey diizecleme: auto auto

- Yatay: Cihaz miumkin oldugunca diz bir zemin ‘} d»
Usttine konulmali veya bir statif (Uc ayak) Gzerine bq »‘
sabitlenmelidir. ‘ 0

— Dusey: Cihazi yan tarafina yerlestirin. Kumanda alani @ @
yukariya dogru bakiyor. 5/8", cihazi bir tripoda dikey
olarak monte etmek icin kullanilabilir.

— ACIK/KAPALI tusunu bas.

— X ve'Y ekseni LED'i yanip sonlyor: Lazer yatay pozisyona yonelik hizalandirma
prosesinde bulunuyor. LED araliksiz yanar yanmaz, seviyelendirme tamamlanmig
olur.

— Z eksen LED'i yanip sénlyor: Kontrol paneliyle yukari bakan lazer yana
devrilmistir ve dikey pozisyon icin hizalandirma prosesinde bulunuyor.

LED araliksiz yanar yanmaz, seviyelendirme tamamlanmis olur.

I Auto/slope fonksiyonu LED'i kapali: Otomatik hizalama
-

Cihaz, + 6°lik bir aralikta otomatik olarak kendini seviyelendirir. Seviyeleme
asamasl sirasinda lazer doner ve egim LED'i yanip séner. Seviyeleme tamamlan-
diginda, egim LED'i hizli bir sekilde yanip séner. Lazer maksimum hizda doner.
Ayrica ,Sensor Otomatik” ve ,, ADS-Tilt" bolimlerine de bakiniz.

Cihaz cok egri bir sekilde kurulmus ise (6°'nin disinda), prizma kafasi

I durur ve lazer ve de LED auto/slope yanip soner. Bu durumda cihazin
daha diiz bir zemin Ustine konmasi gerekir.

201



Laserliner

Diisey Lazer Diizeyinin Konumlandiriimasi

Dusey kullanim modunda, lazer dlizeyi ylizde yuz tam olarak konumlandirilabilir.
~Sensor Automatic” etkin kalir ve dusey lazer diizeyini diizecler. Sonraki sekle
bakiniz.

> B
83 & &
© ae

auto/slope-LED 15191 yanip sonduginde, maksimum 6°‘lik ayarlama
araligina ulasilmistir. Cihazi yatay olarak kurup kapatip yeniden
calistiriniz.

6°‘ye Kadar Meyil Fonksiyonu - Yatay

Meyil fonksiyonu etkinlestirildiginde sensor otomatigi kapatilir. Bunun igin auto/
slope tusuna basiniz. Arti / Eksi tuslari ile meylin tahrikli olarak degismesi mim-
kindur. Bu durumda X ve Y ekseni birbirlerinden bagimsiz olarak ayarlanabilir.
Sonraki sekillere bakiniz.
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Quadrum GSL

6°'ye Kadar Meyil Fonksiyonu - Diisey

Egim islevine gelmek icin, Tilt islevinin kapali olmasi gerekmektedir.

Maksimum 6°'lik meyil sinirina ulasildiginda, ! lazer durur ve yanip soner.
Bu durumda meyil agisini azaltiniz.

Meyil fonksiyonu > 6°

Daha buytk meyiller istege bagl temin edilebilen
acl plakasl, Uriin No. 080.75 araciligiyla
ayarlanabilir. TAVSIYE: Once cihazin kendini
duzeglemesini bekleyip aci plakasini sifirlayiniz.
Daha sonra sensor otomatigini auto/slope

tusu ile kapatiniz. Ardindan cihazi istediginiz
aglya ceviriniz.

I Auto/slope fonksiyonu LED'i agik: Manuel (elle) hizalama
-
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Lazer Modlan

Rotasyon Modu
Rotasyon tusu ile devir sayilari ayarlanir:
0, 60, 120, 300, 600 D/dak

Nokta Modu

Nokta moduna ge¢mek igin lazer rotasyonu
(dénmesi) duruna kadar rotasyon tusuna
basmaya devam ediniz. Lazer, konumlandirma
tuslari ile istenen pozisyona dondurilebilir.

Scan Modu

Scan tusu ile yogun isikl bir katman 4 degisik
genislikte akftiflestirilebilir ve ayarlanabilir.
Katman, konumlandirma tuslari ile istenen
pozisyona dondurdlir.

El Alicisi Modu

istege bagh temin edilebilen lazer alicisi ile
calisma: Rotasyon lazerini maksimum devir
sayisina ayarlayin ve lazer alicisini agin.
Bununla ilgili s6z konusu lazer alicisinin
kullanim kilavuzuna bakiniz.
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Quadrum GSL

Referans lazeri veya

Dikme lazeri ile calisma

Cihazda bir cekil tutma ve referans lazeri
bulunmaktadir. Yatay calisma modunda bu
cekul tutma lazeri bir dik dogru inilebilir. Disey
calisma modunda ¢ekil tutma ve referans
lazerleri cihazin hizalanmasina yaramaktadirlar.
Bunun icin ¢ekul tutma ve referans lazerlerini
duvara paralel sekilde ayarlayin. Bu durumda
dusey lazer diizeyi duvara dik aclyla diizeglen-
mis olur, sekle bakiniz.

Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi
Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5m
mesafede bulunan iki duvarin ortasina kurunuz. Cihazi ¢alistiriniz.
En iyi kontrol sonuclarini alabilmek icin, IGtfen bir statif (sehpa) kullaniniz.
ONEMLI: Sensor Automatic etkin olmali (auto/slope LED 1sigi kapalr).
1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz.
2. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A2 noktasini isaretleyiniz.
Simdi A1 ve A2 noktalari arasinda yatay bir referans ¢izginiz vardir.

[
2|
]

R
H > s, ]
A1 % A2 U
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Kalibrasyon kontrolii
3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz.

4. Cihazi 180 derece geviriniz ve A3 noktasini isaretleyiniz.
A2 ve A3 noktalari arasindaki mesafe, cihazin hassasiyet degeridir.

5. Y veya Z eksenlerinin kontroli icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
A1 A2
T A2

A3

= 0K

— 4.

0,075 mm/m

<

7 180° 1
L A2 L_
R
[ |-
X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 0,075 mm / m’'den
daha blyuk bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlama yapilmasige-

rekmektedir. Bu durumda yetkili saticinizla ya da UMAREX LASERLINER'in
musteri servisi departmaniyla irtibata geciniz.
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Quadrum GSL

Ayarlama Modu

Rotasyon lazerinin diizglin olarak ayarlanmis olmasina dikkat ediniz.
Daima tum eksenleri ayarlayin.

X Ekseninin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestiriimesi: Quadrum cihazini calistiriniz.
X-LED 15191 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar ACMA / KAPAMA
tusu ve auto/slope tusunu ayni anda basili tutunuz.

Ayarlama: Arti/Eksi tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yuksekligine getiriniz.

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihazi kapatiniz.
Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.
Y ve Z Eksenlerinin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Quadrum cihazini calistiriniz.
X-LED 151g1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar ACMA / KAPAMA
tusu ve auto/slope tusunu ayni anda basili tutunuz.

X/Y tusu ile Y eksenine geciniz.

Ayarlama: Arti/Eksi tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan
A2 referans noktasinin yuksekligine getiriniz.

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihazi kapatiniz.
Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir.

Z ekseninin ayarlanmasi igin cihazi dikey olarak
kurup Y ekseni icin tarif edildigi sekilde hareket ediniz.

©
®@O
©)
@
©
®
®@0O
O
C)

Z- Achsen

ZT X-/Y-1/

Uriiniin ayarini her kullanimdan
once, nakil ve uzun muhafazadan
sonra kontrol ediniz. Bu islemde
daima tim eksenleri kontrol ediniz.




Teknik Ozellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir. 26W05)
Gerekli rotasyon devir sayisi 0, 60, 120, 300, 600 U/min

El alicist modu, Nokta Modu, Rotasyon

Lazer Modlari Modu, Scan Modu

Otomatik duzegleme araligi + 6°

Hassasiyet +0,075mm/m

Rotasyon devir sayisi tum calisma agisi icin yak. 30 san.
Ayarlama Hizi 5/8 in¢ dis

elektronik dizec ve servo motorla otomatik
olarak yatay / dikey

Lazer dalga boyu 515 nm

Lot lazeri lazer dalgasi uzunlugu | 515 nm

Referans isin lazer dalgasi

Dulzecleme

5 515 nm
uzunlugu
Lazer sinifi 2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)
Koruma tir IP 66
Baglantilar USB Tip C

Ag adaptori 5V / DC/ 2A

Elektrik beslemesi Lityum-iyon pil takimi 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Sarj suresi yak. 4 saat
Kullanim sresi yak. 35 saat
-10°C ... 50°C, Hava nemi maks. 80% rH,
Calistirma sartlari yogusmasiz, Calisma yikseklik maks. 4000 m
normal sifir Gzeri
Saklama kosullari -10°C... 70°C,
Hava nemi maks. 80% rH
Ebatlar (G x Y x D) 215 x 205 x 165 mm
Adirlik 2600 g (Pil takimi dahil)
Elektrik beslemesi 2 x 1,5V LR6 (AA)
Uzaktan kumanda menzili maks. 40 m (IR-Control)
Agirhk 146 g (batarya dahil)
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Quadrum GSL

Bakima koruma islemlerine iliskin bilgiler

Tum bilesenleri hafifce nemlendirilmis bir bez ile temizleyin ve temizlik, ovalama
ve ¢0zlcl maddelerinin kullanimindan kacinin. Uzun siireli depolamadan énce
akuyt cihazdan cikartin. Cihazi temiz ve kuru bir yerde saklayiniz.

Kalibrasyon

Olclim hassasiyetini ve islevini korumak icin élciim cihazi diizenli olarak
kalibre ve kontrol edilmelidir. Kalibrasyon araliginin bir yil olmasini 6neriyoruz.
Bunun icin gerekirse saticinizla iletisime gegin veya UMAREX-LASERLINER'in
servis bolimine basvurun.

AB ve UK Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB ve UK dahilindeki serbest mal ticareti icin gecerli olan tim gerekli
standartlarin istemlerini yerine getirmektedir.

Bu Gruin, ekipmanlari ve ambalaji da dahil, degerli hammaddelerin geri
kazanilmasi icin atik elektrikli ve elektronik ekipmanlar, piller ve ambalajlarla
ilgili Avrupa ve BK yonetmeliklerine uygun olarak cevreye zarar vermeyecek
sekilde geri donustlrilmesi gereken elektrikli bir cihazdir. Elektronik cihazlar,
piller ve ambalaj evsel atik mahiyetinde degildir. Tiketiciler kullanilmis pilleri ve
akuleri resmi atik biriktirme merkezine, satis yerine veya teknik musteri servisine
Ucretsiz olarak geri vermekle yasal olarak yukumlidurler. Cihaz bertaraf edilme-
den pili normal takimlarla tahrip edilimeden cihazdan cikartiimali ve ayri olarak
atik biriktirme merkezine verilmelidir. Pilin ¢ikartiimasiyla ilgili sorulariniz varsa
|itfen UMAREX-LASERLINER servis bélumune basvurunuz. Litfen belediyenizden
ilgili atik bertaraf kurumlari hakkinda bilgi aliniz ve atik toplama yerlerinin ilgili
bertaraf ve emniyet uyarilarini dikkate aliniz.

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin: https://packd.li/ll/ale/in
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Laserliner

MONHOCTbIO NPOYTUTE MHCTPYKLMIO MO 3KCTlyaTalum, npunaraemMbii
npocnekT ,MIHopMauus o rapaHTUM 1 LOMONHUTENbHbIE CBEAeHMA",
a Take NOC/IeAHIO MH(OPMALIMIO U YKa3aHWs, KOTOPbIE MOXHO
HaWTN MO CCbUIKE Ha CalT, NPUBEAEHHOW B KOHLE 3TOW NHCTPYKLMN.
CobntofaTb COpepKaLLMecs B STUX LOKYMEHTaX yKasaHus. SToT
LLOKYMEHT HeOOXOAMMO COXPaHUTb 1 Mepeaath Npu nepefade
Jla3epHOro YCTPOMCTBa.

Ncnonb3oBaHne No Ha3Ha4YeHUIO

TOT pPOTaLMOHHbIN la3ep NpefHa3Ha4eH A41A BbipaBHMBaHWA B
rOPW30HTaNIbHON MNIOCKOCTM. MpU ycTaHOBKe YCTPONCTBA BOKOBOW CTOPOHON
Ha Mon C ero NOMOLLbIO TakXXe MOXHO BbIMONHATb TOYHOE BblpaBHUBaHWe
no BepTvKanu. Ecin HeobxoaymMo onpenennTb Yrofl HakyloHa, 1asep MOXHO
HaKOHWTb C MOMOLLbIO YCTPONCTBa LPOBOro perynnpoBaHnsa HaknoHa B
HanpasneHun ocn X n Y.

OO6LwWue yKa3aHUsA No TeXHUKe 6e3onacHoCTy

- MMpnb0op NCNonb30BaTh TOLKO CTPOFO MO Ha3HAYeHMIO 1 B Npefenax
YCIOBUI, yKa3aHHbIX B creLmndukaumm.

— VI3mMepuTenbHble NPUBOpPbI 1 MPUHAANEXHOCTY K HUM - HE UIpyLLKa.

WX cnepyeT XpaHWTb B HEAOCTYNHOM [/ feTel MecTe.

— BHOCWTb B Nprbop Ntobble M3MEHeHNs U MoanduKaLmy 3anpeLLeHo,
B MPOTVBHOM CJly4ae JOmMycK v TpeboBaHWA NMo TexHUKe 6e30nacHoCTU
YTPauMBaloT CBOIO CUIy.

— He nopgepraTb NpUGOP MeXaHNYECKMM Harpy3kam, Ype3MepHbIM
TemnepaTypam, BAaXHOCTU MW CIIULLKOM CUJTbHBIM BUOPaLMSM.

— 3anpeluaetca pabotaTtb ¢ NPMOOPOM B Clydae OTKasza OLHOM UJIN HECKObKUX
(pyHKUMIA, NpU HU3KOM YPOBHe 3apsfaa b6aTapen, a Takxke
B CJly4ae NOBPEXAEHMs Kopryca.

— lNpw aKcnnyaTauymn BHe MOMeLLEeHUI CneaunTb 3a TeM, YTobbl npubop
MCMONb30BaNCA TOMbKO MPY COOTBETCTBYIOLLMX aTMOCKHEPHbIX YCIIOBUAX
1 € cobniofeHnemM NoAXoAALLMX Mep 3aLLUTbI.

— O6n3aTenbHO cobntofaTh Mepbl NPELOCTOPOXKHOCTH, NPELYCMOTPEHHbIE
MECTHbIMU NN HAaLUMOHaNIbHbIMW OpraHaMun Hag3opa 1 OTHOCALLMeCA K
HafiexallemMy npumeHeHuio npubopa.
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Quadrum GSL

MpaBuna TexHUKN 6e30nNacHOCTU
ObpalLeHune ¢ nasepamu knacca 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
% LASER CONSUMER LASER PRODUCT

2 EN 50689:2021

BbITOBOE NlasepHoe YyCTPOMCTBO, KJlacc 2

— CooTBeTcTBUE TpeboBaHuAM EN 60825-1:2014/A11:2021 v EN 50689:2021;
3KCMAyaTaLma B3pOC/bIMU NOSb30BATENAMM MO HAa3HAYEHMIO B KayecTBe
ObITOBOro 1la3epHOro YCTPOWCTBa A1 NPOELPOBaHNA FOPU3OHTasIbHbIX /
BEPTUKASIbHbIX JIMHWUIA OJ151 BbIPAaBHUBAHUA.

& = lMNpepynpexaeHune: BHMaHwe, nasepHoe nsnyyeHue!

LASER = Jla3epHoe n3nyyeHue Knacca 2
2

= MpepynpexaeHve: He CMOTPUTE B UCTOYHWK JIA3EPHOTO M3/ydeHUs!
A = [nuHa Bo/HbI Nasepa

Pmax = Makc. BbIxoHaA MOLLHOCTb Nla3epa

— BHumaHme: 3anpeluaeTca HanpasnATb NPAMON UAN OTPaXKEHHbIN JlyY B rnasa.

— 3anpeLLaeTca HanpasATb Na3epHbIv J1y4 Ha Jitofen.

— Ecnun nasepHoe nsnyyexune knacca 2 nonagaet B rnasa, HeobxoarMo 3aKpbiTb
rnasa u Hemef1leHHO ybpaTb rofloBy M3 30HbI Jlyya.

— Hu B KOEM c/lyyae He CMOTpeTb B Sla3epHbIi Jlyd NMpU NOMOLLM ONTUYECKMX
npvbopoB (Nynbl, MUKpockona, BuHokns, ...).

— He ncnonb3oBaTb Nasep Ha yposHe rnas (1,40 - 1,90 m).

— Bo Bpems paboTbl 1a3epHbIX YCTPOWCTB 3aKpblBaTb XOPOLLIO OTPaXatoLLme,
3epKasibHble WAV MAHLEBble MOBEPXHOCTU.

— B MecTax o6LLero nonb3oBaHUsA MO BO3MOXHOCTW OrpaHUyMBaTh XOA, nyyei
C MOMOLLbIO OrpaXkAeHWI 1 Neperopofok 1 pasmellatb npeaynpexgatoLme
TabnnyKK B 30He AENCTBYA Ta3EPHOrO M3/y4YeHNs.
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MpaBuna TexHUKU Ge3onacHoOCTU

ObpalLeHne ¢ 3NeKTPOMarHUTHbIM M3NlydeHnemM

— CnepyeT cobnofaTh AeiCTBYOWME B KOHKPETHbIX MeCTax OrpaHuyeHns
No 3KCMyaTauum, HanpumMep, 3anpeT Ha UCNosb3oBaHue B GONbHULAX,
B CamMosieTax, Ha aBTo3anpaskax uim psagomM ¢ oAbMU C KapAMOCTUMYISA-
TOpamMu. B TakMX yCIOBUAX CYLLECTBYET BO3MOXHOCTb OMAcHOro BO3Aei-
CTBWA WY BO3HUKHOBEHWA MOMEX OT W AJ1A 3EKTPOHHbIX NPUGOPOB.

— JKCnayaTauusa nog BbICOKMM HaMPAXEHWEM UKW B YCIIOBUAX AeNCTBUA
MOLLIHbIX 3/1IEKTPOMArHUTHbIX MEPEMEHHbIX MOJIeN MOXET NOBAUATb
Ha TOYHOCTb U3MEPEHUI.

Oco6ble XapaKTePUCTUKK U3penua u dpyHKummn

5eENsar .
AUTOMATIC PoTaLMoHHbIN Na3ep HacTpanBaeTcA CaMOCTOATENbHO. OH yCTaHaB-

JIMBaETCA B TpebyeMOe UCXOHOE MOMOXEHWE - B MPefenax yria CaMOCTOATENbHOMO
HUBENMPOBAHUS + 6°. A TOUHYIO PEryIMPOBKY CPasy >Ke BbIMOMHAET aBToMaTuKa:
Mpy 3TOM TPU 3MEKTPOHHBIX U3MEPUTENbHBIX faT4ynKa hUKCUpyoT ocn X, Y u Z.

ADS MpoTuBoapendosas cuctema (ADS) npefoTBpalLaeT oWMGOYHbIe
3amepbl. MpuHUMN aencTeuma: Jlasep B TeyeHne 30 cekyH Nocie akTUBUPOBaHUS
ADS NOCTOSIHHO NPOBEPAET NPABUILHOCTL BblpaBHUBAHUA. ECn npubop nog,
BHELUHUM BO3Le/CTBMEM NMPUXOAUT B ABUXKEHWE, UMW Nla3ep TePSET CBOIO
OMOPHYIO BbICOTY, TOrAa fla3ep OCTaHaBAMBAETCA. [ONONHUTENBHO K 3TOMY
Nla3ep MUraeT, a CBETOAMOL MHANKALMM HAaK/IOHa FOpUT NOCTOAHHO. 1A npo-
[LO/KeHWs paboTbl MOBTOPHO HAXXaTb KAaBULLY HAKNOHA UK BbIKIOYATb 1
CHOBA BKJIOYUTb MPMBOP. TakMM NPOCTbIM U HafEXHbIM CNOCoBoM NpenoT-
BPALLAOTCA OLIMBOYHbIE 3amepbl.

MpoTuBogperichoBas cuctema (ADS) He akTUBHA MOC/E BKIIKOYEHUS YCTPOCTBA.
YT0o6b! 3aLLUTUTL NPUBOP OT U3MEHEHWS MOMOXEHWSA NPK NOCTOPOHHEM BO3-
LLefCTBUY, HYXKHO aKTUBMPOBaTb ADS HaXaTuem KHOMKM HakoHa. DyHKLMA
ADS nokasblBaeTcs MUraHMeM CBETOAMOAA HaKIIOHA, CMOTPU PUCYHOK BHU3Y.

ADS BKJItOYaET (PYHKLMIO KOHTPONA NnLLb Yepe3 30 cekyHA nocse
MOJIHOrO HUBENMPOBAHWA Na3epa (3Tan HacTpoviku). Ha 3Tane
HaCTPOMKM CBETOAMOL, HaKOHa MUraeT C CEKYHAHOW YacToTON; Koraa
ADS aKTuBHa - bbICTpOE MUraHue.
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Quadrum GSL

MNpuHuun pencreusa ADS

ADS BkNtOUMTCA Yepes
30 ¢, BbICTpOe MuraHue

Hauano CBETOAMOAA HaK/IOHa. MocTopoHHee
Bin. BpaLleHns BO3/eNcTBMe
7L
HacTporika BksitoueHune ADS:
Sensor Automatic HaxaTb KHOMKY B Lenax
HaknoHa, nrAnkaTtop 6e3onacHocTv nasep
Hak/I0Ha 3amMuraeT ¢ OCTaHaBAMBaeTCA
CeKyHAHOWN YacTOTOM. nasep wmwraer, a '

CBETOAMO[, HAMKALWK
HakJloHa roput
NOCTOAHHO.

ﬁ» BJTOKVPOBKA anist TpaHcnopTMpoBku: [ns 3awwmTsl npubopa
@lflock g BpeMA TPaHCMOPTUPOBKM OH (hUKCUPYETCA C MOMOLLIbIO
creumanbHOro MOTOPHOro TOPMO3a.

CreneHb 3aLmTbl I'IpVI60pOB OT NblIN 1 BNaru.

MpocTpaHCcTBeHHbIe peLleTKu: MoKasbiBatoT NI0CKOCTU fasepa v yHKLUM.
auto: aBTOMaTUYeCcKoe HUBENNPOBaHUe / slope: HUBENPOBaHWE BPYYHYHO

auto auto slope
[opu3oHTanbHoe BepTuKkanbHoe Haknon 90° yron 90° OnopHasa
HVBENVPOBaHVE  HVBENNPOBaHWe dyHKUMA
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OOGpaLueHune ¢ 6n1okomM nuTaHus /

JINTUA-NOHHBIM aKKyMY/IATOPOM

— MNepep, ncnonb3oBaHneM yCTponcTea ceayet
MOSIHOCTbBIO 3aPAAUTbL aKKyMYIATOP.

— [nsa 3Toro 610K NUTaHKA / 3apsAHOE YCTPOMCTBO
NOAK/OYAETCA K INEKTPOCETU U 3apAAHOMY rHe3my
OTAeNeHna Ansa akkymynatopa. Micnonb3osaTb
TONbKO BIOK NWTaHWUA/3apAAHOE YCTPONCTBO,
BXOpALLEee B KOMMEKT. [1py ncnonb3oBaHmUm
Apyroro 6510Ka NTaHWA / 3apARHOrO YCTPOWNCTBA
rapaHTUA aHHynmpyeTca. AKKYMYIATOP MOXHO
Tak>XXe 3apsxaTb OTAeNbHO OT npubopa.

— Bo BpemsA 3apAnKu akkyMynatopa noovepenHo
3aropatoTcA CBETOAMOAbI MHAMKALMMN YPOBHA
3apana batapew. MpoLecc 3apaaky 3aBepLLeH,
eqn Bce 4 cBeToaMoa CBETATCA 3e/1eHbIM CBETOM.

— BcTaBuTb akkymynaTop unu 6atapenHbiii
oTceK B NMpUeMHbI 610K 1 3ahrkcMpoBaTh ero
KpernexHbIM BUHTOM. DJIeKTPUYECKMe KOHTaKTbI
npwv 3TOM AOJIXKHbI ObITb COeANHERDI.

— Mpw ycTaBNeHHOM aKKyMyNATOpe BO Bpems npoLecca 3apAaaku yCTponcTBo
roToBo K paborTe.

— CpenHUin CBeTOAMOAHBIN NHANKATOP, PACMOIOXEHHbIN HeNoCpeaCcTBEHHO
Hapg, BbiktovaTeniem BKJ1./BbIKJ1. yka3biBaeT Ha ypoBeHb 3apaga akkymynaropa:

— Ecnu cBeToamopn CBeTUTCA 3eNeHblM CBETOM, akKyMynAaTOP 3aps>KeH MOSHOCTbIO.

— Ecnn cBeToamop, CBETUTCA KPaCHbIM CBETOM, akKyMYATOP 3apsXXeH TONbKo Ha 1/3.

— lNpun HM3KOM ypOBHe 3apaaa akKyMynaTopa CBEeTOANOA MUMAeT KPacHbIM
CBETOM, YTO O3HayaeT, YTo B BamKalLlee BpeMs akKyMynaTop HeO6Xoanmo
3apAauUTb.

YcTaHOBKa 6aTape|71 npun AUCTaHUMOHHOM ynpasseHnn

— OTKpoWiTe OTAeNeHve Ana 6aTapen n ycTaHoBUTE ———
baTapeu (2 x 1,5V LR6 (AA)) ¢ cobntofieHnem i
roKasaHHOW NOAAPHOCTY. _1& "

— Cobntoaatb NONAPHOCTb. EEETT—
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Quadrum GSL

PaboTa B
BEPTUKASIbHOM
MOSIOXKEHUN

A BbICTpoe HaBefeHne Yyepes BU3Mp
Bbixoa, onopHoro

C Tpwu3mMeHHada ronoska /
BbIXO[, Nly4a sa3epa

D T[puemHble anoabl
[MCTaHUMOHHOrO ynpasneHus (4 x)

E [laHenb ynpasnexHua

F  Pe3bba 5/8" gns ropnsoHTanbHOro
pexvnmMa

G OTcek onsa akkyMysAaTOpHON
GaTapen

w

JINTUA-MoHHaA akKyMyNAaTopHas
baTapes

KpenexHas ranka

Pasbem AJ1f NoAKI0YeHs
ceTeBOro afantepa/3apagHoro
yCTPONCTBa

CeTeBOV aflanTep/3apsagHoe
YCTPONCTBO
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MaHenb ynpaeneHus AucTaHUMOHHOE ynpaeBnieHue
Quadrum GSL 10
34

1
7 o o l @ @
8 Laserliner

1 OyHkuma auto/slope 11 WHaunkaTtop paboTbl

2 Ceetoamop yHkumm auto/slope 12 Pexxum ckaHMpoBaHUA
CBETOAVOA He ropuT: 13 KHonka no3unuMoHnpoBaHus
aBTOMaTUYeCKOe HVBEMPOBaHMe (BpaLLaTh BMpago)
Csetoamon ropuT: pyyHoe DyHKLMA aBTO / PyYHOro pexxmma:
HMBEIMPOBAHNE HaknoHnTb ocn X/Y

3 KHonka BKJI. / BbIKJI. 14 BbibpaTh CKOPOCTb BPALLEHNS

4 WNHpukaTop paboTsl 600 /300/ 120/ 60 /0 06/MUVH.

5 Csetogmopn hyHKUMM HaKJIOHa 15 KHonka nosunumMoHnpoBaHua

6  DyHKUMA HaKJIOHa (BpaLaTh BeBO)

7  Ceertomvon ocn X DyHKLMA aBTO / py4YHOro pexxuma:

HaksioHnTb ocn X/Y
8 (eetogmop ocn Y
16 TllepeksitoyeHmne ocn X/Y
9 Ceetogvopn o Z
10 Bbixog MHbpaKpacHOro curHana
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Quadrum GSL

r0pVI30HTaJ1bHoe U BepTUKasibHoe auto auto

HUBeNMpOBaHuUe ‘} d}
— B ropu30HTaNbHOM MOSIOXeHNN: 10 BO3MOXHOCTY bq »‘
YCTaHOBUTL NPUBOP Ha POBHOI NOBEPXHOCTY WA ‘ 0

3aKpenuTh Ha LWTaTuBe.

— B BepTvKanbHOM nonoxeHuu: Monoxurte npubop
Ha 60K MynbT ynpaBieHna CMOTPUT BBEPX.

Kpennerwne 5/8" MOXHO 1cnosb3oBaTb AnA
BepPTMKaNIbHOW YCTaHOBKM Npubopa Ha LUTaTuB.

— HaxaTb knasuiy BKJ1./BbIKJ1.

— CBeTognofpl ocert X uan Y MUratoT: nasep HaxoguTca B npolecce
BblpaBHVBaHWA 1A rOPM30HTaNnbHOW no3uumnn. Ecnv ceetogmop, ceeTnTCA
MOCTOAHHO, 3TO O3HAaYaeT, YTO MPOLLECC HNBESIMPOBAHNA 3aBEPLLEH.

— CBeToAMof, OCW Z MUraeT: Nla3ep HakJIOHeH B CTOPOHY MaHesbto yrpasBieHna
BBEPX W HAaXOAMUTCA B MpoLecce BbipaBHUBaHWUA /1A BEPTVKASIbHOWM
nosvuun. Ecin ceetogmop CcBeTUTCA MNOCTOAHHO, 3TO O3HAYaeT, YTo MNpoLecc
HVBE/IMPOBAHNA 3aBEPLLEH.

CeeTommop, auto/slope pexuvma He ropuT: aBTomaTnyeckoe
= HV/BEJIMPOBAHWME.

Mpnbop aBTOMATUYECKM BbipaBHWBAETCA B AMana3oHe + 6°. Ha atane
BbIpaBHMBAaHWA Na3ep BpaLLaeTcs, a CBeToamon HakioHa Muraet. Korga
HUBENIMPOBaHMe 3aBepPLUEHO, CBETOAMOL, HAaKJIOHA ObICTpO MuraeT. Jlasep
BpaLLaeTca C MakCMManbHOM cKopocTbio. CM. Takxke pa3gen ,CeHcopHasn
aBTomatuka” n ,ADS-Tilt".

Ecnu npubop ycTaHoBeH nog canwkom Gonblumm yrnom (6onee 6°),
npu3MeHHas rofloBka CTOUT HEMOABUXHO, a Nla3ep W CBETOAMOAb! auto/
slope (aBToMaTvKa/HakI0H) MuratoT. Mprbop HeoBXOAMMO YCTaHOBUTb
Ha 6onee POBHON NMOBEPXHOCTU.
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Laserliner

Mo3uumoHMpoBaHue BepTUKaNIbHOM MJIOCKOCTU Nasepa

B BepTMKanbHOM peXkuMe BO3MOXHO TOYHOE MO3ULIMOHNPOBaHMeE NII0CKOCTH
nasepa. OyHKLMA CEHCOPHOW aBTOMaTuku ,Sensor Automatic” octaeTca
aKTUBHOW 1 HMBENMPYeT BepTUKabHYO NIOCKOCTb Nasepa. CM. ciedyownm
PUCYHOK.

£s
g e |
1@ ]

Ecnn cBeToamop aBTOMaTNYECKOro / py4HOro pexrmMa MUraeT, 3HauuT
JOCTUrHYT MaKCMMasbHbIM AMana3oH perynmpoBaHmna 6°. Mocne 3toro
YCTaHOBWTb NPUOOP B rOPV30HTaIbHOM MOIOXKEHUM U BbIKOYUTD U
CHOBA BKJIIOYUTb €ro.

DYHKLUMA HaKJIOHa A0 6° — Mo ropusoHTanun

Mpy BKIIOYEHUN PYHKLMW HAKJTIOHa OTKJTIOYAETCS CEHCOpHas aBTOMAaTHKa.
[lns 3TOro HaxkaTb KaBULLY aBTOMATUYECKOro / pyyHOro pexxumMa. KHomku
LNnoc” / ,,MynHyc” no3BOAAIOT N3MEHATb HaK/TOH C MOMOLLbIO ABUraTens.
Mpy 3TOM 1OCTMPOBKY 0Cel X 1 'Y MOXHO BbINOJIHATL MO OTAENbHOCTY.
CM. cienytoLLme pUCyHKU.
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Quadrum GSL

DyHKLMA HaK/IOHa A0 6° — No BepTUKaam

Mepen ncnonb3oBaHeM (BYHKLMM PerynMpoBaHna HakoHa
HeobX0AMMO LeakTUBMPOBaTb (DYHKLIMIO HAaKJIOHa.

Cpa3y nocie AOCTUXEHUA MaKCMMaJlbHOro guanasoHa yria HakjioHa
6° Na3ep OCTaHaBJIMBAETCA U HAaYMHAET MuraTb. [locse 3Toro aenyet
YMeHbLUNTb YyroJ1 HakJ10Ha.

DyHKLMA HAKJIOHa > 6°

HaknoHbl 6onbLUero 3Ha4eHVs MOryT co3AaBaTbCA
C NMOMOLLIbIO [OMOJIHUTENbHOW YrOBOV NANUTI,

apt. Ne 080.75. COBET: CHavana fatb npubopy
CaMOCTOATENbHO BbIPOBHATLCA 1 YCTaHOBUTb
YrIOBYIO MAIUTY Ha HOMb. 3aTeM OTKIIOYNTb
CEeHCOPHYIO aBTOMaTKKy KHoMkow auto/slope. Mocne
3TOro HakIOHUTbL MPUOOP MOA, HY>KHBIM YrIOM.

I CBETOAVOA, aBTO/PYYHOTO PEXMMA FOPUT: PYYHOE HUBEMPOBaHWE
-
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Pe>xumbl nasepa
Pe>xum BpalleHua

Knasuien BpalleHuA yCTaHaBIMBaeTCA Yncno

oboportos: 0, 60, 120, 300, 600 06/MUH

Pe>kum no3numuoHUpoBaHuA

YT06bl BOWTH B PEXXUM MO3NLIMOHMNPOBAHNS,
cnlepyeT HaXUMaTb KNaBULLYy BpaLleHus

[l0 Tex Mop, noka Jla3ep He nepecTaHeT
BpaLLaTbcs. MoBepHyTb Nlasep B Tpebyemoe
MONOXEHNE MOXHO C MOMOLLBIO KHOMOK
MO3VLIMOHNPOBAHUS.

PeXkxum ckaHupoBaHusa

KHomMKa ckaHMpoBaHuWsA Nno3sonset
aKTUBMPOBATb N OTPErY/IMPOBaTb OTPE30K
VNHTEHCMBHOIO CBETA, UMEIOLWMIN 4 pa3HbIX
3Ha4YeHnA LWnprHbL. C MOMOLLbIO KHOMOK

NO3NUMOHNPOBAHNA CErMEHT MOXXHO MOBEPHYTH

B TpebyeMoe nonoxeHwe.

Pe>xum pyyHoro npuéma

PaboTa ¢ AOMNOMHNUTENbHBIM Nla3epHbIM
NMPUEMHUKOM: YCTaHOBWUTb POTALIMOHHbBIN
nasep Ha MaKcMMasnbHyto YacToTy BpaLleHua
1 BKJIIOYUTb 1a3epHbIN MPUEMHUK.

CM. MHCTPYKLMIO NO 3KCnJyaTaumum
COOTBETCTBYIOLLErO N1a3€PHOr0 NpUeMHUKa.
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Quadrum GSL

PaboTa Cc ONOpHbIM WU BepPTUKAJIbHbIM
nasepom

B npubope nmeeTCs OAMH BEPTUKabHbIV N OAWH
OMopHbI Nasep. C MOMOLLbIO BEPTUKASIbHOTO
nasepa B ropu3oHTasIbHOM pexrMe MOXHO Ory-
cKkaTb nepnenankynap (byHkuma oTteeca). Mpu
paboTe B BepPTUKaNIbHOM pexnMe BepTUKabHbIA
1 OMOPHbIV Nasepbl CyXaT A1A BblpaBHUBaAHWA
npubopa. [ina 3Toro cnefyeT oTperynnMposatb
BEPTMKaJIbHBIN 1 OMOPHBIN Na3epbl NapaniesbHo
cTeHe. Tenepb BepTUKabHasA NIOCKOCTb Slasepa
BbICTaBNeHa NepneranKynapHoO

CTeHe, CM. PUCYHOK.

MoaroToBka K NpoBepKe KanubpoBKu
Kannbposky nasepa MOXHO KOHTPONMPOBAaTb. YCTaHOBUTL NpMBop nocepeanHe
Mexay 2 CTeHamK, paccToAHME MeX Iy KOTOPbIMW COCTaBIAET He MeHee 5 M.
BkntounTtb npnbop. [ns onTMManbHOW NPOBEPKY UCMOb30BaTh LUTATUB.
BHUMAHME: CeHcopHas aBTOMaTUKa AOSIXHa ObITb akTMBHa
(cBETOAMOA, aBTOMATUYECKOrO / PYYHOrO PeXrMa He ropuT).
1. HaHecute Ha cTeHe Touky Al.
2. MosepHwuTe Npubop Ha 180° 1 HaHecuTe TouKy A2.

Tenepb y Bac eCTb ropu3oHTasIbHaA IMHUA MexXay Todkamu Al n A2.

ﬂ 1.
I R
Z 180 []

A1 % A2 U
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Laserliner

MpoBepka KaNnMGpPoBKU

3. MocTaBbTe NPMHOP Kak MOXHO GNIMXKe K CTEeHe Ha BbicoTe ToukM Al.
OTperynupyite npubop.

4. MNosepHuTe Npubop Ha 180° 1 HaHecuTe TouKy A3. PasHuULa Mexay
TouykaMu A2 1 A3 ABnaeTca JONyCTUMbIM OTKJIOHEHUEM.

5. MosTopuTb Warn 3 n 4 ana nposepkn ocn Y nam Z.

3.
A1 ¥ A2
o E A2
£
. A3
— 4 g
o7 180° S M
L Vi A2 L
ﬁ » ‘
[ |-
HoBas toctupoBka Tpebyetcs, ecnv Ha ocn X, Y unu Z Toukn A2 n A3

pacnosoXeHbl Ha paccTosHnW bonee 0,075 MM Ha Kaxxable M Apyr oT

= Apyra. B 3Tom cnyvae Bam HeobxoaMMO CBA3aTLCA C aBTOPU30BA
Onnepom unm cepsucHbiM otaeniom UMAREX-LASERLINER.
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Quadrum GSL

Pe>xum HCTUPOBKU

Bo BpemsA toCTMpOBKY 06paL|.La17|Te BHMMaHWE Ha BblpaBHMBaHNE
poTaunoHHoro flasepa. Beerga toctmpoBsaTh BCe OCu.

HOcTtupoBka ocn X

BitoyeHne pexxima tocTupoBKu: Braounts Quadrum.
OpHoBpeMeHHO HaxuMaTb kKHorku BKJ1. / BbIKJ1. v auto/slope @)
(aBTOMaTWYeCKNA / py4HO) A0 Tex nop, noka ceetoamop X

He HayHeT 6bICTpO MUraThb.

tOcTuposka: C noMoLLbio kKnasumww "Moc” / "MuHyc" npusectu @ @
nasep 13 TekyLLero NooXeHUA Ha BbICOTYKOHTPOJIbHOW TOYKM A2.

OTMEHUTb OCTUPOBKY: BbiktounTh Nprbop. @

CoxpaHuTb: HoBas t0CTMPOBKa COXPAHAETCA C MOMOLLIbIO
KHOMKa CKaHMpOBaHUA.

KOcTtupoBka ocm Y n Z2

BkJtoueHme pexxuma 1oCcTpoBKY: Bkntounts Quadrum. @
OfHOBpeMeHHO HaxumaTtb KHonku BKJ1. / BbIKJI. n auto/slope
(aBTOMaTM4YeCKMIA / py4YHOW) OO Tex nop, noka ceetoamop, X

He HayHeT BbICTPO MUraTh.
Knasuwwen X/Y nepekiounTbCsa Ha ocb Y.

tOctuposka: C nomMoLubio kKnasuw "Moc” / "MuHyc" npusectu
nasep u3 TeKyLLero nosIoKeHNA Ha BbICOTY KOHTPOJIbHOW TOUKM A2.

OTMEHUTb OCTUPOBKY: BbIk0UUTL NpUGop. @)

CoxpaHuTb: HoBas t0CTMPOBKA COXPaHSAETCA C MOMOLLIbIO @
KHOMKa CKaHNPOBaHUs.

[lnA 10CTUPOBKYM OCK Z yCTaHOBUTL Npubop
BEPTVKANIbHO W BbIMOMHUTL Te Xe AeNcTBumA,
YTO 1 MPU OCTUPOBKE OCK Y.

PerynsipHo npoBepsiTe IOCTUPOBKY
rmepes, NCrosib30BaHNeM, NMocsie TpaHC-
MOPTVPOBKM W L/IUTENBHOTO XPaHEHUS.
IMpn 3TOM NpoBepsNTe BCE OCU.




TexHUYecKne XapaKTepPUCTUKN (M3rotoBuTenb COXpaHAET 3a coboi
npaBa Ha BHECEHWE TEXHUYECKUX n3MeHeHun. 26WO05)

Tpebyemasi YyacToTa BpaLleHus

0, 60, 120, 300, 600 06/MuH

Pexxumbl nasepa

Pe>xxvm pyyHoro npuéma, Pexvm
No3nUMOHNPOBaHUA, Pexunm BpaLleHns,
PeXxnm ckaHMpoBaHuWA

CamMOHMBeNnpoBaHue + 6°
TOYHOCTb + 0,075 Mm / ™M
- oK. 30 ¢ Mo BCemy yrily caMOCTOATENTbHOrO
CKOPOCTb HaCTPOWKM
perynMpoBaHus
MoacoegnHeHUs LITaTMBa Pe3bba 5/8"

HusenuposaHve

FOPU30HTaJIbHO / BEPTUKASIbHO
aBTOMAaTUYeCKM, C MOMOLLIO 31EKTPOHHbIX
YPOBHEN 1 CepBOMOTOPOB

OMOPHbIN JTa3epHbIN N1yy

[OnvHa BosiHbI Na3epa 515 nm
[nviHa BOMHbI la3epHOro syya, 515 nm
OTBECHbIV JTA3€pPHbINA J1yYy

MNHa BOJIHbI JIa3€PHOr0 Ny4a,
An PHOTO JIy4d, | 515

Knacc nasepos

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

CreneHb 3aLUmnTbI

IP 66

MopTbl

USB t1n C

MuTalowwee HanpaxeHue

CeTeBoit 6nok nuTaHwa 58 / DC/ 2A
JINTUN-VOHHBI aKKYMYNATOPHbINA 610K
3,7B / 8A4 / 29,6BTy

Bpems 3apagku

OK. 4 u.

Cpok paboTbl 31eMeHTOB
nuTaHus

OK. 35 4.

Pabouue ycnosus

-10°C ... 50°C, BnaxxHoCTb BO3yxa MakKc.
80% rH, 6e3 obpa3oBaHNA KOHAEHCaTa,
Pabouasn BbicoTa He 6onee 4000 M Hag,
YpPOBHEM Mops

Ycnosua xpaHeHus

-10°C ... 70°C, Bna>xHoCTb BO3Jyxa MakKc.
80% rH

Pa3mepbl (LI x B x IN

215 x 205 x 165 Mm

MuTaroLee HanpsxeHne

Bec 2600 r (BKJ1. aKKYMYIATOPHbIN 6710K)
AunctaHuMoHHOE ynpaBsieHue

2 x 1,5B LR6 (AA)

[anbHocTb gencrteus Y

Makc. 30 m (MK-ynpaBneHue)

Bec

146 1 (BKI. aKKyMYNATOp)
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Quadrum GSL

NHdopmauums no o6cny>kKnBaHuIo u yxopy

Bce KOMMOHEeHTbI ounLLaTh crierka BNa>KHON can(beTKoM; He NCNoJ1b30BaTb
4yncrawne cpeacrsea, a6pa3I/1BHbIe MaTepuanbl U pacTBOPUTENN. I'Iepe,u,
ANUNTENbHbIM XpaHeHnemM npm6opa anenyeT BblHYTb akKKyMynAaTop. anI60p
XPaHUTb B YACTOM U CYyXOM MecCTe.

KannbpoBka

[na obecneyeHnsa TOYHOCTU pe3y/bTaTOB M3MEPEHNI U (OyHKLIMOHANbHOCTY
cnepyeT perynsapHO NpPOBOAMUTL KainMOpoBKy 1 NPOBEPKY U3MepPUTENTIbHOTO
npubopa. PekoMeHyeMbIl MHTepBa KannbpoBKyW - OAWH rof,. Bbl MoxeTe
NOoNYYUTb KOHCY/IbTaLMIO MO 3TOMY BOMNPOCY y Ballero npofasLa uin
COTPYAHUKOB cNy>Obl noafepxkn UMAREX-LASERLINER.

Mpepnucanua EC n BenukoGpuTaHum 1 yTunusauus

Mpnbop COOTBETCTBYET BCeM HeOOXOAMMbIM TpebOoBaHMAM,
pernameHTUpyoLLe CBOGOAHbIN TOBapOOOGOPOT Ha TeppUTOpUN

EC v BenukobputaHuu.

[aHHoe n3genue, BKIOYaA KOMMIEKTYIOLLME NMPUHAANEXHOCTU U YNaKOBKY,
ABNAETCA NEeKTPUYECKMM YCTPONCTBOM, KOTOPOE corflacHo avpektmBam EC
1 BenvkobputaHUm 0 CTapbIX NMEKTPUYECKUX U 3NEKTPOHHbIX YCTPONCTBAX,
3N1eMeHTax NMUTaHWA, akKyMynaTopax U ynakoBOYHbIX MaTepuanax AOMKHO
ObITb NepeaaHo Ha yTUM3aLMIo 3KOMOrMYeck beaonacHbIM crocobom ¢
Liefblo MOJTyYeHUs LIEHHOTO CbIpbs. DNeKTpuyeckne npubopsbl, Hatapeiikn

1 YyNaKoBKa He OTHOCATCS K ObITOBbIM OTXodaM. MoTpebutenu no 3akoHy
06n3aHbl HecnnaTHO cAaBaTh MCMNOb30BaHHble BaTaperikn U akKyMynsaTopbI
B Creumanm3npoBaHHble 0BLLIECTBEHHbIE NYHKTbI cbopa 0TX0L0B, NMN6O

NMo MecTy MpPOAaXu Un B CyX0y TEXHUYECKON NoAAepXKN. M3Bnekute
baTapeliky C MOMOLLbIO OObIYHBIX MHCTPYMEHTOB, He paspyLuas eé, u caaiite B
CreumanbHbIv NYHKT cbopa, npexae YeM oTrnpaBuTe NpUbOp Ha yTUAM3aLMIO.
Mo Bcem Bonpocam 06 n3BneYeHn baTapeek obpallaiTecb B CEPBUCHBIN
otgen UMAREX-LASERLINER. MHopmaumio o nyHkTax cbopa 1 yTunusaumm
OTXO[0B MOXHO MONYYNTb B aAMUHUCTPALN MO MECTY XUTeNbCTBa.
CobntofanTe UHCTPYKLMN MO YyTUAN3ALUM 1 NpaBUia TEXHUKN Ge30MacHoCTU
B MyHKTax Npvéma OTXo40B.

[Lpyrue npaBunia TeEXHUKM 6e30MacHOCTY U LOMNOSIHUTESIbHBIE!
https://packd.li/ll/ale/in
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YBaXKHO NpoymMTaiiTe iIHCTPYKLito 3 ekcrlyaTaLii Ta 6poLuypy
«IHhopMaLis Npo rapaHTii Ta LOAATKOBI BiGOMOCTI», Aka LOAAETHCS,
Ta O3HaNOMTeCh 3 aKTyasibHUMMW AaHUMU Ta peKOMeHAALIAMN 3a
NOCUAHHAM B KiHL L€l iHCTPYKLii. JoTpUMy/TeCb HaCTaHOB, LLO B
HVX MicTATbCA. Lie foKyMeHT 36epiraTv Ta AoK/1aaaTh 4O Na3epHoro
NPUCTPOIO, BIAAAIOUN B iHLUI PYKK.

BukopucTtaHHA 3a NpU3HAYEHHAM

Llen poTauiiHiin nasepHUi HiBenip NpyU3HaYeHni ANiA BUPIBHIOBAHHA
rOPU30HTaNIbHOI NAOLLMHK. MoknaBLLM Npunag Ha 6ik Ha nignory, LoAaTKOBO
MO>Ha 30iNCHIOBATN TOYHE HiBEIOBAHHA Y BEPTUKAbHIN NAOLLMHI. Mpn LuboMy
3aBAAKM YHKLi LMPOBOro HanalUTyBaHHA Haxuy AN 3aflaHHs yXunis Len
Na3epHUii HiBesip MOXHa HaXUNATK B HaNpAMKY ocert X Ta Y.

3aranbHi BKa3iBKu no 6esnewi

— BukopucTosywiTe npunaf BUKIOYHO 38 MPU3HAYEHHAMY B MeXax 3asaB/ieHNX
TEXHIYHMX XapaKTepUCTUK.

— BumiptoBanbHi mpunagy i npunagas Ao HAX — He AWTAYa irpaLuka.
36epirati y HeLoCAXHOMY s AiTeR MicL.

— MNepepobku Ta 3MiHW KOHCTPYKLi Npunagy He JO3BONAIOTLCA, iHaKLLe
aHy/IOITbCA AONYCK A0 eKCryaTaLii Ta CBifOLTBO Npo 6e3neyHicTb.

— He HapaxanTe npuiag Ha MexaHiYHe HaBaHTaXXeHHsA, eKcTpemasibHy
TemnepaTypy, BONOricTb abo cunbHi BibpaLi.

— 3ab0pOHAETbCA ekcnyaTalia Npunagy y pasy BiAMOBW OfHIEi Um
Kinbkox dhyHKLj abo Npv HNU3bKOMY PiBHI 3apAay akyMynAaTopa, a Takox
MOLLKOIKEHHI Koprycy.

— MNpw BYKOPWCTaHHI Npunagy NpocTo Heba 3BaxanTe Ha HaABHICTb BiANOBIAHUX
NOroAHUX yMOB abo BXUBaTe HaNeXHUX 3anobidKHMX 3axo4iB.

— [oTpumynteca HopM Be3neku, BU3Ha4eHMX MicLieBUMY abo fepxkaBHMM
opraHamMu Bnagu 418 HaneXXHoro KopUCTyBaHHA Npuiagom.
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Quadrum GSL

BkasiBKu 3 TexHiku 6e3neku
|_|OBO,£I,)KeHHF| 3 Nasepamu Knacy 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

MoGyToBuin nasepHuin npunapg, knac 2

— Bignosigae ctaHpaptam EN 60825-1:2014/A11:2021 1a EN 50689:2021;
NpU3Ha4YeHNN ANA BUKOPUCTaHHA AK NODYTOBWI NasepHWA Npunag ansa
NPOEKTYBaHHA rOPU3OHTASIbHUX/BEPTUKANbHUX NiHIN BUPIBHIOBAHHSA
LLOPOC/IMIMU KOPUCTYBa4YaMMU.

& = lNonepepykeHHA: YBara, NazepHe BUMPOMiHIOBaHHS!

LASER = Jla3epHe BUNPOMIHIOBaHHA Knacy 2
2

@ = MonepemykeHHs: He AVBUTUCA Ha OXKEPENO BUMPOMIHIOBAHHSA!
A = [oBxuHa xBWU/i nasepa

Pmax = MakcumanbHa BUXigHa NOTYXHICTb nasepa

— YBara: He AnBWTMCA Ha NPsSMUIA YY1 BIBOUTUIA MPOMIHb.

— He HaBOAMTM NasepHUIn NPOMIHb Ha Jilofen.

— AKLLO0 NasepHe BUNPOMIHIOBAHHA Kacy 2 NOTPanuTb B OKO, LLIIbHO 3aKpUTK
Oui Ta HeranHo BiBECTU rOMI0BY Bif, MPOMEHSA.

— 3ab0pOHAETLCA AVBUTUCA Ha Nla3epHUIA NPOMiHb abo Moro A3epkasbHe Bifo-
BparkeHHA Yyepe3 Byab-AKi ONTUYHI Npunaam (nyny, Mikpockon, 6iHOK/b TOLLO).

— MNig Yac BUKOPUCTaHHA Npunagy nasepHii NPOMiHb He MOBMHEH 3HAaXOAMUTUCA
Ha piBHi over (1,40 - 1,90 m).

— MoBepxHi, AKi fobpe BiAGKBaIOTL CBITNO, A3epKabHi abo 6ANCKyYi NoBepPXHI
MOBUHHI 3aTyNIATUCA Mif, Yac eKcryaTaLii na3epHUX NpUCTpoIB.

- Mig, Yac npoBefeHHA pobiT Noban3y aBTOMOBINBbHKX AOPIT 3arasbHOrO KOPUC-
TYBaHHS Ha LLMAXY NPOXOAXKEHHA SIa3epHOro NPOMeHs 6axaHo BCTaHOBUTY
OropoXi Ta NEPEHOCHI LLUMTK, a 30HY Aji N1a3epHOro NPOMeHA NO3Ha4YUTH
nonepenxyBaJlbHUMW 3HaKaMu.
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BkasiBKu 3 TexHiku 6e3neku

MoBOOXKEHHA 3 AXKepeniamMu eNeKTPOMarHiTHOro BUNPOMIHIOBaHHSA

— HeobxigHO LOTPUMYBaTUCA NOKaNIbHUX eKcrlyaTauinHux obmexeHb,
Hanpuknag, B nikapHAX, niTakax, Ha 3anpaBHMX CTaHLiAx abo nopyy
3 OAbMU 3 e1eKTPOKapAiOCTUMYNATOPOM. ICHYE MOXUBICTb
HeraTMBHOro BMNMBY abo NopyLUeHHA pobOTU eNeKTPOHHUX NPUCTPOIB /
yepes efleKTPOHHI NPUCTpPOI.

— Mpu BUKOpPUCTaHHI B 6e3nocepeHit 6113bKOCTI Bif NiHINA BUCOKOT
Hanpyrv abo enekTpoMarHiTHUX 3MiHHMX NOJIB pe3ynbTaTi BUMIpIOBaHb
MOXYTb 6yTWN HETOUHUMMU.

OcobnmnBocTi BUpoOy Ta noro hyHKLioHaNbHi MOXXJIMBOCTi

SEI'IEI]I" . AU, ’ "
AUTOMATIC Llen poTaLuiHui 1la3ep caMOBUPIBHIOETbCA. MIOro BCTaHOB/IOIOTb

y HeobxiHe BUXiOHe MONIOXEHHS — Yy Mexax poboyoro KyTa + 6°. 3a ToUHe
HanalUTyBaHHA Bigpasy NPUINMAaETbCA aBTOMATUKa: TPW eNeKTPOHHI BUMIpIo-
BaJIbHi AATYMKN BU3HaYatoTb oci X, Y i Z.

ADS XnbHUM BMMipeHHAM 3anobirae cnctema KomneHcauii gpendy
(ADS). MpuHumn gji: 30 cekyHp nicns BBIMKHeHHs cuctemu ADS nasep Ge3ne-
pepBHO MepeBipsie NpaBuIibHe BUPIBHIOBaHHA. AKLLO Npuiag 3pyLwnTbea nig,
[i€l0 30BHILLHIX YMHHWKIB abo BTPaTWTb CBili BUCOTHUIA Ba3uc, nasep 3anu-
LWNTbCS HepyxoMuM. Kpim Toro nasep 3abnumae, a CO-iHgykaTop Haxuny byne
CBITUTU CTanMM CBiT/IOM. LLIo6 ymMoXnmMBuUTY nogdanblly poboTy, Lie pa3 HaTuc-
HiTb KHOMKY «Tilt» (Haxun), abo BUMKHITb 1 3HOBY YBIMKHITb npunag. Takum
YMHOM MO>XHa NMPOCTO W HALINHO YHWUKHYTU XMOHUX BUMipeHb.

@OyHKuia ADS nicna BBIMKHeHHA npunagy He gie. LLLo6 3axucTntu cnps-
MOBaHWI NpWNag Bif, 3MiH MNONOXEHHA Yepe3 CTOPOHHI BNMBKM, dyHKLito ADS
cnip, yBIMKHYTW KHOMKoto «Tilt» (Haxwn). Ha gito dyHkuii ADS BKasye 6avMmaHHA
CO-iHonkaTopa Haxuny (AMB. cxeMaTu4He 306paxkeHHA HUXKYe).

YBara: cuctema ADS BMUKA€ETbCA A1s1 KOHTPOJisA nniie Yepe3 30 cek.
nicaA NOBHOroO HiBestoBaHHA flasepa (eTan cnpAMoByBaHHS). bavMaHHA
Cl-iHanKaTopa Haxuy 3 CeKyHAHUM iHTepBasIOM Mif, Yac CMPAMOBYBAHHS;
LwBKuake 6nMMaHHaA, AKWO 3agisHa dyHKuia ADS.
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Quadrum GSL

Po6ota cucremu ADS

Cucrema ADS
BUKOHYE KOMMeHcaLyjto
yepes 30 cek.; wWBmake
. Mouarok 6numanHs CO-inavkaTopa
YBIMKHEHHA obepTaHHs Haxuny.

CTOPOHHiN
BMAMB

Etan cnpamoByBaHHA yBiMKHeHHﬂ yHKuii

3a 10MOMOroio (hyHKLLT ADS: HaTuCHyTa

Sensor Automatic KHonka «Tilt»
(Haxun), 3 CeKyHOHUM
iHTepBanom 6a1mae
Cl-inankaTop
Haxuny.

3apagm

6e3neku nasep
3aMLa€ETbCA
HepyXxoMuM;

nasep 6nmMmMae, a
C-inavkaTop Haxuny
CBITUTb CTaNIUM
CBITJIOM.

ﬁ“l ‘ TpaHcnoptHe CTOMOPIHHA: nig Yac TpaHCNOPTYBaHHA Npuiag
4 oc

3axM1LLAE cneujanbHe rasabMo ABUTYHa.

3axWCT Big Ny Ta BOAW — NPWAAL BiaPi3HAETHCA 0COBANBIM

3aXMCTOM Bif, MUY Ta LOLLY.

OO6'€MHi CiTKM: BKa3yloTb lasepHi MIOWMHN Ta (yHKL.

auto: aBTOMaTWYHa LieHTpOBKa / slope: pyyHa LieHTpoBKa

auto auto slope

=R s

[opu3oHTanbHe BepTukanbHe Haxunun Kyt 90°
HiBeNoBaHHA HiBeNoBaHHA

90° pecdhepeHTHa
hyHKUiA
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MoBomKeHHA 3 GIOKOM XKUBNEHHS /

NiTiN-iOHHUM aKyMynATOpPOM

— lNepen, BUKOPUCTAHHAM npunagy NoBHICTIO
3apAAiTb akymynAaTop.

— MigknoyiTh MepexxeBnn agantep/3apagHun
NpWCTpI A0 enekTpomMepeXXi Ta po3'emy batapei-
HOro BiACIKY. BUKOPUCTOBYMTE TiNbKn MepexeBni
aflanTtep/3apAgHUA NPUCTPIN, WO BXOAUTb [0 KOMI-
NeKTy. BUKOPUCTaHHA HEBIAMOBIBHOrO 610Ky XMB-
NEeHHA npu3Befe [0 BTPATW NpaBa Ha rapaHTiiHe
06cnyroByBaHHA. AKYMYNIATOP MOXHa 3apamaxatu
TaKoX i TOAi, KOS BiH HEe BCTAHOBMIEHWI Y NPWUAagA,.

— Mg Yac 3apAagykaHHA akyMynaTopa CBIT/I04I0AN, WO
MoKa3yloTb piBeHb 3apAAy akyMynsTopa, No Yepsi
3aropAtoTbca. MpoLec 3apaaKaHHA 3aBepLUEHO,
AKLLO BCi 4 CBITNIOAiOAA CBITATHCA 3€/1€HUM KOJIbOPOM.

— BcraBTe akymynatop abo Bifcik AnA enemeHTiB XuWB-
NEeHHA y BiACIK Npunagdy i 3akpiniTe 1oro 3a gono-
MOrOI0 KPINUbHOTO rBUHTA. [Py LIbOMY eNeKTprYHI
KOHTaKTV MOBUHHI ByTY 3'€fHaH.

— Micna BCTaHOBNEHHA aKyMynATOpa NPUCTPIi FOTOBUIA A0 BUKOPUCTaHHA Mif
Yac 3apAgKaHHs.

— Ha na3sepHomy HiBenipi cepefHin caiTnoaion 6e3nocepenHbo Haf BUMMKAYeM
BMUKaHHA/BYUMUKaHHA CUrHanisye piBeHb 3apsagy akymynatopa:

— AKLLIO CBITNIOAiOA, CBITUTLCA 3€1€HM KOJIbOPOM, Lie O3HAYaE, WO aKyMynaTop
NOBHICTIO 3apAOXKEHUN.

— AKLWO CBITNOAIOA CBITUTLCA YEPBOHMM KOSIbOPOM, Lie O3HAYaE, LLIO aKyMynAaTop
3apsALKeHUN nuwe Ha 1/3.

— Mpu HM3bKOMY 3apsAAI akyMynaTopa CBITN0LIoA 6IMMaE YHepBOHUM KOJTbOPOM,
LLIO CBIAYUTb NPO HEOOXIAHICTb MOro HeramHoi 3apAaKu.

YcTaHOBNEHHA GaTapeinok y nynbT AUCTaHLINHOIO KepyBaHHA
— Bigkpwutu Bifcik na 6aTtapeinok i BKIacTu

e T
6aTapenku (2 x 1,5V LR6 (AA)) 3rigHo 4
3 cMMBOIaMMU. _d

e —

— [JoTpumyinTeca NpasusibHOI MOAPHOCTI.
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Quadrum GSL

BepTukanbHui
pexunm F
G
A LliBnake Bi3yBaHHA G Biacik ana akymynatopHoi 6aTapei
B Bwxig Bu3ipHoOro nasepHoro H JiTin-ioHHa akymynaTopHa
NpOMeHA baTapes
C Mpu3moBa ronoeka / BUXig, I KpinunbHa ranka
J1a3epHOro NpomeHs J  Po3'em Ona NigKMoYeHHnA

D MNpunmanbHi giogn nynsta
[NCTaHUINHOro KepyBaHHsA (4 WT.)

E [laHenb kepyBaHHA K

F Hapi3b 5/8 gronma / Buxig,
NPSMOBUCHOTO N1a3ePHOrO
npoMeHs

MepexeBoro 60Ky XXUBeHHA/
3apAgHOro NPUCTPOIO
MepexxeBuin 60K XKUBNEHHS/
3apALHUIA NPUCTPIn
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MaHenb KepyBaHHA Mopeni MynbT AucTaHujiiHoro
Quadrum GSL KepyBaHHA 10
34

1
7 o o l @ @
8 Laserliner

1 aBTOMATUYHUIA/PYHHUI pPEXUM 10 Buxig iHppayepBOHOro curHany
2 CA-iHoukaTop aBTOMaTUYHOrO / 11 IHgukaTop poboTtn
Py4HOro pexxumiB 12 BisnoBUIN pexnm
CH-iHAnKaTop He ropuTb: 13 KHonka nosuuioHyBaHHsA

aBTOMaTUYHE BUPIBHIOBAHHA
Cl-iHgukaTop ropuTb: pyyHe
BUPIBHIOBaHHS

(noBopoOT BNpaBo)
ABTOMATUYHUI/PYHHUI PEXUM:
HaBeneHHs no ocax X/Y

HaBeneHHs no ocax X/Y
16 lepemukaHHA ocen X/Y

Cl-ingukaTop oci Y
Ch-inankaTop oci Z

3 KHOMKa BBIMKHEHHSA / BUMKHEHHSA 14 Bu6ip WeMaKocTi obepTaHHs:
4 IHaukatop poGoTu 600 /300 / 120 / 60 / 0 06/xB
5 CA-iHpnkaTop tyHKUT Haxny 15 KHOMKa No3WLjoHyBaHHS

6 DyHKUiA Haxuny (noBopoOT BNIiBO)

7  CO-iHamkaTop oci X ABTOMATUYHVI/PYHHNI PEXXNM:
8

9
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Quadrum GSL

FfopusoHTanbHe HiBenloBaHHA auto auto

il BepTMKasibHe HiBesIloBaHHs ‘} d»

— lopu30OHTabHe: YCTaHOBITb MpWag, Ha AKoMora bq »‘
piBHILLY NOBepxHto abo 3aKpiniTb Ha LWITATUBI. ‘ 0

— BepTukanbHe: Moknagite NpUCTpin Ha Bik. @ @
MaHenb KepyBaHHA CNpsMOBaHa Bropy.
3a LoNoMOroto rBuHTa 5/8” NpuCTpin MoXxHa
BCTAHOBUTUN BEPTUKAsIbHO Ha LUTATKB.

— HaTWCHITb KHOMKY BBIMKHEHHA/BUMKHEHHS.

— CaiTnomion ocen X Ta Y 6nmmae: JlazepHuin HiBenip nepebysae y NpoLeci
tOCTYBaHHA FOPU30HTANIbHOMO MONOXEHHA. AK TilbKW CBITN0AIOA NOYMHAE
CBiTUTUCS Be3nepepBHO, HiBEMIOBAHHA 3aBEPLLEHO.

— CaiTnoziof oci Z 6numae: Jlazep HaxuneHuid Ha Bik 3 NaHessto KepyBaHHs
Bropy, i nepebyBae y NpoLieci 0CTYBaHHA BEPTUKASIbHOMO MOSIOXEHHS.

AK TiNbKW CBITNIOAIOL NMOYMHAE CBITUTUCS Be3nepepBHO, HiBEIIOBAHHS
3aBepLUeHO.

Cl-inovkaTtop auto/slope pexumiB He ropuTb: aBTOMaTUYHe
= BVIPIBHIOBAHHA

MpucTpit aBTOMaTUYHO BUPIBHIOETLCA B Ajiana3oHi + 6°. g 4ac BUPIBHIOBAHHA
nasep obepTaETbCs, a CBITNOAIOAHUIA iHAMKaTOP Haxuy bavmae. Konm
BMPIBHIOBaHHA 3aBEPLUEHO, iIHAMKATOP Haxuiy WBMAKO 6avmae. Jlasep
0b6epTaeTbcA 3 MaKCMManbHOIO LWBWAKICTIO. [IMB. Takox po3gin "Sensor
Automatic" Ta "ADS-Tilt".

AKLWO Npynag po3TalloBaHWI Mif 3aBeIMKUM HaxnoMm (moHag 6°),
TO MAATHWK, @ Pa3OM i3 HUM | MPU3Ma, He PyxatoTbCA, OTXKE Na3epHUN
NPOMiHb Ta CBITNOAiIOA aBTo/Haxun (auto/slope) NounHaoTb GaMMaTH.
Y Takomy BuNagKy npunag ciif NoMiCTUTY Ha PiBHILLY NOBEPXHIO.
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Laserliner

3apaBaHHA BepPTUKabHOI J1a3epHOi MNIOLMHN

Y BepTMKanbHOMY pexumi Na3epHy MIoLLMHY MOXHa ByayBaTy 3 BUCOKOIO
TouHicTio. PyHKUiA Sensor Automatic 3a1LLAETbCA AiloYeto Ta HiBeoe
BEPTVKaIbHY NNOLLUMHY.[IMB. HaBeAEHWN HUXKYE PUCYHOK.

Ao 6nnmae CA-iHAVMKaTOP aBTOMaTUYHOIO/PyYHOr0 PEXUMIB,
l [OCArHyTa Mexa MakcMManbHOi komneHcadii (6°). Tofi BCTaHOBUTb
npuiag ropu3oHTasbHO Ta BUMKHITb 1 3HOBY YBIMKHITb M0rO.

DyHKLUiA 3agaBaHHA Haxuny fo 6° — BiGHOCHO ropusoHTani
Mpw BBIMKHEHHI dhyHKLiT 3aaaBaHHA Haxmny dyHKLiA Sensor-Automatic
BUMWKAETLCA. 1A LbOro HAaTUCHITb KHOMKY «auto/slope» (aBTomMaTuyHO/
BPYYHyY) KHOMKYM «+» i «—» [O3BONAIOTbL 3aA4aBaTvi Haxuil 3a AOMOMOroto
cepsonpvBogis. Mpu LuboMy oci X i Y MOXHa perynioBaTi OKpeMo OfHa Bif,
OAHOI. ANB. HaBEAEHWIN HMXXYe PUCYHOK.

l@i@ O & ®60 & ®O
\
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Quadrum GSL

DyHKLiA 3afaaBaHHA Haxuny Ao 6° — BigHOCHO BepTUKani

LLlo6 oTpumaTy focTyn 8o yHKLji HanawwTyBaHHs Haxuy, HeobxigHO
BUMKHYTW (DYHKL,itO Haxumily.

JocArHyBLUM MaKCUManbHOro Haxusy B 6°, la3ep 3yNUHAETLCA Ta
NMoYnHa€e 6immaTi. Tofi 3MeHLLTE KyT Haxuily.

®DyHKLUiA 3apaBaHHA Haxuny > 6°

BinbLui HaxmMan MoXHa 3afaBaTu 3a LONOMOrOt0
[o[aTkoBoi KyToBoi ornopu (apT. Ne 080.75).
MOPALA: cnoyaTky AaviTe npunagy CamoCTiiHO
BUPIBHATUCA Ta BCTAHOBITb KyTOBY OMOPY Ha HyJlb.
MoTiM BUMKHITb dhyHKLit0 Sensor-Automatic KHOMKO
«auto/slope» (@BTOMaTN4YHO/BPYYHY). Micna Lboro
HaxuniTb NpUnag Ha NoTPIGHWA KyT.

Cl-iHovKaTop aBTOMaTU4HOIO/PYYHOIO PEXMNMIB FOPUTD:
= PYy4YHE BUPIBHIOBaHHSA.
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Pe>xumun nasepa

06epToBUI peXxxum
KHonkoto obepTaHHA 3afa€eTbcs YacToTa
obepris: 0, 60, 120, 300, 600 06/xB

TouKoBUI peXXUM

LLlo6 yBilTW B TOYKOBUI PeXUM, HaTUCKanTe
KHOMKY 0bepTaHHs, NOKW Nasep He nepectaHe
obepTaTncs. KHoMKaMu no3muioHyBaHHs
NIa3epHWiA NPOMiHb MOXHa NOBEPHYTU B
NoTpibHE NONOXKEHHS.

Bisanosuin pexxum

Bifn0BOKO KHOMKO Na3epHUI NPOMiHb MOXHa
PO3ropHYTU B ACKPaBUI CEKTOP Ta 3aaTh oMy
4 pi3Hi 3Ha4YeHHA LWPWHW. CeKTOp MOXHa
06epHyTN B BaxkaHe NONOXKEHHA KHOMKamu
NO3WLOHYBaHHSA.

Pe>XMM BMKOPUCTaHHA Py4YHOro npuimaya
PoboTa 3 OAATKOBUM NpUIAMaYeM Na3epHoro
BUMNPOMIHIOBAHHA: BCTAHOBITb POTALLINHWI
nasep Ha MakcMmarnbHi 06epTh Ta yBIMKHITb
npuiMay N1azepHoro BUNPOMIHIOBaHHA. [uB.
IHCTPYKLO 3 eKcrulyaTyBaHHA Bif4noBigHOro
npuiMaya f1lasepHoro BUMPOMIHIOBaHHS.
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Quadrum GSL

Po6oTa 3 Bi3upHMM abo NPAMOBUCHUM
Nla3epHNM npomMeHemM

MpucTpii Mae [oAATKOBI hyHKLi NPAMOBUCHOIO
1 OMOPHOro Nlasepy. Y ropu3oHTasIbHOMY PeXxXuMi
3a iX JONOMOrot0 MOXHa byyBaTh NPAMOBUCHY
NiHi0. Y BEPTUKaNbHOMY pexuMi NpAMOBUCHa

1 OMOpPHa NasepHi NiHii BUKOPUCTOBYIOTLCA A4
BUPIBHIOBaHHA Npwiagy.[na uboro NpAMOBKCHY
1 OMOPHY Na3epHi NiHil C1ifg HanawTysaTy
napanensHo 1o CTiHW. Tofi 6yayoTb BepTUKaNbHY
nasepHy MaOLMHY Nifg, NPAMUM KYTOM [0 CTiHU
(AMB. pUCYHOK).

MNiprotoBka nepeBipky KanibpyBaHHA
KanibpyBaHHs nasepa MOXHa NepeBipATU. YCTaHOBITb NpuUnag y LeHTPi Mix
2 CTiHaMW, WO BigAaneHi ogHa Bif O4HOI LWOHANMEHLL Ha 5 M. YBIMKHITb
npunag. Ana onTumanbHoi NepeBipku BUKOPUCTOBYMTE LUTATUB.
BAXKJIUBO: mae 6yTun 3agisHoto yHkuis Sensor Automatik (C-iHankaTop
aBTOMaTUYHOrO/PyYHOTO PEXUMIB HE FrOpUTD).
1. MomitbTe Kpanky Al Ha CTiHi.
2. MNosepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTbTe Kpanky A2.

Tenep mMixx Kpankamu A1 i A2 BCTaHOBJIEHe rOPU30HTasIbHe BiAHOLLEHHA.

ﬂ 1.
I R
Z 180 []

A1 % A2 U
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Laserliner

MepeBipka KanidpyBaHHA
3. BcTtaHoBUTY Npunag skomora 6nivkye [0 CTiHW Ha BUCOTI Kpanku Al.

4. MoBepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTbTe Kpanky A3.
Pi3HMUA Mix A2 i A3 € gonyckom.

5. MNoBTOpiTh KPOKM 3 Ta 4 oNsA nepe.ipky Bici Y abo Bici Z.

3.
a G ¥ A2
o ; A2
£
. A3
w»
4 7 180° S ]
L vi A2 L
[ |-

HoBe kanibpyBaHHa NOTPiIGHO, AKLLO Ha oci X, Y abo Z Toukn A2 i A3
I po3TalloBaHi Ha BifcTaHi 6inbL Hixk 0,075 MM Ha M ofHa Bif, OAHOI.
3BepHITbCA A0 KpamHuLi 4n B cepsicHMM Bigain UMAREX-LASERLINER.
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Quadrum GSL

Pe>xum HOCTUPYBaHHA

Mpw tocTMpYBaHHI CRiaKynTe 3a BUPIBHIOBAHHAM pOTaLLiIiHOro na3epa.
3aBXau oCTVpyiTe BCi OCi.

HOcTupyBaHHsa oci X

3apinTe pexunm CTUPYBaHHA: YBIMKHITb nasep Quadrum. OgHoYacHo @
HATUCHITb KHOMKA «BBIMKHEHHSA/BUMKHEHHS» | KHOMKY «auto/slope»,
[OKW iHAMKaTop Bici X He NoyHe LWBWMAKO GMMaTw.

FOcTnpyBaHHs: KHOMKaMK «+» i «—» Nlasepa BUBECTU nasep i3 @ @
MOJIOXEHHS, B AKOMY TOW nepebyBaE, Ha BUCOTY OMOPHOI TOUKN A2.

BigmiHa l0CTUpyBaHHA: BUMKHITb MpUaga,. @)
36epexxeHHA: Hose tocTUpyBaHHA ybe3neuyeTbca KHOMKa «Scany. @

OcTupyBaHHA oci Y 1a Z

3apjinTe pexunM CTUPYBaHHA: YBIMKHITb nasep Quadrum. OfHoYacHoO @
HaTUCHITb KHOMKa «BBIMKHEHHA/BUMKHEHHSAY i KHOMKY «auto/slopey,
[LOKM iHAMKAaTOp BiCi X He NoyHe WBMAKO BavmaTtn.

3a foNoMoroto KHomku «X/Y» 0bepithb Bicb Y. @
FOCTMpyBaHHA: KHOMKaMu «+» i «—» fla3epa BUBECTM Nlasep i3 @ @
MOJIOXEHHS, B AKOMY TOW nepebyBaE, Ha BUCOTY OMOPHOI TOUKN A2.

BigmiHa l0CTUpyBaHHA: BUMKHITb MpUaga,. @)
36epexxeHHA: Hose tocTUpyBaHHA ybe3neuyeTbca KHOMKa «Scany. @

N4 10cTUpyBaHHA OCi Z YCTaHOBITb Npunag,
BEPTUKAJbHO 4 3p0obiTh Te X came, LLO i
[NA CTYPYBaHHA oCi Y. Z OciX, Y, 2z

PerynapHo nepesipsAnTe 0CTUPyBaHH:A
nepef BUKOPUCTaHHAM, nicas
TPaHCMOPTYBaHHA Ta TPMBAIOro
36epiraHHs. Mpu LboMy 3aBXAN
nepesipsANTe BCi OCi.




TexHiuHi paHi (Mpaso Ha TexHiuHi 3MiHK 36epexeHe. 26W05)

HeobxigHa yacTota obepTaHHsA

0, 60, 120, 300, 600 06/xB

Pexxnumun nasepa

PeXX1M BUKOPUCTaHHA py4YHOro npuiMava,
ToukoBuI pexnm, OBepToBUI PeXIM,
BisnoBuin pexum

[iana3oH aBTOMaTUYHOrO
HiBEJIIOBAHHS

+6°

TOYHICTb

+ 0,075 Mm / ™M

LLIBnaKictb HaallTyBaHHA

6113bko 30 cek Ha yBecb pobounii KyT

MpuregHaHHsA WTaTBa

Hapi3b 5/8 gronma

HisentoBaHHsA

aBTOMaTUYHe / BepTMKaJibHe 3a JOMOMOrol0
e/1eKTPOHHWX PIBHIB Ta CEPBOABUIYHIB

JoBXWHa XBWb nasepa

515 H™M

[loBXWMHa XBWAi Nla3epHOro

NPOMiHb

NPOMeHs, NPAMOBUCHUIA 515 Hm
Na3epHUi NPOMiHb

[loBXWMHa XBWAi Nla3epHoro

NPOMeHs, Bi3UPHWUI NasepHuin | 515 Hm

Knac nasepa

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Knac 3axucrty

IP 66

KuneneHHA

Mepexesuii agantep 5B/ DC/ 2A /
JiTin-ioHHa akymynsTopHa 6atapes 3,7B /
8AY / 29,6BT4

Yac 3apsgykaHHs

613bKO 4 roguH

TepMiH ekcrnyaTauii

61m3bko 35 roguH

Pexxum poboTu

-10°C ... 50°C, BonoricTb NoBiTPA Max.
80% rH, 6e3 KoHaeHcalji, Poboua
BMCOTa Makc. 4000 M Hag, piBHeM mMops
(HOpManbHUI HyNb)

Ymosw 36epiraHHA

-10°C ... 70°C,
Bosiorictb nositpa max. 80% rH

labapuTHi po3mipm (LI x B x I

215 x 205 x 165 Mm

XKneneHHs

Bara 2600 r (BK/1. aKyMynIATOPHUA BI0K)
MynbT ANCTAHWINHOTO KepyBaHHS

2 x 1,5 B LR6 (AA)

[anbHicTb aii nynsta
OMCTaHLIMHOMO KepyBaHHA

makc. 40 m (I4-nynbT)

Bara

146 1 (i3 aKyMynaTopom)
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Quadrum GSL

IHCTpYKLiA 3 TeXHiYHOro o6cNyroByBaHHA Ta Aornagy

BCi KOMMOHEHTY CNif, O4NLLYBATY 3BOJIOXKEHOIO TKAHUHOIO, YHUKATK
3aCTOCYBaHHA MUOUKX abo YMCTAYMX 3aCobiB, a TaKOX PO3UMHHUKIB. Mepeq,
TpvBanum 36epiraHHAM Npwnagy cig BUAHATU akymynaTop. 36epiratu
MPUCTPIN Y YNCTOMY, CyXOMY MiCLIi.

Kani6pyBaHHs

[na 3abe3neveHHA TOYHOCTI pe3ynbTaTiB BUMIPIOBaHb i PYHKLIIOHAbHOCTI
Cnip, perynsapHo NpPoBOAMTY KanibpyBaHHA Ta NepeBipKy BUMiptoBasIbHOro
npunagy. Mu pekomeHAyeMo NpoBOANTUN KanibpyBaHHA 3 iHTepBanoM B OAWH
piK. 3 LIbOro NPUBOAY BY MOXETE 3BEPHYTUCA A0 BaLLOro NpofasLsa abo
cniBpoBITHWKIB cny>x6u nigTpumkn UMAREX-LASERLINER.

Mpunucn €C Ta BenukoOGpuTaHii Ta yTunisauis

Ller npucTpi Bignosigae BCiM HEOOXiAHUM HOpPMaM, AKi pernameHTyoTb
BiflbHWI ToBapoobir Ha TepuTopii €C Ta Benukoi bputanii.

Llen BMpi6, BKIOYAIOUM KOMMEKTYIONI Ta YNaKOBKY, € eNeKTPUYHUM
NPUCTPOEM, AKUIA 3rifHO 3 anpekTBaMu €C Ta BenukobputaHii npo ctapi
€NeKTPUYHI Ta eNeKTPOHHI MPUCTPOI, eNeMeHTN XUBNEHHS, akyMyaTopu

Ta nakyBasibHi MaTepianu NOBUHEH ByTy NepefiaHo Ha yTuniaLio

eKonoriyHo 6e3neyHrM cnocoboM 3 MeTOK OTPUMAHHS LLIHHOT CUPOBWHMN.
Enektponpunagy, 6atapeiikv i ynakoBKy He MOXHa yTWi3yBaTyi pasoMm 3
nobyToBMM CMITTAIM. 3aKOH 3000B'A3ye CNOXMBaYiB 6E3KOLLTOBHO 34aBaTu
BUKOPWCTaHi eNIEMEHTU XMBJIEHHS Ta aKyMyNsATOpHi 6aTapei B rpoMafChbKi
NYHKTW 360pY, TOProBi TOUKM abo CNyOy TEXHIYHOI MiATPUMKN. EnemeHT
XMBNIEHHA HEOOXIAHO BUMHATY 3 NpUNagy, He pPyViHytoun Moro, 3a [ONMOMOroto
CTaHAAPTHUX IHCTPYMEHTIB | BIANPaBUTY B OKPEMUI MyHKT 360py, nepLu Hix
NOBEPHYTV Npunag Ana yrunisauii. AKWO y BaC BUHUKIIM NMUTAHHA LWOAO
BUAMaHHS eleMeHTa XWMBJIEHHS, 3BEPHITbCA [0 cyX6um nigTpumkn UMAREX-
LASERLINER. LLlo6 oTprmaTK iHhopmaLiito Mpo BignoBigHi MyHKTW yTui3aLii,
3BepTanTeca 4O CBOro MyHiumnaniteTy i AOTPUMYITECh BIAMOBIAHMX iIHCTPYKLIM
3 yTuni3auii Ta TexHikv 6e3nekun B NyHkTax 300py Biaxomnis.

[LeTanbHi BKa3iBku Wwopao 6e3neku i1 gogaTkosa iHopmallis Ha canTi:
https://packd.li/ll/ale/in
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Kompletné si proctéte navod k obsluze, pfilozeny sesit , Pokyny
pro zéruku a dodatecné pokyny”, aktualni informace a upozornéni
v internetovém odkazu na konci tohoto ndvodu. Postupujte podle
zde uvedenych instrukci. Tuto dokumentaci je nutné uschovat a

v pfipadé predani laserového zafizeni tfeti osobé se musi predat
zaroven se zafizenim.

Pouzivani v souladu s uréenim

Tento rotacni laser je ur€en k nastaveni horizontaIni roviny. Cilenym umisténim
pfistroje boc¢ni stranou na podlahu Ize navic dosdhnout presného vertikalniho
vyrovnani. Laser Ize pouZit ke zjisténi sklonu ve sméru os X a Y pomoci
digitalniho nastaveni sklonu.

Vseobecné bezpecnostni pokyny

— Pouzivejte pfistroj vyhradné k uréenému ucelu pouziti v rdmci danych
specifikaci.

— Méici pfistroje a pfisludenstvi nejsou hrackou pro déti. Uchovavejte tyto
pristroje pred détmi.

— Nejsou dovolené prestavby nebo zmény na pfistroji, v takovém pfipadé
by zaniklo schvaleni pfistroje a jeho bezpecnostni specifikace.

— Nevystavujte pfistroj zadnému mechanickému zatizZeni, extrémnim teplotam,
vlhkosti nebo silnym vibracim.

— Pristroj se nesmi dale pouZivat, pokud dojde k vypadku jedné nebo nékolika
funkci, pokud je baterie slabé nabita nebo je poSkozeny kryt.

— Pfi venkovnim pouzivani smi byt pfistroj pouzivan pouze za pfislusnych
povétrnostnich podminek resp. pfi vhodnych ochrannych opatfenich.

— Dodrzujte bezpecnostni opatreni mistnich resp. narodnich uradu
pro spravné pouzivani pfistroje.
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Quadrum GSL

Bezpecnostni pokyny
Zachazeni s laserem tfidy 2
A=515nm Pmax= < 1TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021
Spotrebitelsky laserovy vyrobek, tfida 2
—V souladu s normami EN 60825-1:2014/A11:2021 a EN 50689:2021;

urceno pro dospélé uzivatele k pouZziti jako laserovy spotfebni vyrobek
k promitani horizontalnich/vertikalnich vyrovnavacich car.

& = Vlystrazné upozornéni: Pozor, laserové zareni!

LASER = Laserové zareni tfidy 2

2
= Vystrazné upozornéni: Nedivejte se do paprsku!
A =Vinova délka laseru

Pmax = Maximalni vystupni vykon laseru

— Pozor: Nedivejte se do pfimého nebo odrazeného paprsku.
— Nemifte laserovym paprskem na lidi.

— Pokud laserové zafeni tfidy 2 zasahne oci, je nutné védomé zavrit
oci a ihned hlavu odvratit od paprsku.

— Nikdy nesledujte laserovy paprsek ani jeho odrazy optickymi pfistroji
(lupou, mikroskopem, dalekohledem, ...).

— Nepouzivejte laser ve vysce o¢i (1,40 ... 1,90 m).

— Béhem provozu laserovych zafizeni se musi zakryt hodné reflexni, zrcadlici
nebo lesklé plochy.

— Ve vefejnych provoznich prostorach pokud mozno omezte drahu paprsku
zébranami a délicimi sténami a oznacte laserovou oblast vystraznymi Stitky.
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Bezpecnostni pokyny

Zachazeni s elektromagnetickym zafenim

— Je tfeba dodrZovat mistni omezeni, napf. v nemocnicich, letadlech,
Cerpacich stanicich nebo v blizkosti osob s kardiostimulatory. Existuje
moznost nebezpecného ovlivnéni nebo poruchy elektronickych pfistrojd.

— PFi pouziti v blizkosti vysokého napéti nebo pod elektromagnetickymi
stfidavymi poli mdZze byt ovlivnéna presnost méreni.

Zvlastni vlastnosti produktu a jeho funkce

S5eENSQr L, , . , Y .
auvtromaric  Rotacni laser se vyrovna automaticky. Postavi se do potrebné
zakladni polohy — v rdmci pracovnich uhli + 6°. Automatika ihned prevezme
jemné nastaveni: Tfi elektronické méfici senzory pfitom detekuji osu X, Y a Z.

Anti-Drift systém (ADS) zabranuje chybnym méfenim. Princip funk-
ce: 30 sekund po aktivovani ADS se u laseru permanentné kontroluje spravné
vyrovnani. Pokud se pristroj plsobenim vnéjsich vlivii pohne nebo ztrati svoji
referencni vysku, laser se zastavi. Navic blika laser a permanentné sviti dioda
Tilt. Pro dal3i praci stisknéte znovu tlacitko Tilt nebo pfistroj vypnéte a zapnéte.
Snadno a bezpecné se tak zabrani chybnym méfenim.

Po zapnuti neni ADS aktivovany. Pro ochranu sefizeného pfistroje pred
zménami polohy, zplsobenymi cizim vlivem, se musi ADS aktivovat stisknutim
tlacitka Tilt. Funkce ADS je signalizovana blikanim diody Tilt, viz znazornéni nize.

ADS spusti ostré monitorovani teprve 30 vtefin po Uplné nivelaci laseru
I (faze sefizeni). Behem faze sefizovani blika dioda Tilt v sekundové taktu,
a jakmile je ADS aktivované, blika rychle.
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Zpusob funkce ADS
Ostré ADS po 30

Zacatek s, rychlé blikani
Zap rotace diody Tilt. Cizi viiv
7L
Féze sefizeni Aktivace ADS:
Sensor Automatic Stisknéte tlacitko Laser
zistava

Tilt, dioda Tilt blika
v sekundovém
taktu.

pro jistotu stat,
laser blik4 a dioda
Tilt sviti permanentné.

ﬁ» Transport LOCK: Béhem prepravy je pfistroj chranény specialni
W%k pbrzdou motoru.

Ochrana pfed prachem a vodou - Pfistroj je vybaven zvlastni
ochranou proti prachu a desti.

Prostorové mrizky: Zobrazuji laserové roviny a funkce.
auto: automatické vyrovnani / slope: manualni vyrovnani

auto auto slope
Horizontalni Vertikalni Sklony Uhel 90° 90° referencni
nivelace nivelace funkce
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Manipulace se sitovym zdrojem/Li-lon akumulatorem
— Pred pouzitim pfistroje pIné nabijte akumulator.

— Pfipojte sitovy adaptér/nabijecku k elektrické siti
a konektoru v pfihradce na akumulator. PouZivejte
prosim jen pfiloZeny sitovy zdroj / nabijecku. V
pfipadé pouZiti nespravné sité/nabijecky pozbyva
uzivatel naroky ze zaruky. Akumulator se mize
nabijet mimo pfistroj.

— Béhem nabijeni akumulatoru se postupné rozsviti
LED diody signalizujici stav nabiti baterie. Jakmile
viechny 4 LED diody sviti zelené, je nabijeni
dokonceno.

- VloZte zasobnik pro akumulator nebo pro baterii
do zasuvné prihradky a zajistéte jej upeviiovacim
Sroubem. Elektrické kontakty musi byt pfi tom
spojeny.

— Po zasunuti baterie je pfistroj i béhem nabijeni
pfipraven k pouZiti.

— Prostfedni LED dioda na laseru pfimo nad vypina¢em poskytuje informace
o stavu nabiti baterie:

— Sviti-li LED dioda zelené, je baterie pIné nabita.
— Sviti-li LED dioda Cervené, je baterie nabita pouze z 1/3.

— PFi slabém nabiti baterie blika LED dioda cervené, baterii je tedy v takovém
pfipadé nutné co nejdfive nabit.

VlozZeni baterii do dalkového ovladani
e
- Otevrete pfihradku na baterie a podle symbolG n -
pro instalovani vlozZte baterie (2 x 1,5V LR6 (AA)). ﬁ
e —

— Dbejte na spravnou polaritu.
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VertikalIni provoz

A Rychlé zaméfeni

Vystup referencniho laseru

C Hlava hranolu / vystup
laserového paprsku

D Prijimaci diody pro dalkové
ovladani (4 x)

E Ovladaci panel

F 5/8" zavit /
vystup laserové olovnice

G Zasuvka pro akumulatorovou
baterii

w

Li-lon akumulatorové baterie
Upevnovaci matice

Konektor pro sitovy adaptér/
nabijecku

Sitovy adaptér/nabijecka
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Ovladaci panel Quadrum GSL

Dalkové ovladani

—

10

2
7
8
1 Funkce auto/slope 11 Provozni ukazate
2 Funkce diody auto/slope 12 Skenovaci rezim
Dioda vyp: automatické vyrovnani 13 Ppolohovadi tlacitko
Dioda zap: ru¢ni vyrovnani (otoceni vpravo)
3 Tlacgitko ZAP / VYP Funkce auto/slope:
4  Provozni ukazatel Naklonéni os X/Y
5  Dioda funkce Tilt 14 Volba rotacni rychlosti
6 Funkce Tilt 600 / 300{ 129 /60/ Ovot.r/mln
7 Dioda osy X 15 Polohovaci tlacitko (otoceni vlevo)
8 Diod v Funkce auto/slope:
?o aosy Naklonéni os X/Y
9 DiodaosyZ 16 Prepinani osy X/Y
10 Vystup infracerveného signalu
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Horizontalni nivelace a vertikalni nivelace auto auto

— Horizontalni: Pfistroj umistéte na co nejrovnéjsi ‘} d»

plochu nebo pfipevnéte do stativu. bq »‘

— Vertikalni: PoloZte zafizeni na bok. Ovladaci pole ‘ 0
ukazuje smérem nahoru. Pomoci 5/8" Ize zafizeni @ @
pfipevnit na stativ ve svislé poloze.

— Stisknéte tlacitko ZAP/VYP.

— Dioda osy X nebo Y blika: Laser je v procesu vyrovnavani do vodorovné
polohy. Jakmile se kontrolka LED nepfetrzité rozsviti, je nivelace dokoncena.

— Dioda osi Z blika: Laser je naklonény na bok s ovladacim panelem sméfujicim
nahoru a je v procesu vyrovnavani do svislé polohy. Jakmile se kontrolka LED
nepretrzité rozsviti, je nivelace dokoncena.

I Funkce auto/slope dioda vypnuta: automatické vyrovnani
-

Zafizeni se automaticky vyrovna v rozsahu + 6°. Béhem faze nivelace se laser
otaci a blika kontrolka naklonu. Po dokonceni nivelace LED dioda naklonu rychle
blika. Laser se otaci maximalni rychlosti. Viz také ¢ast ,,Automaticky senzor” a
LADS-Tilt".

Pokud je pfistroj postaveny prilis Sikmo (se sklonem vice nez 6°), hlava

optického hranolu je necinna a laser i LED auto/slope blika. Pfistroj se
potom musi umistit na rovnéjsi plochu.
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Nastaveni polohy vertikalni laserové roviny

Ve vertikdlnim rezimu Ize pfesné nastavit polohu laserové roviny.

~Sensor Automatic” zGstava aktivni a niveluje polohu vertikalni laserové roviny.
Viz nésleduijici obrazek.

e
B & A

x

l Pokud blika dioda auto/slope, je dosazen maximalni rozsah prestaveni
6°. Potom pfistroj umistéte horizontalné a vypnéte a znovu zapnéte.

Funkce sklonu az 6° — horizontalné

S aktivaci funkce sklonu se vypne Sensor-Automatic. K tomu stisknéte
tlacitko auto/slope. Tlacitka plus/minus umoznuji motorické prestaveni sklonu.
Pfitom Ize osy X a Y prestavit nezavisle na sobé. Viz nasledujici obrazky.
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Funkce sklonu az 6° - vertikalné

I Pro pfistup k funkci naklonéni musi byt funkce naklonéni deaktivovana.
-

Po dosazeni maximalniho rozsahu sklonu 6° zUstane! laser stat a blika.
Potom omezte Uhel sklonu.

Funkce sklonu > 6°

Vétsi sklony Ize nastavit za pouziti doplrikové
Uhlové desky, €. artiklu 080.75. TIP: Nejprve
nechte pfistroj vyrovnat automaticky a uhlovou
desku nastavte na nulu. Potom tlacitkem
auto/slope vypnéte Sensor-Automatik. Nakonec
pfistroj naklorite do pozadovaného thlu.

I Funkce auto/slope dioda zapnuta: ru¢ni vyrovnani
-
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Rezimy laseru

Rotacni rezim

Tlacitkem rotace se nastavuji otacky:
0, 60, 120, 300, 600 ot./min

Bodovy rezim
Pro pfechod do bodového rezimu stisknéte

tlacitko rotace tolikrat, aZ laser pfestane rotovat.

Laser Ize do poZzadované polohy presné otocit
polohovacimi tlacitky.

Skenovaci rezim

Tlacitkem Scan Ize aktivovat a nastavit svételné
intenzivni segment do 4 rliznych Sifek. Segment
se do pozadované polohy otoci polohovacimi
tlacitky.

Rezim rucniho pfijimace

Prace s volitelnym laserovym prijimacem: Prace
s volitelnym laserovym pfijimacem: Nastavte
rotacni laser na maximalni otacky a zapnéte
laserovy pfijimac. K tomu viz navod k obsluze
prislusného laserového prijimace.
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Prace s referencnim laserem resp.
laserovou olovnici

PFistroj ma svislicovy a referencni laser. V horizon-
talnim provozu Ize pomoci svislicového laseru
spustit svislici. Ve vertikalnim provozu slouzi
svislicovy a referencni laser k vyrovnani pfistroje.
Za tim Ucelem nastavte svislicovy a referencni laser
paralelné se sténou. Potom je vertikalni laserova e
rovina vyrovnana vaci sténé pravouhle, viz obrazek.

Pfiprava kontroly kalibrace
Kalibraci laseru si mizete zkontrolovat. Umistéte pfistroj doprostied mezi
2 stény, které jsou od sebe vzdalené minimalné 5 m. Zapnéte pfistroj. Pro
optimalni ovéfeni pouzijte prosim stativ. DULEZITE: Automatika senzoru musi
byt aktivni (dioda auto/slope je vyp).
1. Oznacte si na sténé bod A1.
2. Otocte pfistroj o 180° a vyznacte si bod A2. Mezi body A1 a A2 mate
nyni horizontalni referenci.

0= B

2.

A1 % A2 U
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Kontrola kalibrace
3. Umistéte pfistroj co nejblize ke sténé na vysku oznaceného bodu A1.
4. Otocte pfistroj o 180° a vyznacte si bod A3. Rozdil mezi A2 a A3
je tolerance.
5. Pro kontrolu osy Y resp. Z opakujte krok 3 a 4.

3.
A1 A2
7 A2

A3

=0K

0,1Tmm/m

— 4

<

180°
180 = [
ﬁ A3 L

Kdyz jsou u osy X, Y nebo Z body A2 a A3 vice nez 0,1 mm / m
od sebe, je nutné nové sefizeni. Spojte se s Vasim specializovanym
prodejcem nebo vyuzijte servisniho oddéleni spolecnosti
UMAREX-LASERLINER.
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Sefizovaci rezim

Pfi sefizeni dbejte na vyrovnani rota¢niho laseru.
Sefizujte vzdy viechny osy.

Sefizeni osy X

Aktivace sefizovaciho rezimu: Zapnéte Quadrum. Stisknéte
soucasné tlacitko ZAP/VYP a tlacitko auto/slope, az zacne
rychle blikat svételnd dioda X.

Sefizeni: Pomoci tlacitek plus/minus najedte laserem
z aktualni polohy do vysky referen¢niho bodu A2.

Zruseni sefizeni: Vypnéte pfistro;.
UloZeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozZi do paméti.
Sefizeniosy Y a Z

Aktivace sefizovaciho rezimu: Zapnéte Quadrum. Stisknéte
soucasné tlacitko ZAP/VYP a tlacitko auto/slope, az zacne
rychle blikat svételna dioda X.

Pomoci tlacitka X/Y prepnéte na osu Y.

Sefizeni: Pomoci tlacitek plus/minus najedte laserem
z aktualni polohy do vysky referen¢niho bodu A2.

Zruseni sefizeni: Vypnéte pfistro;.

UloZeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozZi do paméti.
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Pro sefizeni osy Z postavte pfistroj vertikalné
a postupujte stejné jako u sefizovani osy V.

Pred pouzitim, po prepravé a po
dlouhém skladovani pravidelné
kontrolujte kalibraci. Kontrolujte
pfitom vzdy vSechny osy.




Technické parametry (Technické zmény vyhrazeny. 26W05)

Potfebné otacky pro rotaci

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Rezimy laseru

ReZim ru¢niho pfijimace, Bodovy rezim,
Rotacni rezim, Skenovaci rezim

Rozsah samocinné nivelace

+ 6°

Presnost

+ 0,075 mm/m

Rychlost nastaveni

cca 30 sek. pres cely pracovni Uhel

Pripojka pro stativ

5/8" zavit

Nivelace

horizontalné / vertikalné automaticky s
elektronickymi libelami a servomotory

Vinova délka laserového paprs-
ku

515 nm

VInova délka laserové olovnice

515 nm

Vinova délka laserového refe-
renéniho paprsku

515 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Trida laseru EN 50689:2021)

Kryti IP 66

Napéjeni Sitovy zc,iroj 5V/DC/2A7
Akumulator li-ion 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Doba nabijeni cca 4 hod.

Provozni doba cca 35 hod.

Pracovni podminky

-10°C ... 50°C, Vlhkost vzduchu max. 80% rH,
nekondenzujici, Pracovni vyska max. 4000 m
n.m (normalini nulovy bod)

Skladovaci podminky

-10°C ... 70°C,
VIhkost vzduchu max. 80% rH

Rozméry (S x V x H)

215 x 205 x 165 mm

Hmotnost
Dalkové ovladani
Napajeni

2600 g (véetné akumulatoru)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Dosah dalkového ovladani

max. 40 m (ovladani IR)

Hmotnost

146 g (vCetné akumulatoru)
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Quadrum GSL

Pokyny pro udrzbu a osetiovani

V3echny komponenty cistéte lehce navlhéenym hadrem a nepouzivejte zadné
Cistici nebo abrazivni prostfedky ani rozpoustédla. Pfed delsim skladovanim
vyjméte baterii. Skladujte pfistroj na ¢istém, suchém misté.

Kalibrace

Pro zajisténi presnosti a funkce by mél byt méfici pfistroj pravidelné kalibrovan
a testovan. Doporucujeme kalibracni interval jeden rok. V pfipadé potfeby se
spojte se svym specializovanym prodejcem nebo vyuZijte servisniho oddéleni
spole¢nosti UMAREX-LASERLINER.

Ustanoveni EU a UK a likvidace

Pristroj splfuje viechny potfebné normy pro volny pohyb zboZi v rdmci EU a UK.
Tento vyrobek, vcetné pfisluenstvi a obalu, je elektricky spotfebi¢, ktery podle
evropskych a britskych smérnic o odpadnich elektrickych a elektronickych zafi-
zenich, bateriich a obalech musi byt recyklovan zpdsobem Setrnym k Zivotnimu
prostfedi, aby se znovu ziskaly cenné suroviny. Elektrické spotfebice, baterie a
obaly nepatfi do domovniho odpadu. Spotfebitelé jsou ze zakona povinni bez-
platné odevzdat pouzité baterie a akumulatory na vefejném sbérném misté, v
prodejné nebo v technickém servisu pro zakazniky. Baterie musi byt z pfistroje
vyjmuta pomoci bézné dostupného nastroje, aniz by se znicila, a pfed odevzda-
nim pfistroje k likvidaci pfedana do separovaného sbéru. V pfipadé jakychkoli
dotazli ohledné vyjmuti baterie se obratte na servisni oddéleni spole¢nosti
UMAREX-LASERLINER. Na vasem obecnim Ufadu se informujte o pfisludnych
zarizenich pro likvidaci odpadu a dodrZujte pfislusné pokyny tykajici se likvidace
a bezpecnosti na sbérnych mistech.

Dalsi bezpecnostni a dodatkové pokyny najdete na: https://packd.li/ll/ale/in
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Lugege kasitsusjuhend, kaasasolev vihik ,Garantii- ja lisajuhised” ja

aktuaalne informatsioon ning juhised kaesoleva juhendi I16pus esitatud
interneti-lingil taielikult abi. Jargige neis sisalduvaid juhiseid. Kdesolev
dokument tuleb alles hoida ja laserseadise edasiandmisel kaasa anda.

Sihtotstarbeline kasutamine

See rotatsioonlaser on ette nahtud horisontaalse tasandi joondamiseks. Seadme
tapse positsioneerimisega selle kiljel porandale on tdiendavalt voimalik tapne
vertikaalne joondamine. Sealjuures saab laserit kallete maaramiseks digitaalse
kaldeseadistuse abil X- ja Y-suunas langetada.

Uldised ohutusjuhised

— Kasutage seadet eranditult spetsifikatsioonide piires vastavalt selle
kasutusotstarbele.

— Modteseadmete ja tarvikute puhul pole tegemist lastele moeldud
manguasjadega. Hoidke lastele kattesaamatult.

— Umberehitused v6i muudatused pole seadmel lubatud, seejuures
kaotavad luba ning ohutusspetsifikatsioon kehtivuse.

— Arge laske seadmele majuda mehaanilist koormust, Ulikérgeid
temperatuure, niiskust ega tugevat vibratsiooni.

— Seadet ei tohi enam kasutada, kui Uiks voi mitu funktsiooni on rivist valja lan-
genud voi patarei laetustase on ndrk ning samuti korpuse kahjustuste korral.

— Jalgige Oues kasutades, et seadet kasutatakse Uiksnes vastavates
ilmastikutingimustes voi sobivate kaitsemeetmetega.

— Palun jargige kohalike ja riiklike ametite ohutusmeetmeid seadme
asjatundliku kasutuse kohta.
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Quadrum GSL

Ohutusjuhised
Umberkaimine klassi 2 laseritega
A=515nm Pmax= < 1TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Tarbelasertoode, klass 2

— Vastab EN 60825-1:2014/A11:2021 ja EN 50689:2021;
vastavalt sihtotstarbele tarbelasertoode horisontaalsete/vertikaalsete
joondamisjoonte projitseerimine taiskasvanud kasutajate poolt.

& = Hoiatusjuhis: Tahelepanu laserkiirgus!

LASER = Klassi 2 laserkiirgus

2
= Hoiatusjuhis: Arge vaadake kiire sisse!
A = Laserkiire lainepikkus

Pmax = Laseri maksimaalse valjundvoimsus

— Téhelepanu: Arge vaadake otsesesse voi peegelduvasse kiirde.

— Arge suunake laserkiirt inimeste peale.

— Kui klassi 2 laserkiirgus satub silma, siis tuleb silmad teadlikult sulgeda
ja pea kohe kiire eest ara ligutada.

— Arge vaadelge laserkiirt ega reflektsioone kunagi optiliste seadmetega
(luup, mikroskoop, pikksilm, ...).

— Arge kasutage laserit silmade kérgusel (1,40 ... 1,90 m).

— Hasti reflekteerivad, peegeldavad voi laikivad pinnad tuleb laserseadiste
kaditamise ajal kinni katta.

— Piirake avalikes liikluspiirkondades kiirte teekonda voimaluse korral tokete
ja seadistavate seintega ning tahistage laseri piirkond hoiatussiltidega.
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Ohutusjuhised

Elektromagnetilise kiirgusega timber kdimine

- Jargida tuleb kohalikke kaituspiiranguid, naiteks haiglates, lennujaamades,
tanklates voi sidameritmuritega inimeste laheduses. Valitseb ohtliku
mojutamise voi hairimise voimalus elektrooniliste seadmete poolt ja kaudu.

— Mobtetapsust voivad mojutada kasutamine suure pinge voi tugevate elektro-
magnetiliste vahelduvvaljade laheduses.

Toote eriomadused ja funktsioonid

S5eENSQr . . . . p

auvtomaric  Rotatsioonlaser joondub iseseisvalt valja. Ta pannakse
ndutavas pohiasendis Ules — + 6° tdOnurga piires. Automaatika votab
kohe peenseadistamise Ule: Kolm elektroonilist mddtesensorit tuvastavad
seejuures X-, Y- ja Z-telje.

Anti Drift System (ADS) takistab vaarmootmisi. Talitluspohimote:
Laserit kontrollitakse 30 sekundit parast ADSi aktiveerimist pusivalt korrektse
valjajoonduse suhtes. Kui seade liigub valismdju tottu paigast voi kaotab laser
oma korgusereferentsi, siis jaab laser seisma. Lisaks sellele vilguvad laser ja
Tilt-LED pidevalt. Edasito6tamise voimaldamiseks vajutage uuesti Tilt-klahvi voi
lilitage seade valja ja sisse. Nii valditakse lihtsalt ja kindlalt vaarmootmisi.

ADS pole parast sisselGlitamist aktiivne. Kaitsmaks etteseadistatud
seadet voormojudest tingitud asendimuutuste eest, tuleb ADS Tilt-klahvi
vajutamisega aktiveerida. ADSi talitlust naidatakse Tilt-LEDi vilkumisega,
vt allpool joonist.

ADS lulitab jarelevalve sisse alles 30 sek parast laseri taielikku
nivelleerumist (etteseadistusfaas). Kui ADS on aktiivne, siis vilgub

" Tilt-LED etteseadistusfaasis kiiresti, sekunditaktis.
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Quadrum GSL

ADSi talitlusviis

ADS on t606s 30 sek
moddudes, Tilt-LED

Poorlemise vilgub Kkiiresti.
Sisse algus Voormoju
7L
Sensor Automatic @ ADSi aktiveerimine: L
etteseadistusfaas Vajutage Tilt-klahvi, a_sir b
Tilt-LED vilgub sekun- seisku
ditakdis. ohutusalastel

pohjustel, laser
vilgub ja Tilt-LED pdleb
pidevalt.

ﬁ» Transpordilukk (LOCK): Seadet kaitstakse transportimisel
Wi%lock  ¢petsiaalse mootoripiduriga.

Kaitse tolmu ja vee eest — seadet iseloomustab eriline kaitstus
tolmu ning vihma eest.

Ruumivore: Naitab laseritasandeid ja funktsioone.
auto: Automaatne valjajoondus / slope: Manuaalne valjajoondus

auto auto slope
Horisontaalne Vertikaalne Kalded 90° nurk 90° referents-
nivelleerimine nivelleerimine funktsioon

GD 261



Vorguploki / liitiumioonaku kasitsemine
— Laadige aku enne seadme kasutamist taielikult tais.

- Uhendage vérguseade/laadija vooluvérku ja
Uhendage akulaegas Uhenduspesa kulge.
Palun kasutage ainult kaasasolevat vorguseadet/
laadijat. Vale vorgu/-laadimisseadme kasutamisel
kaotab garantii kehtivuse. Akut saab laadida ka
valjaspool seadet.

— Aku laadimise ajal hakkavad LEDid jargemdoda
pblema, naidates sellega aku laetust.
Laadimisprotseduur on I6ppenud, kui koik 4 LEDi
pblevad roheliselt.

— Lukake aku voi patareilaegas sahtlisse ja keerake
kinnituskruviga kinni. Elektrilised kontaktid peavad
olema sealjuures Ghendatud.

— Sissellikatud aku korral on seade laadimistoimingu
ajal kasutusvalmis.

— Laseri annab keskmine LED otse On/Off-liliti
abil teavet aku laetustasemest:

— Kui LED poleb roheliselt, siis on aku tais.
— Kui LED péleb punaselt, siis on aku ainult veel 1/3 tdis.
— Aku norga laetustaseme korral vilgub LED punaselt, siis tuleb akut kohe laadida.

Patareide sisestamine kaugjuhtimispulti
— Avage patareide kast ja asetage patareid

e
(2 x 1,5V LR6 (AA)) sisse nii, nagu sumbolil 5 5
naidatud. ﬁ

e —

— Jalgige diget polaarsust.
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Quadrum GSL

Vertikaalreziim

F
G
A Kiirviseerimine H Li-lon aku pakend
B Referentslaseri véljund I Kinnitusmutter
C Prismapea / laserkiire véljund J  Vorgutoite-/laadija pistikupesa
D Kaugjuhtimispuldi K Vérgutoite-/laadija
vastuvotudioodid (4 x)
E Juhtpaneel
F 5/8" keere / loodimislaseri
valjund

G Aku pakendi sisestuspesa
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Quadrum GSL juhtpaneel

Kaugjuhtimispult
—

10

1 Auto/slope-funktsioon

2 Auto/slope-funktsiooni LED
LED valjas: automaatne
valjajoondus
LED sees: manuaalne
valjajoondus

3 SISSE/VALIA-klahv

4 Toonaidik

5 Tilt-funktsiooni LED

6 Tilt-funktsioon

7 X-telje LED

8 Y-telje LED

9 Z-telje LED

10 Infrapunasignaali valjund
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Toonaidik
Skaneerimismoodus
Positsioneerimisklahv
(keerake paremale)
Auto/slope-funktsioon:
X/Y-telgede kallutamine
Po6rlemiskiiruse valimine
600 /300/120/60 /0 p/min
Positsioneerimisklahv
(keerake vasakule)
Auto/slope-funktsioon:
X/Y-telgede kallutamine
X/Y-telje Gmberseadmine



Quadrum GSL

Horisontaalne nivelleerimine auto auto

ja vertikaalne nivelleerimine ‘} d»

— Horisontaalne: Pange seade voimalikult tasasele bq »‘
pinnale dles voi kinnitage statiivile. ‘ 0

— Vertikaalne: Asetage seade kljeleJuhtpaneel @ @
on Ulespoole suunatud. 5/8" saab kasutada
seadme paigaldamiseks vertikaalselt statiivile.

— Vajutage SISSE/VALJA-klahvi.

— X- ja Y-telje LED vilgub: Laser asub horisontaalse asendi joondamisprotsessis.
Kui LED pdleb pidevalt, on nivelleerimine 16ppenud.

— Z-telje LED vilgub: Laser on kiiljele kallutatud juhtpaneeliga ulespoole ja asub
vertikaalse asendi joondamisprotsessis. Kui LED pdleb pidevalt, on nivelleeri-
mine 16ppenud.

I Auto/slope-funktsiooni LED valjas: automaatne valjajoondus
-

Seade nivelleerib end automaatselt + 6° ulatuses. Nivelleerimise ajal laser poorleb
ja kallutus LED vilgub. Kui nivelleerimine on I6ppenud, vilgub kallutus LED
kiiresti. Laser poorleb maksimaalse kiirusega. Vt ka jaotist ,Sensor Automatic”
ja , ADS-Tilt".

Kui seade pandi ules kaldu (valjaspool 6°), siis seisab prismapea paigal

ning laser ja LED auto/slope vilguvad. Siis tuleb seade tasasemale
pinnale Ules panna.
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Laserliner

Vertikaalse laseritasandi positsioneerimine
Vertikaalpiirkonnas saab laseritasandit tapselt positsioneerida. , Sensor
Automatic” jaab aktiivseks ja nivelleerib vertikaalse laseritasandi valja.
Vt alljargnevat joonist.

[ W Y auto Z‘Ej@"
<

<> Op
3 = &
°© @

Kui auto/slope-LED vilgub, siis on saavutatud maksimaalne
seadistuspiirkond 6°. Siis pange seade horisontaalselt Ules
ja lulitage valja ning taas sisse.

Kaldefunktsioon kuni 6° — horisontaalne

Koos kaldefunktsiooni aktiveerimisega lUlitatakse Sensor-Automatic vélja.
Selleks vajutage auto/slope-klahvi. Pluss/miinus-klahvid voimaldavad kalde
motoorset umberseadistamist. Seejuures saab X- ja Y-telge teineteisest
eraldi Umber seadistada. Vt alljargnevaid jooniseid.
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Quadrum GSL

Kaldefunktsioon kuni 6° — vertikaalne

Kaldefunktsiooni kasutamiseks peab Tilt-funktsioon olema inaktiveeritud.

Kui on saavutatud maksimaalne kaldepiirkond 6°, siis ! laser seiskub
ja hakkab vilkuma. Sel juhul vahendage kaldenurka.

Kaldefunktsioon > 6°

Suuremaid kaldeid on voimalik kasutada
lisavarustusse kuuluva nurgaplaadiga, toote nr
080.75. VIHJE: Laske seadmel esmalt iseseisvalt
valja joonduda ja seadke nurgaplaat nulli. Siis
lilitage Sensor-Automatic auto/slope-klahviga
valja. Seejarel kallutage seadet soovitud suunas.

I Auto/slope-funktsiooni LED sees: manuaalne véljajoondus
L]
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Laserimoodused
Rotatsioonimoodus

Rotatsiooniklahviga seadistatakse pooretearvu:

0, 60, 120, 300, 600 p/min

Punktimoodus

Punktimoodusesse paasemiseks vajutage
niimitu korda rotatsiooniklahvi, kuni
laser enam ei pdorle. Laserit on voimalik
positsioneerimisklahvidega keerata
soovitud asendisse.

Skaneerimismoodus

Skaneerimisklahviga saab valgusintensiivset
segmenti 4-s erinevas laiuses aktiveerida
ning seadistada. Segment pddratakse
positsioneerimisklahvidega soovitud
positsiooni.

Kasivastuvotumoodus

Lisavarustusse kuuluva laservastuvotjaga
tootamine: Seadke rotatsioonlaser
maksimaalsele podretearvule ja lllitage
laservastuvdtja sisse. Vt selle kohta vastava
laservastuvotja kasutusjuhendit.
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Quadrum GSL

Referents- voi loodimislaseriga
to6tamine

Seade on varustatud Uhe loodimis- ja

referents- laseriga. HorisontaalreZiimis saab
loodimis- laseriga moodustada loodimisjoont.
VertikaalreZiimis on loodimis- ja referentslaser
moeldud seadme joondamiseks. Selleks
haalestage loodimis- ja referentslaser seinaga
paralleelseks. S er det lodrette laserplan indstillet
i en ret vinkel til veeggen. Vaata joonist.

Sagatavosanas kalibréjuma parbaudei
Varat parbaudit lazera kalibréjumu. lerici novieto pa vidu starp 2 sienam, kas
atrodas vismaz 5 m attaluma viena no otras. leslédz ierici. Lai parbaude butu
optimala, ieteicams izmantot stativu. SVARIGI: Sensora automatikas funkcijai
jabut aktivai (auto/slope-LED nedeg).
1. Atzimgjiet uz sienas punktu A1.
2. Pagrieziet ierici par 180° un atziméjiet punktu A2.

Tagad starp A1 un A2 ir horizontala atsauces linija.

ﬂ 1.
I R
2 180 []

A1 % A2 U
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Laserliner

Kalibréjuma parbaude
3. Novietojiet ierici iespéjami tuvu sienai atziméta punkta A1 augstuma.

4. Pagrieziet ierici par 180° un atziméjiet punktu A3. Starpiba starp
A2 un A3 ir pielaide.

5. 3. un 4. darbibu atkarto, lai parbauditu Y- un/vai Z- asi.

3.
A1ﬁ i "
o
— n
£ A2
€
4 s A3
— 4. . 3
:180: \7 = [
ﬁ » ‘
L |-

Ja pie X-, Y- vai Z- ass punkti A2 un A3 ir atstatus par vairak neka
0,1 mm / m, tad ir nepiecieSama jauna justéSana. Sazinieties ar Jusu
specializeto tirgotaju vai griezieties UMAREX-LASERLINER servisa nodala.
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Quadrum GSL

Justesanas izvelne

Justéjot ierici, raudzities uz rotacijas lazera iestatisanu.
Allaz justét visas asis.

X-ass justésana

Aktivizé justéSanas izvelni: lesledz ierici "Quadrum".
Vienlaikus spiediet IESLEGT/IZSLEGT un auto/slope taustinu,
lidz atri sak mirgot X gaismas diode.

Regulésana: Ar plus/minus taustiniem lazeru no pasreizéjas
poZicijas parvietojiet references punkta A2 augstuma.

Justésanas dzésana: Izslédz ierici.
Saglabasana: Jauno kalibrejumu saglaba ar Scan-taustinu.
Y- un Z-asu justésana

Aktivizé justésanas izvélni: leslédz ierici "Quadrum®.
Vienlaikus spiediet [ESLEGT/IZSLEGT un auto/slope taustinu,
[idz atri sak mirgot X gaismas diode.

Ar X/Y taustinu parslédziet uz Y asi.

Regulésana: Ar plus/minus taustiniem lazeru no pasreizéjas
poZicijas parvietojiet references punkta A2 augstuma.

Justésanas dzésana: Izslédz ierici.

©
®@O
©)
@
©
®
®@0O
O
C)

4 X-/Y-/
Z- asis

Saglabasana: Jauno kalibrejumu saglaba ar Scan-taustinu.

Lai justétu Z-asi, ierici novieto vertikali un rikojas tapat,
ka justéjot Y-asi.

Parbaudit ierices precizitati pirms katras
ekspluatacijas, péc transportésanas un
ilgas neekspluatésanas. Allaz parbaudit
visas asis.




Tehnilised andmed

(Jatame endale 6iguse tehnilisteks muudatusteks. 26WO05)

Noutav poodretearv

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Laserimoodused

Kasivastuvotumoodus, Punktimoodus,
Rotatsioonimoodus, Skaneerimismoodus

Iseloodimisvahemik

+ 6°

Tapsus

+ 0,075 mm/m

Seadistuskiirus

u 30 sek kogu té6nurga ulatuses

Statiivillhendus

5/8" keere

Nivelleerimine

automaatne horisontaalne / vertikaalne
elektrooniliste libellide ja servomootoritega

Laserkiire lainepikkus

515 nm

Loodimislaseri lainepikkus

515 nm

Lahtekoha kiire lainepikkus

515 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Laseriklass EN 50689:2021)
Kaitseliik IP 66
Toitepinge Laadija 5V /DC/2A/
Li-lon akupakk 3,7V / 8Ah / 29,6Wh
Laadimisaeg u 4 tundi
Tooiga u 35 tundi

Too6tingimused

-10°C ... 50°C, Ohuniiskus max 80% rH,
mittekondenseeruv, T66kdrgus max 4000 m
Ule NN (normaalnull)

Ladustamistingimused

-10°C ... 70°C,
Ohuniiskus max 80% rH

Mo6tmed (L x K x S)

215 x 205 x 165 mm

Kaal

2600 g (sh akupaki)

Kaugjuhtimispult

Toitepinge 2 x 1,5V LR6 (AA)
Kaugjuhtimispuldi max 40 m (IR-Control)
tegevusulatus

Kaal 146 g (koos akuga)
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Quadrum GSL

Juhised hoolduse ja hoolitsuse kohta

Puhastage koik komponendid kergelt niisutatud lapiga ja valtige puhastus-,
kudrimisvahendite ning lahustite kasutamist. Votke aku enne pikemat
ladustamist valja. Ladustage seadet puhtas, kuivas kohas.

Kalibreerimine

Mboteseadet tuleks mootmistulemuste tapsuse tagamiseks regulaarselt
kalibreerida ja kontrollida. Soovitame, et kalibreerimisintervall oleks tks aasta.
Vajadusel votke thendust oma edasimlijaga voi podrduge ettevotte
UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.

ELi ja UK nouded ja utiliseerimine

Seade tdidab koik ndutavad normid vabaks kaubavahetuseks ELi ja UK piires.
See toode, kaasa arvatud tarvikud ja pakend, on elektriseade, mis tuleb vaar-
tuslike toorainete tagasisaamiseks suunata Euroopa ja UK kasutatud elektri- ja
elektroonikaseadmete, akude ja pakendite direktiividele keskkonnasébralikku
taaskasutusse. Elektriseadmed, patareid ja pakend ei kuulu olmeprigi hulka.
Tarbijad on kohustatud andma kasutatud patareid ja akud tasuta avalikku kogu-
miskohta, mudgipunkti voi tehnilisse klienditeenindusse. Patarei tuleb kauban-
duses saadaval olevate tdriistadega seadmest eemaldada ning suunata enne
seadme jaatmekaitlusse andmist eraldi kogumisse. Kui teil on patarei eemal-
damise kohta kusimusi, siis poérduge UMAREX-LASERLINERIi klienditeeninduse
poole. Palun votke Ghendust oma asukohajargse omavalitsusega, et saada
teavet sobivate jaatmejaamade kohta ning jargige vastavaid jaatmekaitlus- ja
ohutusjuhiseid kogumispunktides.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil: https://packd.li/ll/ale/in

GD 273



Cititi integral instructiunile de exploatare, caietul insotitor , Indicatii
privind garantia si indicatii suplimentare” precum si informatiile actuale
si indicatiile apasand link-ul de internet de la capatul acestor instructiuni.
Urmati indicatiile din cuprins. Aceste instructiuni trebuie pastrate si la
predarea mai departe a dispozitivului laser.

Utilizarea conforma cu destinatia

Acest laser rotativ este conceput pentru alinierea in plan orizontal. Prin poziti-
onarea directionata a aparatului pe latura sa pe pardoseala este posibila supli-
mentar o aliniere verticala precisa. Totodata, laserul poate fi coborat pentru
stabilirea pantelor printr-un reglaj digital al inclinatiei pe directia X si Y.

Indicatii generale de siguranta

— Utilizati aparatul exclusiv conform destinatiei sale de utilizare cu respectarea
specificatiilor.

— Aparatele de masura si accesoriile nu constituie o jucarie.

A nu se lasa la indemana copiilor.

— Reconstruirea sau modificarea aparatului nu este admisa, astfel se anuleaza
autorizatia si specificatiile de siguranta.

— Nu expuneti aparatul la solicitari mecanice, temperaturi ridicate, umiditate
sau vibratii puternice.

— Aparatul nu mai are voie sa fie utilizat atunci cand una sau mai multe dintre
functiile acestuia s-au defectat sau nivelul de incarcare a bateriilor este redus,
precum si daca este deteriorata carcasa.

— Atunci cand utilizati echipamentulin exterior, acordati atentieca aparatul
sa fie utilizat numai in conditii de mediu corespunzatoare resp. cu adoptarea
masurilor de protectie adecvate.

— Tineti cont de prevederile de siguranta ale autoritatilor locale resp. nationale
privind utilizarea corespunzétoare a aparatului.
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Quadrum GSL

Indicatii de siguranta
Manipularea cu lasere clasa a 2-a
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Produs laser consumator, Clasa 2

— Conform EN 60825-1:2014/A11:2021 si EN 50689:2021;
Utilizare conforma cu destinatie pentru proiectarea liniilor de aliniere
orizontale/verticale de catre utilizatori adulti.

& = Indicatie de avertizare: Atentie, radiatie laser!

LASER = Radiatie laser din Clasa 2

2
= Indicatie de avertizare: Nu priviti in fasciculul luminos!
A =Lungime unda laser

Pmax = Puterea max. de iesire a laserului

— Atentie: Nu priviti direct sau in raza reflectata.

— Nu indreptati raza laser spre persoane.

— Daca raza laser clasa 2 intra in ochi, acestia trebuie inchisi constient si capul
trebuie indepartat imediat din dreptul razei.

— Nu priviti niciodata in raza laser sau reflectia acesteia cu instrumente optice
(lupa, microscop, binocly, ...).

— Nu utilizati laserul la inaltimea ochilor (1,40 ... 1,90 m).

— Suprafetele care reflecta bine, care oglindesc sau lucioase trebuie acoperite
in timpul exploatdrii dispozitivelor laser.

— In domeniile de trafic public limitati calea razei pe cat posibil cu ajutorul
limitarilor de acces si pereti mobili si marcati zona laser cu indicatoare
de avertizare.
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Indicatii de siguranta
Manipularea cu razele electromagnetice
— Trebuie respectate limitarile locale de functionare de ex. in spitale,
n aeroporturi, la benzinarii, sau in apropierea persoanelor cu
stimulatoare cardiace. Exista posibilitatea unei influente periculoase
sau a unei perturbatii de la si din cauza aparatelor electrice.
— La utilizarea in apropierea tensiunilor ridicate sau in zona campurilor
electromagnetice variabile ridicate poate fi influentata exactitatea masurarii.

Proprietati speciale ale produsului si functii

S5ENSQr . . M < -
mutomaric  Laserul rotativ se orienteaza automat. Acesta se aseaza in pozitia
de baza necesara — in cadrul unghiului de lucru de + 6°. Reglajul fin este preluat
imediat de sistemul automat: Trei senzori electronici de masurare intercepteaza
in acest timp axele X, Y si Z.

ADS , . o

Sistemul anti alunecare (ADS) previne masurarile eronate.
Principiul de functionare: Laserul este verificat la 30 de secunde dupa activarea
ADS permanent in privinta orientarii corecte. Daca aparatul este deplasat din
cauza influentelor externe sau pierde punctul de referinta de inaltime laserul se
opreste. Suplimentar laserul se aprinde intermitent si ledul "tilt" se aprinde per-
manent. Pentru a putea lucra in continuare se apasa din nou tasta "tilt" sau se
opreste si se porneste aparatul. Masurarile eronate sunt prevenite in acest mod
simplu si sigur.

ADS nu este activat dupa pornire. Pentru a proteja aparatul orientat impo-
triva modificarilor de pozitie cauzate de influenta exterioara, ADS trebuie activat
apasand tasta "tilt". Functia ADS este indicata prin aprinderea intermitenta a
ledului "tilt", vezi poza de mai jos.

ADS cupleaza monitorizarea numai dupa 30 sec. dupa nivelarea
completa in plan a laserului (faza de orientare). Ledul "tilt" se
aprinde intermitent in cadenta de o secunda in timpul fazei de
setare, se aprinde intermitent mai rapid cand ADS este activ.
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Quadrum GSL

Mod de functionare al ADS-ului

Incepere
Pornit rotatie

ADS armat dupa 30
sec., ledul "Tilt" se
aprinde intermitent
rapid.

Faza de setare
Senzor Automatic

\\ﬁ)‘lock

Activarea ADS:

Se apasa tasta

Tilt, ledul "tilt" se
aprinde intermitent
in cadenta de o
secunda.

Laserul

Influenta externa

ramane

nemiscat pentru
sigurantd, laserul se
aprinde intermitent si

ledul "tilt" lumineaza
permanent.

BLOCATOR pentru transportare: Aparatul este protejat
la transport cu o frana speciala de motor.

Protectie impotriva prafului si apei - Aparatul se remarca

printr-o protectie deosebita impotriva prafului si ploii.

Grilaj spatial: Acesta indica nivelurile laserului si functiile.
auto: orientare automata / slope: orientare manuala

auto auto
Nivelare ori- Nivelare ver-
zontala ticala

e T
=

90° functie de
referentiere
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Manipularea sursei/ acumulatorului litiu-ion
— Inaintea utilizarii aparatului incércati acumulatorul complet.

— Racordati alimentator/incarcatorul la reteaua de
curent electric si cu mufa de racordare a com-
partimentului pentru acumulatori. Va rugam sa
utilizati numai alimentatorul/incarcatorul furnizat
impreuna cu aparatul. Atunci cand este utilizat un
alimentator/incarcator eronat, garantia se anuleaza.
Acumulatorul poate fi incarcat de asemenea si in
afara aparatului.

— In timpul Tincarcarii acumulatorului LED-urile se
aprind succesiv pentru afisarea nivelului de incarcare
al bateriei. Procesul de incarcare este incheiat atunci
cand toate cele 4 LED-uri lumineaza verde.

— Acumulatorul respectiv compartimentul de baterii se
introduce prin impingere in compartiment si se insu-
rubeaza strans cu surubul de fixare. n acest proces
contactele electrice trebuie sa se atinga.

— Cu acumulatorul introdus, aparatul este pregatit de utilizare in timpul
procesului de incarcare.

— Pe laser LED-ul din mijloc ofera informatii direct despre starea de incarcare
a acumulatorului prin intrerupatorul On/Off (pornit/oprit):

— Daca LED-ul lumineaza verde, atunci acumulatorul este plin.
— Daca LED-ul lumineaza rosu, atunci acumulatorul mai este plin numai 1/3.

— Cand incarcarea acumulatorului este slaba, LED-ul lumineaza intermitent rosu,
si atunci acumulatorul trebuie ncarcat neintarziat.

Introducerea bateriilor in telecomanda

— Se deschide compartimentul de baterii si se e —
introduc bateriile (2 x 1,5V LR6 (AA)) conform i L
simbolurilor de instalare. ﬁ

— Se va respecta polaritatea corecta. e —
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Quadrum GSL

Functionarea

verticala

A Ochire rapida Baterie Li-lon

B Lesire laser de referintd Piulitd de fixare

C Cap prisma / iesire raza laser Mufa de conectare pentru

D Diode de receptionare pentru adaptor/incarcator
telecomanda (4 x) Adaptor/incarcator

m

Camp de deservire

Resorturi de 5/8" / lesire laser
de verticalizare

G Compartiment pentru baterie

-
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Camp de comanda Telecomanda
Quadrum GSL 10
34

2
7
8
1 Functionare auto/slope 12 Modul scanare
2 Functionare led auto/slope 13 Tasta de pozitionare
Led oprit: ajustare automata (se roteste catre dreapta)
Led pornit: ajustare manuala Functionare auto/slope:
3 Tastd PORNIT/OPRIT Inclinarea axelor X/Y
4 Indicator functionare 14 Se selecteaza viteza de rotatie
5 Led functie tilt (inclinare) 6005 300/ 1.2.0 /60/0 R/min
6 Functie inclinare 15 (Tasta tdetpozuljt,tlonatlle )
se roteste catre stanga
7 LEDaxX Functionare auto/slope:
8 LEDaxY inclinarea axelor X/Y
9 LEDaxZ 16 Pozitionare pe axul X/Y

10 lesire semnal infrarosu
11 Indicator functionare
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Quadrum GSL

Nivelarea in plan orizontal si vertical auto auto

— Orizontal: Aparatul se amplaseaza pe o suprafata ‘} d»
cat mai plata sau se fixeaza pe un stativ. bq »‘

— Vertical: Asezati dispozitivul pe o parte. ‘ 0
Campul de comanda indica in sus. Cel de 5/8" @ @
poate fi utilizat pentru a monta dispozitivul
pe verticala pe un trepied.

— Se apasa tasta PORNIT/OPRIT.

— LED-urile axei X si Y lumineaza intermitent: Laserul se gaseste in procesul de
aliniere pentru pozitia orizontala. Nivelarea este incheiata imediat ce LED-ul
lumineaza continuu.

— LED-ul axei Z lumineaza intermitent: Laserul este basculat lateral cu campul

de operare orientat in sus si se gaseste in procesul de aliniere pentru pozitia
verticala. Nivelarea este incheiata imediat ce LED-ul lumineaza continuu.

I Functionare LED auto/slope oprita: ajustare automata
-

Dispozitivul se niveleaz& automat intr-un interval de + 6°. in timpul fazei de
nivelare, laserul se roteste si LED-ul de inclinare clipeste. Cand nivelarea este
completa, LED-ul de inclinare clipeste rapid. Laserul se roteste la viteza maxima.
Consultati, de asemenea, sectiunea ,Sensor Automatic” si ,ADS-Tilt".

Atunci cand aparatul a fost amplasat prea inclinat (in afara marjei de 6°),

I capul prismei sta fix iar laserul precum si LED-ul auto/slope palpaie.
Atunci aparatul trebuie sa fie amplasat pe o suprafata mai plana.
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Laserliner

Pozitionarea nivelului laser vertical

in modul vertical nivelul laser se poate pozitiona exact. ,Sensor Automatic”
(senzorul automat) ramane activ si indica nivelul in plan vertical cu laserul.
Vezi imaginea urmatoare.

x

Daca ledul auto/slope se aprinde intermitent este atins nivelul maxim
de ajustare de 6°. Apoi aparatul se pozitioneaza orizontal dupa care
se opreste si porneste din nou.

Functia de inclinare de pana la 6° - orizontal

La activarea functiei de inclinare senzorul automat se opreste. Pentru aceasta
se apasa tasta auto/slope. Tastele plus/minus permit ajustarea motorizata

a inclinarii. Astfel axele X si Y se pot ajusta individual una fata de cealalta.
Vezi imaginile urmatoare.
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Quadrum GSL

Functia de inclinare de pana la 6° — vertical

Pentru a ajunge in functia de inclinare, trebuie sa fie dezactivata functia tilt.

La atingerea unui domeniu de inclinare maxim de 6° laserul rdmane
nemiscat si se aprinde intermitent. Apoi se reduce unghiul de inclinare.

Functia de inclinare > 6°

Inclingrile mai mari pot fi realizate cu placa
unghiulara optionala, nr. articol 080.75.

SFAT: Mai intai lasati aparatul sa se orienteze
automat si asezati placa unghiulara in pozitia zero.
Apoi se opreste Sensor-Automatic cu tasta auto/
slope. Tn cele din urmé& aparatul se inclina in unghiul
dorit.

I Functionare LED auto/slope pornita: ajustare manuala
L]

283



Mod laser

Modul de rotire

Cu butonul de rotatie pot fi obtinute
urmatoarele viteze de rotatie:

0, 60, 120, 300, 600 R/min

Modul punctiform

Pentru a accesa modul punctiform, butonul de
rotatie se apasa atat de des pana cand laserul
nu se mai roteste. Laser-ul se poate roti in

pozitia dorita cu ajutorul tastelor de pozitionare.

Modul scanare

Cu tasta Scan, un segment cu lumina intensiva
poate fi activat si setat in 4 |atimi diferite.
Segmentul se roteste in pozitia dorita cu tastele
de pozitionare.

Modul de receptor manual

Lucrarile cu receptoarele optionale de laser:
Laserul cu rotatie se seteaza la numarul maxim
de rotatii iar receptorul laser se porneste. Vezi
pentru aceasta instructiunile de utilizare ale
unui receptor laser corespunzator.
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Quadrum GSL

Lucrarile cu laserul de referinta resp.

de verticalizare

Aparatul este prevazut cu un laser de verticalizare
si unul de referentiere. in functionarea orizontala,
cu laserul de verticalizare se poate marca o
vertical. in functionarea verticala, laserele de
verticalizare si referentiere servesc la alinierea
aparatului. Pentru aceasta ajustati laserele de
verticalizare si referentiere paralel cu peretele.
Apoi planul laser vertical este aliniat in unghi
drept fata de perete, vezi ilustratia.

Pregatirea verificarii calibrarii
Puteti controla calibrarea laserului. Asezati aparatul in mijloc intre 2 pereti
care se afla la o distanta de min. 5 m unul de celalalt. Porniti aparatul.
Pentru verificarea optima se va utiliza un stativ. IMPORTANT: Senzorul
automat trebuie sa fie activ (ledul auto/slope este oprit).
1. Marcati punctul A1 pe perete.
2. Rotiti aparatul cu 180° si marcati punctul A2.

intre A1 u. A2 aveti acum o referinta orizontala.

ﬂ 1.
I B
2 1y [

A1 % A2 u
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Verificarea calibrarii

3. Asezati aparatul cat de aproape posibil de perete la indltimea punctului
marcat A1.

4. Rotiti aparatul cu 180° si marcati punctul A3. Diferenta intre A2 si A3
reprezinta toleranta.

5. Se repeta pasii 3 si 4 pentru verificarea axelor Y resp. Z.

3.
A1ﬁ i "
o
L "
' A2
£
_la. E A3
o7 180°~ s

A2

ﬁ A3

Daca la axele X, Y sau Z distanta dintre punctele A2 si A3 este mai
mare de 0,1 mm / m, este necesara o noua ajustare. Contactati
un comerciant specializat si adresati-va departamentului service
UMAREX-LASERLINER.
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Quadrum GSL

Modul de ajustare

Acordati atentie la ajustare la orientarea laserului rotativ.
Ajustati intotdeauna toate axele.

Ajustarea axei X

Activarea modului de ajustare: Se porneste Quadrum.
Tasta PORNIT/OPRIT si tasta auto/slope se apasa simultan
pana ledul X se aprinde intermitent rapid.

Ajustarea: Cu ajutorul tastelor plus/minus se aduce de
la pozitia actuald la inaltimea punctului de referintd A2.

Renuntare la ajustare: Se decupleaza aparatul.

Memorarea: Cu ajutorul tasta Scan se asigura noua ajustare.

Ajustarea axelor Y si Z

Activarea modului de ajustare: Se porneste Quadrum.
Tasta PORNIT/OPRIT si tasta auto/slope se apasa simultan
pana ledul X se aprinde intermitent rapid.

Cu ajutorul tastei X/Y se schimba la axa Y.

Ajustarea: Cu ajutorul tastelor plus/minus se aduce de
la pozitia actuald la inaltimea punctului de referintd A2.

Renuntare la ajustare: Se decupleaza aparatul.

Memorarea: Cu ajutorul tasta Scan se asigura noua ajustare.

Pentru ajustarea axei Z aparatul se
pozitioneaza vertical si se procedeaza
in acelasi fel ca la ajustarea axei Y.

Verificati in mod regulat ajustarea
' nainte de utilizare, dupa transportare
= sau depozitare indelungata. La aceasta,
controlati toate axele.

Y4 Axele X /
Y/Z




Date tehnice (Ne rezervam dreptul sa efectuam modificari tehnice. 26W05)

Turatie necesara rotire

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Mod laser

Modul de receptor manual, Modul puncti-
form, Modul de rotire, Modul scanare

Domeniu de nivelare individuala

+ 6°

Exactitate

+ 0,075 mm/m

Viteza de setare

cca. 30 sec. pe intreg unghiul de lucru

Conectare stativ

Resorturi de 5/8"

orizontala / verticald automata cu nivela

razei de referinta

Nivelare . X
si servomotoare electronice
Lungime unda laser 515 nm
Lungime unda laser aferenta
: o 515 nm

laserului de verticalizare
Lungime unda laser aferenta

9 515 nm

Clasa laser

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Protectie

IP 66

Alimentare energie

Sursa 5V / DC/2A/
Pachet acumulatori li-ion 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Timp de incarcare

cca. 4 ore

Durata functionare

cca. 35 ore

Conditii de lucru

-10°C ... 50°C, UmiditaAte aer max. 80% rH,
fara formare condens, Inaltime de lucru
max. 4000 m peste NN (nul normal)

Conditii de depozitare

-10°C ... 70°C,
Umiditate aer max. 80% rH

Dimensiuni (L x 1 x A)

215 x 205 x 165 mm

Greutate
Telecomanda
Alimentare energie

2600 g (incl. pachet de acumulatori)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Raza de actiune telecomanda

max. 40 m (control IR)

Greutate

146 g (incl. acumulator)
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Quadrum GSL

Indicatii privind intretinerea si ingrijirea

Curatati toate componentele cu o laveta usor umeda si evitati utilizarea

de agenti de curatare, abrazivi si de dizolvare. Scoateti acumulatorul naintea
unei depozitari de durata. Depozitati aparatul la un loc curat, uscat.

Calibrare

Aparatul de masura trebuie sa fie calibrat si verificat in mod regulat pentru

a garanta exactitatea si functionarea. Recomandam intervale de calibrare

de un an. Contactati in acest sens comerciantului Dvs. sau adresati-va departa-
mentului service UMAREX-LASERLINER.

ELi ja UK nouded ja utiliseerimine

Seade tdidab koik ndutavad normid vabaks kaubavahetuseks ELi ja UK piires.
See toode, kaasa arvatud tarvikud ja pakend, on elektriseade, mis tuleb
vaartuslike toorainete tagasisaamiseks suunata Euroopa ja UK kasutatud
elektri- ja elektroonikaseadmete, akude ja pakendite direktiividele
keskkonnasobralikku taaskasutusse. Dispozitivele electrice, bateriile si ambala-
jele nu trebuie debarasate la deseurile menajere. Utilizatorii sunt obligati prin
lege sa returneze gratuit bateriile si acumulatorii uzati la un punct de colectare
public, la un punct de vanzare sau la serviciul tehnic pentru clienti. Bateria
trebuie sa fie scoasa intacta din aparat cu ajutorul unui instrument disponibil in
comert si debarasata separat inainte de a returna aparatul pentru debarasare.
Daca aveti intrebari privind indepartarea bateriei, contactati departamentul
service al UMAREX-LASERLINER. Contactati autoritatile locale pentru a va
informa in privinta locurilor speciale de debarasare corespunzatoare si
respectati instructiunile respective de debarasare si de siguranta la punctele
de preluare.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil: https://packd.li/ll/ale/in

289



MpoueTeTe N3LANO PbKOBOACTBOTO 33 €KCMJI0aTaLus, NpuIoXeHaTa
6poLuypa , fapaHUMOHHY 1 JOMBbAHUTENHN UHCTPYKLMK®, KakTo U
aKTyanHaTta MHhopMaLVs 1 ykasaHvsATa B NpenpaTtkata KbM UHTEPHET
B Kpasi Ha TOBa pbkoBOACTBO. C/iefBaiTe ChabpXKaLLUTe Ce B TsX
WHCTPYKLMK. To31 AOKYMEHT TpAbBa Aa Ce CbxpaHsBa v Aa ce npefage
npu NpeAaBaHe Ha J1a3epHOTO YCTPOWCTBO.

Ynotpeba no npegHasHayeHne

To3n poTauvoHeH nasep e npeaHasHadveH 3a NoApaBHABaHE Ha XOPU3OHTaHM
paBHUHW. Ypes3 LiesleHaco4eHOo No3nLMOHMPaHe Ha ypea HacTpaHu Ha noja

€ Bb3MOXXHO AOMBbJHUTENIHO NPEeLN3HO BEPTUKaNHO NogpaBHABaHE. l-lpe3
umdpoBaTa HacTpoVika Ha Hak/loOHa J1la3epbT MOXe [la ce HakJlaHA Mo Nocoka
Ha octa X 1 ocTa Y 3a onpefeniaHe Ha HakJIoOHW.

O6LM MHCTPYKLMK 3a Ge3onacHOCT

— W3non3Barite ypena eAVMHCTBEHO CbIacHO NpefHa3HavyeHneTo 3a ynotpeba
B paMKWNTe Ha CI'IeLWICbVIKaLlI/II/ITe.

- |/|3MepBaTeJ'IHI/IT€ ypeon n npuHagne>xxHoCT1uTe He Ca Urpadku 3a geua.

[a ce cbxpaHABaT Ha MACTO, HELOCTBMNHO 3a Jela.

— He ce ponyckat moaudmkaumm n usmeHeHus Ha ypefa. Tosa Lie foBene
A0 HEBANNOHOCT Ha Pa3peLlnNTesIHOTO N CI'IELLI/Id)I/IKaLI,I/IFlTa 3a H6e3onacHoCT.

— He nsnarante ypena Ha MeXaHW4YHO HaToBapBaHe, eKCTpeMHWN TeMnepartypu,
BNnara nnun npekaaeHo BUCOKA Bm6pau,vm.

- YF)e,EI,'bT He Tpﬂ6Ba Ja Cce n3non3Ba noeevye, ako 6'bLI,aT HapyLleHu efHa nan
noseye beHKLI,I/IVI, aKo 3apAnbT Ha 6aTep|/|ﬂTa € HUCBK UJIN aKo KopnychbT e
nospeneH.

- |_|pl/l n3non3BaHe HaBbH o6preTe BHMMaHne yCTpOPICTBOTO Ja Cce n3nonsea
CaMO Npn CbOTBETHU METEOPOJIONMYHN YCNOBUA, CbOTBETHO NpPU NoaxoaALN
3alLNTHN MEPKN.

- Mons I'IpI/I,EI,'bp)KaVITe C€ KbM MEPKUTE 3a 6e30MacHOCT Ha MeCTHU 1
HalMOHaIHW OpraHu 3a NpaBuU/IHOTO M3MO1I3BaHE Ha yCTpOPICTBOTO.
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Quadrum GSL

MHcTpyKuum 3a 6e3onacHocT
PaboTa ¢ nasepu ot knac 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

MoTtpeGuTenckn nasepeH npoaykKT, Knac 2

— B cbotBeTcTBUME € EN 60825-1:2014/A11:2021 n EN 50689:2021;
13ron3BaHe no npefHasHayeHve KaTo NoTpebuTenckun nasepeH NpoayKT
3a NPOEKTUPaHe Ha XOPU3OHTANHW/BEPTUKAIHW JIMHAW 3@ HUBENMPAHE OT
Bb3pacTHU NoTpebuTenu.

& = lNpegynpexaeHne: BHMMaHve nasepHo byeHuve!

LASER = Jla3epHO JibYeHVe OT Knac 2
2

= MpepynpexaeHve: He rnepanTe cpeLly nasepHus byl
A =[bmkvHa Ha BbAHATa Ha nasepa

Pmax = Jl1a3zep Makc. n3xogHa MOLLHOCT

— BHMMaHWe: He rnepaiite B AMPEKTHUA WAV OTPA3EHUSA JTbY.
— He HacouBaiTe nasepHuA b4 KbM XOpa.

— AKO N1a3epHO JTbYeHME OT KJ1ac 2 NorafHe B OKOTO, O4YnTe TpsAbBa Cb3HATENHO
[la ce 3aTBOPAT U rNaBaTa BefHara fa ce NpeMecTy HacTpaHu OT Jibya.

— Hukora He rnepaiiTe nasepHUs b4 UM HEFOBOTO OTPAXKEHWE C ONTUYHU
npubopu (nyna, MMKPOCKON, AaNneKkornes, ...).

— He n3non3Bavite nasepa Ha H1BOTO Ha ouute (1,40 ... 1,90 m).

— Mo Bpeme Ha paboTa C na3epHy yCTPOCTBA CUSTHO OTPa3sBaLLuTE,
orniefanH1Te UK rMaHLoBUTe NOBbPXHOCTU TPsibBa Aa ce NoKpvBaT.

— Ha mecTa c o6LecTBeH Tpaduk Mo Bb3MOXHOCT OrpaH1yaBanTe muTs
Ha JTbYa Ype3 Kanawuu Wiav NpeHoCUMKM CTeHN 1 0bo3HaYeTe 30HaTa Ha
nasepa C npegynpenuTenHy Tabenu.
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MHcTpyKumm 3a 6e3onacHocT

PaboTa ¢ enekTpoOMarH1THO ibYeHne

- Tpﬂ6Ba Aa ce Cna3saT JIOKaIHUTe orpaHnyeHna B pa60TaTa, KaTo Hanp.
B 6OJ'|HI/ILI,I/I, B CaMoNeTn, Ha 6eH3I/|HOCTaHLLI/II/| nnu B 6am3ocT A0 nnua
C neﬁcmeﬁkbpw. C’bLLI,eCTByBa BBb3MOXXHOCT 3a ONMacCHO BAMAHKE NN
CMYyLLleHWe OT eNeKTPOHHU ypean.

- |_|pl/l n3non3BaHe B 651mM30CT A0 BUCOKW HanpeXXeHna nnun nog cCUnHun
€NeKTPOMarHUTHYU NPOMEHNTINBK NOoJieTa MOXe fa 613,D,e noBINAHa
TOYHOCTTa Ha U3MepBaHe.

CneuvanHu XapaKTepUuCcTukKn Ha npoaykrta un (byHKI.I,I/II/I

5eENsQr .
AUTOMATIC PoTaumoHHMAT na3ep ce nogpaBHABA CaMOCTOATENTHO. Ton ce

yCTaHoBsIBa B HEOOXOAMMOTO HayasHO MOSIOXKEHWE — B paMKuTe Ha paboTeH
BB + 6°. ABTOMaTUYHaTa CMCTEMa M3BbPLUBA (UHA HacTpoiika: Tpu
€/1eKTPOHHN N3MEPUTENTHW aTunka pernctpupat ocute X, Y u Z.

ADS Cuctema 3a KoMneHcaums Ha aperica (ADS) npenoTepaTtsiBa
HeToYHWTEe u3mepBaHus. MprHUMN Ha pabota: 30 cekyHaW cref, akTUBUPAHETO
Ha ADS 3anoyBa Aa Ce V3BbpLUBA HeMpPeKbCHAT KOHTPOJT Ha MOAPAaBHABAHETO
Ha nasepa. AKO YCTPOMCTBOTO Oblie M3MECTEHO OT BBHLUHW hakTopy Uin
nlasepbT 3arybu cBOs €TasoH 3a BUCOYMHA, Nla3epbT cnmpa. OcBeH TOBa,
a3epbT MUra U CBETOAMOLBT 3@ HAKJIOH CBETW MOCTOAHHO. 3a Aa MoXe Aa
npoabmKN paboTtaTa, HaTUCHETe OTHOBO OYTOHA 3@ HAKJIOH WA M3KJTOYETE U
BKJItOYeTe ypefa. Mo To3n HauuH ce 13bsreaT MpoCTo U HaZEXAHO HETOYHKTE
N3MepBaHuA.

Cnep BiJlouBaHeTo ADS He e aKTMBHa. 3a fa ce NpefoTBpaTy NpoMsiHaTa
Ha No3uuMsTa Ha Npubopa B CNIEACTBME HA BbHLUHW Bb3LENCTBUSA, Cief] KaTo
CbLUMAT € HacTpoeH, TpsabBea da ce akTnBMpa ADS Ype3 HaTUCKaHe Ha GyToHa
3a HakJoH. DyHKUMATa ADS ce UHAMUMPA Ype3 CBETOAMOMA 3a HAKJIOH, BUXTE
nnCTpaumnsaTa no-Losny.

BHMMaHMe: ADS ce BK/IOYBa (yHKUMATA Ha ciefeHe 30 cek. cneq,
MbJIHOTO HUBENIMpaHe Ha Na3epa (dasa Ha ycTaHoBsABaHe). MuraHe Ha
CBETOAMOLA 3a HAKJIOH C TaKT efHa CeKyHAa Mo BpemMe Ha hazaTa Ha
yCTaHOBsIBaHe, GbP30 MuraHe, korato ADS e aKTMBHa.
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Quadrum GSL

MpuHUMN Ha pencTBue Ha ADS

ADS ce akTuBMpa cnes,
30 cek., 6bpP30 MUraHe
PoTtauusTta Ha cBeToaMopa 3a BbHLIHO
BkniousaHe 3anouysa HaKJI0H. Bb3/eicTBNe

®asa Ha HacTpoVika Ha @ AkTuBUpaHe Ha ADS:

ABTOMaTWUYHUA AATYUK HaTucHete 6yToHa 3a
HaKJIOH, MUraHe Ha
CBETOAMOAA 3a HaKJIOH
C TaKT efjHa cekyHpa.

NasepbT

ocTaBa

HenoaBuXeH 3apaan
6e30nacHoOCTTa, nasepbT
MUra n CBeTOAMOABLT 3a
HaKJIOH CBeTn
MOCTOAHHO.

ﬁ“l ‘ TpaHcrnoptHa BJIOKVUPOBKA: YpeabT ce 3awymtaBa npu TpaHCNopT
¢ O ypes cneumanHa MoTopHa CrMpayka.

3aluyMTa OT npax 1 BoAa — YpenbT ce XapakTepusnpa Cbe
cneumarnHa 3almTa oT npax v ObXA.

MpocTpaHCcTBEHM peLueTKu: Te NOKa3BaT PaBHUHUTE Ha Nasepa U yHKUUKTE.
Auto (aBTom): ABTOMaTUYHO nofgpaBHsBaHe / slope (pby): PbYHO NMogpaBHABaHe

auto auto slope
Xopu3oHTanHo  BepTukanHo HaknoHu brvn 90° 90° pecbepeHTHa
HMBenvpaHe HMBenvpaHe yHKLMA
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BbopaBeHe ¢ mpe>xoBusa agantep/

NUTUEeBO-IOHHATa aKymynaTopHa 6atepus

- MNpeow fa v3nonseate ypeaa, 3apefeTe HambHO
akymynaTtopHaTta batepus.

— CBbpXeTe 3axpaHBaLLA 610K/3apAAHOTO YCTPOW-
CTBO C efleKTpO3axpaHBaHETO U CbeJVHUTENHaTa
6yKca Ha rHe3foTo Ha akyMynaTopHaTa 6aTepus.
Mons, nsnonssanTe camo NPWIOXKEHUA 3axpaH-
BaLl, 6110K/3apAAHO YCTPONCTBO. M3non3BaHeTo Ha
HemnpaBuieH 3axpaHBaLl, 610K/3apsAAHO YCTPONCTBO
aHynupa rapaHumaTta. AkymynatopHata 6atepus
MOXe fia ce 3apex/a U3BbH nprbopa.

— [lokaTo akymynaTopHaTa 6aTepua ce 3apexaa,
CBETOAVOAUTe 3a UHAMKALUMA Ha 3apada Ha
6aTepuATa cBeTBaT nociefosaTenHo. MpouecsT
Ha 3apeXgaHe e 3aBbpLLeH, Korato BCUYKMTe
4 cseTogmopa 3amnoyHaT fja CBETAT B 3e/eHo.

— MNocTaBeTe akymynatopHaTa 6atepus, CbOTBETHO
6aTepuHOTO OTAeNeHNe B THE3J0TO U 3aBUHTETe
3[1paBO CbC 3aKpenBsaLLua BUHT. Mpwn ToBa
eneKkTpuYeckmnTe KOHTaKTK TpAbBa fa ca CBbp3aHu.

— Mpu noctaBeHa akymynaTopHa 6atepus C ypefa Moxe fAa ce pabotu
1 B NpoLieca Ha 3apex/aHe.

— Ha nasepa cpepHVAT CBETOAMOA, NoKa3Ba AMPEKTHO Haf, OyToHa 3a BK/OYBa-
He/U3KtoYBaHe CbCTOAHWMETO Ha 3apexzaHe Ha akymynaTopHuTe Batepum:

— AKO CBETOAMOLBT CBETU B 3€/1eHO, akyMynaTopHuTe baTepun ca 3apefeHu
Hamb/IHO.

— AKO CBETOAMOLBT CBETU B YepBEHO, akymyrnaTopHaTa baTtepus ca 3apefeHa Ha 1/3.

- Mpu cnabo 3apexzaHe Ha akymynaTopHaTta 6atepwis, CBETOAMOLLT MUra B
YyepBeHO, KOETO O3HayaBa, Ye akymynaTopHaTa baTepusa TpabBa Aa ce 3apefu
CBOEBPEMEHHO.

MocraBsAHe Ha 6aTepvw|Te Ha AUCTAaHUUOHHOTO

ynpaenexue

— OTBOpETe rHe3foTo 3a GaTepun 1 NocTaBeTe A —
batepunte (2 x 1,5V LR6 (AA)) cnopen, i
MHCTaNauMoHHNTE CUMBOJIN. _tﬁ .

— Cnepete 3a NpasuHa NOJIAPHOCT. EEETT—
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Quadrum GSL

Pabota BbB
BEPTUKAJIHO F
nosnoxeHne
G
A bBbp3o BM3npaHe H JluTneso-ioHHa akymynaTopHa
B ETanoHeH n3xop nasep Garepus

C Tpusmena rnasa / U3xop 3a |
Na3epHNA by J
D T[puemalin oMoam 3a
[MCTaHUMOHHO ynpasnenune (4 6p.) K
E [laHen 3a ynpaBneHve
F Pe3ba 5/8 uonan/
BepTUKaJieH nasep
G OrgeneHuve 3a akymynaTopHa
6atepun

3aTaralla ranka

KoHekTop 3a 3axpaHBaLy, aganrtep/
3apAAHO YCTPONCTBO

3axpaHBalL, aganTtep/3apagHo
YCTPONCTBO
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MaHen 3a ynpaBneHuve AuncTtaHUMOHHO ynpaBneHue
Quadrum GSL 10
34

2
7
8
1  O®Oyukuma ABTOM./ PbyHO 10 M3xon 3a uHpayepBeH CUrHan
2 (Ceetoamof 3a yHKUMATa 11 PaboTHa nHanKauma
ABTOM./ PBYHO 12 Pexum ckaHupaHe

CBeTOANObT € U3KITHOYEH:
ABTOMaTU4YHO NOApPaBHsABaHe
CBeToaMoabT € BKItoYEH: PbyYHO
noppaBHsBaHe

13 bByTOH Aa nosvumoHmpaHe
(BbpTEHE HafACHO)
DOyHKUMA ABTOM./ PbYHO:
HaknaHaHe Ha X/Y-ocute

3 byros BKIVM3KN 14 1360p Ha CKOPOCTTa Ha poTauus
4 PabotHa HaMKauma 600 /300 /120 / 60 / 0 06/MuH
5 Csetogmop - hyHKUMA 33 HAKNIOH 15 BYTOH [1a NO3VLMOHMpaHe

6  DyHKUMA 3@ HAKJIOH (BbpTEHE HaNsBO)

7 LED X-oc OyHKUMA ABTOM./ PbYHO:

8 LED Y-oc HaknaHsaHe Ha X/Y-ocute

9 LED Z-oc 16 lpeskntouBaHe X-/Y-0C
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Quadrum GSL

XOpU30HTAJIHO U BEPTUKAJIHO HUBEJIMpaHe auto auto

— Xopw3oHTanHo: MocTaBeTe npubopa BbPXY ‘} d»
Bb3MOXHO Hal-XOpW30HTaIHa MOBbPXHOCT bq »‘
WY FO 3aKpeneTe Ha CTaTuB. ‘ 0

— BeptukanHo: MocTtaBeTe yCTPOMCTBOTO HACTPaHU.

MaHensT 3a yrpasfieHne coun Harope. @ @
5/8" Moxe [ia Ce U3Mon3Ba 3a BEPTUKANEH MOHTaX
Ha YCTPONCTBOTO BbPXY CTaTUB.

— HaTucHete 6ytoHa BKJ1/U3KJ1.

— CBetoamoabT X 1 Y-0C mura: JlazepbT ce Hammpa B NPOLLEC 3a HMBENVpaHe
3a XOpM30HTaIHa No3uLmMA. KoraTo CBETOAMOLLT 3arnoyHe Ja CBeTU
NOCTOAHHO, HVBEIMPAHETO € MPUKIIOYEHO.

— CBeTOAMOLbT Z-0C Mura: Jla3epbT e 0ObpHAT HacTpaHM C NaHen 3a
yrpasieHve coYelL, Harope 1 ce Hamupa B NPoLecC 3a HMBeNnpaHe 3a
BepTMKasHa no3unuma. Korato ceeToamMoabT 3anoyvHe Aa CBETU MOCTOAHHO,
HUBEIMPAHETO € NPUKIIIOYEHO.

CBeToAMOLBT 3a hyHKLUMATa auto/ slope e usracHan: ABTOMaTU4yHO
= NOJpaBHsABaHe

YCTPONCTBOTO Ce HMBENMPa aBTOMATUYHO B paMKuTe Ha + 6°. [1o BpeMe Ha
(hbazaTa Ha HMBENMpaHe fla3epbT Ce BbPTU U CBETOAMOLLT 3@ HAKJIOH MUra.
KoraTo HMBenMpaHeTo e 3aBbpLUeHO, CBETOAMOLBT 3a HAKMOH Mura 6bp30.
Jla3epbT ce BbPTU C MaKCMMasiHa CKOPOCT. BuxxTe CbLLO Taka pasgena
+ABTOMaTuyeH ceHzop” n ,ADS-Tilt".

KoraTo ypefbT e nocTaBeH Nof, No-rofsaM HakJIoH (MoBeye oT 6°),
npu3meHaTa riaBa CTou 1 nasepbT, kakTo 1 LED auto/slope, murat.
ToraBa ypenbT TpAbBa fa 6bae NocTaBeH BbpPXY XOPU30OHTaNHa
MOBBPXHOCT.
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Laserliner

Mo3numoHnpaHe Ha BepTUKasHaTa paBHWUHA Ha nasepa

Mpwn pa60Ta BbB BEPTUKAIHO MNOJIOXKEHWNE Jla3epHaTa paBHMHA MOXe fa ce
no3nuUMoHMpa TOYHO. ,ABTOMaTUYEH JaTunk” ocTaBa akTUBEH U HuBenmpa
BepTMKanHaTa fla3epHa paBHWHA. BuxKTe cneppawiaTa q)mrypa.

KoraTo Mura cBeToAgMogbT aBTOM/PbYHO, € LOCTUIHAT MaKCUMaNHUAT
[Vana3oH Ha peryavpaHe 6°. ToraBa NOCTaBETE XOPU3OHTAIHO ypesa,
U3KJTIOYETE TO U OTHOBO O BKJIIOYETE.

DYHKLUMA 32 HAKJIOH A0 6° — XOPU3OHTaNIHO

C AKTUBNPAHETO Ha q)yHKLI,VIFlTa 3a HaAKJ1IOH Ce N3K/K4YBa aBTOMAaTUYHUAT
[aTymvK. 3a LenTa HaTUcHeTe ByToHa aBTOM/PbYHO. ByTOHUTE NOC/MUHYC
NO3BOJIABAT peryavpaHe Ha HaksloHa C ABurates. |-|pl/l TOBa ocute X n'Y
MoraT fia ce peryavpar nooTAenHo. BuxTe cnegpawmte durypu.

. . slope
‘ y

© o Jp SR
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Quadrum GSL

DYHKLMA 3a HAKJIOH A0 6° — BepTUKasnHo

3a fa ce Bfie3e BbB (hyHKLMATA 3@ HaK/aHsHe, TpsbBa fa e
[leakTvBrpaHa (PyHKLMATA 3a HaKNaHAHE.

KoraTto ce goCTUrHe MakCUManHUAT AMana3oH Ha HakJ1IoH 6° !
Jlas3epbT cnupa v mura. fNocne HamaseTe brbjla Ha HaKJ1oH.

DYHKLUMA 32 HAaKJIOH > 6°

fonemMu Hak/1IoHWM MoraT fia ce KOMMeHcpaT ypes
OOMbJIHUTENHA brioBa nnaHka, Kat. No 080.75 .
YKA3AHUE: OctaBeTe nprbopa fa ce nogpasHu
aBTOMAaTUYHO U YCTaHOBETEe B HyNeBa No3unums
brioBaTta nnaHka. Cnep ToBa HaTUCHETe ByToHa
aBTOM./pbYHO, 3a Aa M3KJIIoYMTE aBTOMaTUYHUA
[aTumk. Hakpas HaknoHeTe nprbopa Ha >enaHus
OT BacC brbJl.

CBeToAMOAbT 3a hyHKLMATa ABTOM./ PbYHO CBETU:
= PbyHO moppasHABaHe
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Pe>xum Ha nasepa

Pe>kum - Potauusa
ObopoTuTe ce 3apaBar ypes byToHa PoTauus:
0, 60, 120, 300, 600 06/MWH

TouKoB pexxum

3a fa oTmAaeTe B TOUKOB PexuM, HaTUCKalTe
MHOroKpaTHO ByToHa PoTaums, AoOKaTo NasepbT
crnpe Aa ce BbpTU. JlazepbT MoXe fa ce
3aBbPTU B XKeNaHaTa no3uuus ypes GyToHuTe
3a No3nLMOHNpPaHe.

Pe>kum ckaHupaHe

Upes ByToHa CkaHMpaHe CermMeHT C NPOMeH/IMBa
WHTEH3VBHOCT MOXe [a Ce akTuBMpa v HacTpoun
Ha 4 pa3NUYHN NHTEH3MBHOCTN. CermMeHTbT
MOXe [a Ce 3aBbpTW B XefaHaTa no3uuma B
n3MepBaTeniHaTa paBHVHa Ype3 ByToHUTe 3a
Nno3numMoHNpaHe.

PeXxum pbuyeH npueMHuK

PaboTu ¢ nasepeH nNpuemMHvK no nsbop:
3apavite MakcMmasnHu obopoTu Ha
POTaLMOHHNA Nasep W BKIOYETe Sla3epHua
npuemHuK. BuxTe ToBa B PbKOBOACTBOTO 3a
paboTa Ha CbOTBETHWSA Na3epeH NPUEMHUK.
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Quadrum GSL

Pa6oTa ¢ ETanoHeH, CbOTB. BepTUKaJeH
nasep

ype,D,'bT pa3nonara C nasepeH oTeBecC N eTaslIoHEH
nazep.lpu xopusoHTanHa pabota ¢ nasepHus
OTBeC MOXe [ia ce nycHe oTeec. [pn BepTUKaiHa
paboTa nasepHUAT OTBEC U ETANIOHHUAT Nasep
Ce n3non3Beat 3a NogpaBHABaHE Ha npm6opa. 3a
uenta HaCTpOI;ITe Jla3epHMA OoTBeC U €TasIoOHHUA
nasep napanesHo KbM cTeHaTta. Torasa
BepTUKasiHaTa Jla3epHa paBHWHa € yCTaHOBeHa

noA npas bbJ1 CNPAMO CTEHATA, BUXTE damrypaTa.

MoproToBka 3a NnpoBepKka Ha kanubpoekaTa

MoxkeTe fia ynpaensBaTe kanmbpupaHeTo Ha nasepa. M3npaseTe ypeda B
Cpeparta MeX/y [iBe CTeHW, KOWUTO Ca Ha Pa3CTosHWe Haii-Manko 5 M egHa ot
npyra. BkntoueTe ypefa. 3a onTyMasiHa NpoBepka, MOJIs, U3Mosi3BaiTe CTaTuB.
BAXKHO: ABTOMaTUYHWAT AaTynK TpsibBa Aa Obhe akTBEH (CBETOANOLBT

aBTOM/PBYHO He CBETM).
1. MapkupanTe 7. A1 Ha cTeHaTa.

2. 3aBbpTeTe ypeaa Ha 180° n mapkupawnte T. A2. Mexay Al n A2 nmate

cera Xopu3oHTasnHa pedepeHums.

ig i

2.

" "
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Laserliner

Mpoeepka Ha kanub6poekaTa

3. MNocTtaBeTe ypena KOJIKOTO € Bb3MOXHO no-6113Ko A0 CTeHaTa Ha

BMCOYMHATA Ha MapKMpaHaTa T. Al.

4. 3aBbpTeTe ypefa Ha 180° n mapkupariTe T. A3.
Pa3nukata mexay A2 n A3 e fOMNyCKbT.

5. MosTopeTe 3. 1 4. 3a npoBepkaTa Ha Y- CbOTB. Z- OCTa.

3.
A1ﬁ i "
o
— n
£ A2
13
a s A3
— 4. . 3
:180: \7 = [
ﬁ » ‘
L |-

Korato mpu oc X, Y nnun Z toukute A2 n A3 ce Hammpar Ha noseye oT

UMAREX-LASERLINER.
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Quadrum GSL

Pe>kum Ha kanubpupaHe

Mpu KanmbpupaHeTo 0GbPHETE BHUMAHWE Ha MOLPABHABAHETO
Ha pOTaLUMOHHYMA Nasep. Kanubpuparite BUHArn BCUYKU OCH.

KanubpupaHe Ha oc X

AKTUBMpaliTe pexuMa Ha Kanubpupaxe: Bkitouete Quadrum.
HaTucHete enHoBpemeHHo BytoHa BKJ1/M3KJT n 6yToHa aBTOM/pbY,
nokato X-LED mura 6bp30.

tOcTnpaHe: C ByTOHWTe NOC/MUHYC NPUABUXKETE Nasepa ot
Tekyll|aTa MO3ULMA Ha BUCOUYMHA Ha pedepeHTHaTa Touka A2.

OTMsAHa Ha KanubpvpaHeTo: M3kntoyeTe nprbopa.

3anameTaBaHe: 3anameTaBaHe: HoBaTa HacTpovika ce 3anameTsBsa
¢ byToHa ,Scan”.

KanubpupaHe Ha oc Y u oc Z

AKTVBMpaNTe pexxmma Ha kanubpupaxe: Bknovete Quadrum.
HaTncHeTe efHoBpemeHHO ByToHa BKJ1/U3KJ1 1 6yToHa aBTOM/pbY,
nokato X-LED mura 6bp3o0.

C 6yToHa X/Y npeBktoyeTe Ha Y-ocTa.

tOcTnpaHe: C ByTOHWTe NOC/MUHYC NPUABUXKETE Nasepa ot
Tekyll|aTa MO3ULMA Ha BUCOUYMHA Ha pedepeHTHaTa Touka A2.

OTMsAHa Ha KanubpvpaHeTo: M3kntoyeTe nprbopa.

3anameTaBaHe: 3anameTaBaHe: HoBaTa HacTpovika ce 3anameTsBsa
¢ byToHa ,Scan”.

pele e ©02 Se

3a kanubpupaHe Ha oc Z, MocTaBeTe BEPTUKANTHO Z O X, Y, 2

ypena 1 nocTbreTe aHasorMyHo KakTo npm
KanmbpupaHe Ha Y-ocTa.

PefoBHO NpoBepsiBaiiTe KanvbposkaTta
Ha npvibopa npeaw ynotpeba,

e, TpaHCMopTUpaHe U cneq,
NPOLBLIIXKUTENHO CbXPaHEHUE.
KanubpupaiTe BUHary BCUYKM OCU.




TexHNn4YecKn xapakTepucTuku
(3ana3Ba ce NpaBoTO 3a TEXHNYECKM M3MeHeHMs. 26\WO05)

Heobxoaymun ob6opoTun
Ha BbpTeHe

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Pexxum Ha nasepa

Pexxum pbyeH npueMHuK, TOYKOB pexum,
Pexxum - PoTaums, Pexxum ckaHvpaHe

[OnanasoH Ha CaMO-HMBeINpaHe

+ 6°

TouHoCT

+ 0,075 mm/m

Bpeme 3a nogpasHABaHe

oK. 30 ceK. No uenus paboTeH brbJl

3Bop 3a cTaTmB

Pe3ba 5/8 uona

HusenunpaHe

XOPU30HTaNHO / BEPTUKa/NIHO aBTOMaTn4HoO
C €JIEKTPOHHWN HUBENUPWU N cepBOABUraTenn

[JbmKuHa Ha BbHaTa Ha
nasepa

515 nm

ObnxnHa Ha nasepHaTa Bb/Ha
JlazepeH oTBecC

515 nm

[bMkunHa Ha nasepHaTa Bb/iHa
pecepeHTeH by

515 nm

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /

Nasep knac EN 50689:2021)
Buga 3awmta IP 66

3axpaHBaLy, 610k 5V / DC/ 2A/
3axpaHBaHe JInTneBo-NOHHa akymynaTopHa baTepus

3,7V / 8Ah/29,6Wh

Bpeme Ha 3apexpaHe

0KONo 4 yaca

MpOABbIXUTENHOCT Ha paboTa

okono 35 vyaca

Ycnosusa 3a cbxpaHeHue

-10°C ... 50°C, OTHOCUTENHA BNAXHOCT
Ha Bb3gyxa Makc. 80%, 6e3 Hanuuve Ha
KOHEeH3, PaboTHa BMcoYMHa mMakc. 4000 m
HaZ, MOPCKOTO paBHuLLEe

YcnoBua Ha CbXpaHeHne

-10°C ... 70°C, OTHOCUTENHA BMAXHOCT Ha
Bb3ayxa Makc. 80%

Pa3mepwm (LUl x B x 1)

215 x 205 x 165 mm

Terno 2600 g (BKJ1. KOMMIEKT akyMyaTopHY Batepun)
JAncTaHUMOHHO yrnpaBneHue

3axpaHBaHe 2 x 1,5V LR6 (AA)

O6cer Ha AUCTaHLMOHHOTO

ynpaBnexve makc. 40 m (MHbpadepBeHo ynpaBneHue)
Terno 146 g (BkJ1. aKymynaTopHaTa baTepus)
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Quadrum GSL

YKa3aHuMA 3a TeEXHU4YeCKo OGCJ'Iy)KBaHe n noappblXKa
MouncreanTe BCMYKM KOMMOHEHTW C 1IEKO HaBMaXXHEeHa Kbpna n n36sreante
M3MNON3BaHETO Ha NOYUCTBALLN U a6pa3MBHI/I npenapatn n pasTBoOpUTENN.
N3Bagete akymMynaTopHaTa 6aTepM;|, KoraTo ypenbT HAMa Aa Oble n3nonssaH
NPOABJIKNTENHO BPEME. C'bXpaHFIBaI;ITe ypena Ha YMCTO U CyXO0 MACTO.

Kanu6pupaHe

Vi3mepBaTenHuAT ypen TpabBa pefoBHO Aa ce Kanubpvpa 1 n3nuTBa, 3a Aa
Ce rapaHTupa TO4YHOCTTa 1 yHKLMOHUpaHeTo. [penopbyBame UHTEPBan Ha
KanubpwvipaHe oT efiHa roauHa. MNpu HeobXoAUMOCT Ce cBbpXeTe ¢ Balums
Onnbp nnn ce obbpHeTe KbM cepBu3HUA otaen Ha UMAREX-LASERLINER.

Pasnopen6u Ha EC 1 O6egMHEHOTO KPANICTBO U U3XBbpJIHE
YpenbT oTroBaps Ha BCUYKM HeOBXOAMMU CTaHAAPTW 338 CBOOOAHO ABUXEeHMe
Ha CcTokM B pamkuTte Ha EC n O6eMHEHOTO KpascTBo.

To3u NpoAyKT, BKIIOUUTENHO NPUHALIEXHOCTUTE 1 OMakoBKaTa, e
eneKTpUYeckn ypea, KonTo TpAbBa fa ce peunkanpa no b6esonaceH 3a
npupoaaTa HaunH, B CbOTBETCTBME C €BPOMNeNCKUTe 1 BpUTaHCKUTE OMPEKTUBN
3a OTNafgbLMUTe OT eNekTPUYeCKo 1 enekTPOHHO obopyaBaHe, baTtepun 1
OMaKoBKM 3@ U3BIMYAHE Ha LieHHW CYPOBUHW. He N3XBbpiATe enekTpuyecku
ypeawn, 6aTepun 1 oNakoBKW Npu AOMakUHCKUTE oTnagbuu. MoTpebutennte
Ca 3aKOHOBO 3a[bJKEHV Aa NpeaaBaT 13nonssaHuTe GaTepun 1 akymynatopm
6e3nnaTHO B 06LLECTBEH MYHKT 3a CbOVpaHe Ha OTNaabLy, MyHKT 3a npofaxba
NN TexHWYecka cnyxba 3a knveHTW. batepuaTa Tpabsa aa ce n3Baau ot
YCTPOWCTBOTO, KaTo Ce M13MOoN3Ba Haln4yeH B TbproBckaTa Mpexa UHCTPYMEHT,
6e3 fa ce paspyLuaBa, 1 Aa ce U3npaTy 3a pasfenHo cbbupaHe, npean aa

Ce BbpHe YCTPOWCTBOTO 3a U3XBBbPJIAIHE KaTo OTNagbK. AKO MMaTe BbNpocu
OTHOCHO M3BaXAAHETO Ha baTepusATa, MONA, CBbPXETE Ce CbC CEPBU3HUA
otaen Ha UMAREX-LASERLINER. Mons, cebpeTe ce ¢ BawaTa o6LwimHa, 3a fa
ce UHGopMUpaTe 3a NOAXOAALLNTE ChbOPbXEHNA 33 U3XBbPJIAHE Ha OTMALbLM
1 cnefBaiite CbOTBETHUTE MHCTPYKLMM 3@ U3XBbPAHe 1 He30nacHoCT B
NyHKTOBETe 3a CbOMpaHe Ha oTnagbLM.

OlLle MHCTPYKLMM 33 6e30MacHOCT U JOMbAHUTENHN YKa3aHWA

Lle HamepuTe Ha agpec: https://packd.li/ll/ale/in
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AlapAoTE TIPOCEKTIKA TIC 08NYIEC XPrONG, TO CUVNUUEVO TEVXOG
LEyyunon kal mpooBeteg LTIOSEIEEIC” KABWCE Kal TIC TPEXOUOES
TANPodopieC Kal UTIOSEIEEI 0TOV OUVEEGHO S1adIKTUOU OTO TEAOG
AUTWV TWV 08NYLWV. TNPEITE TIC avadepOUeVEG 0dnyieC. AUTEC Ol
odnyiec Ba mpémel va puAdooovtal kat va apadidovtal padi pe
OUOKELH A€Llep OTOV EMOUEVO XPrOTN.

Evdedelypévn xprion

AuTo 1o TIEPIOTPODIKO AéIlep TipoopileTal yla TnV uBuypAppion Tou
opllovtiou emimédou. Me OTOXEUEVN TOTIOBETNON TNG GUCKELNG OTO TIAAL
¢ mavw oto danedo kabiotatal emiong duvath pla akpiPrg Katakopudn
€uBuypappion. MNa tov mpocdloplopd kAicewv pe Pndlakr) puBuion kAiong,
UTIAPYEL N SuvatdTnTa XapnAwpatog Tou Aéilgp Tpog v KatevBuvon tou
a€ova X kat Y.

Fevikég uTtodei§elg aopaleiag

— XpNOLUOTIOLE(TE T CUOKELH ATTOKAEIOTIKA CUMPWVA HE TOV OKOTIO XPHoNG
EVTOG TWV Tpodlaypadwy.

— Ol OLOKEVEC Kal 0 e€omAlopdG Sev eival taixvidl. Na dpuldooetal pakptd
ano nmadid.

— MPoGBAKES | TPOTIOTIOLOELC OTN CUOKEUN SEV ETIITPETOVTAL. ZTIC TIEPITTWOELS
QUTEG akupwvovTal ot ddela kat ot Tpodlaypadec aoPpAAelag.

— Mnv eKOETETE TN GUOKELH OE UNXAVIKH KATATIOVNON, TTOAD UPNAES
Oeppokpacieg, vypacia i €viovoug Kpadacpoug.

— H ouokeun dev emtpEMeTal va Xpnotyomoleital TAéov, epooov uttdp&el PAAPN
o€ pia ) meploodTepeg Asttoupyieg 1 e€aoBevioel n umatapia, kKabwg kat o
(nptda tou TEPIPARHATOG.

— MNpooé€Tte KAtd TN Xprion o€ £EWTEPIKOUC XWPOUC WOTE N CUOKELN Vd
XPNOLUOTIOLEITAL HOVO O€ KATAAANAEG KAIPIKEC OUVONKES Kal PJE Ta KATAAAnAd
HETpa mpootaciag.

— Tnpeite Ta YETPA AOPAAEIAG TOTIKWY KAl EBVIKWV apXWwV yid TNV eVOeSelypEvn
XPron TnG GUGKELNG.
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Quadrum GSL

Ymobeifelg acpalAeiag
Xpnon Aéilep g kAdong 2
A=515nm Pmax= < TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

KatavaAwTtikd mpoiov Aéwlep, katnyopiag 2

— JupHopdwvetal Pe ta pdtuta EN 60825-1:2014/A11:2021 kat EN 50689:2021:
Mpoopiletat yia xprion w¢ KatavaAwTiko Tpoidv AElep yia tnv TIPoRoAn
opL{OVTIWV/KATAKOPUD WY YPAUHWY EVBLYPAULIONG aTtO EVAALKES XPAOTEC.

& = Npoeidomotntikr) umtodelgn: NMpoooyn: AktivoBolia Aéilep!

LASER AktivoPBoAia Aéilep katnyopiag 2
2

= MNpoeidomotntikr) umodelEn: Mnv Kottalete Tnv aktiva!
A = Mnkog kOpatog Aéilep
Pmax = Méylotn 1oxVg e€6dou Aéilep

- Mpogcoxn: Mnv kottdte kateubeiav otnv aktiva fj oTnv avtavakAaor Tne.

— Mnv otpédete TNV aktiva tou Aélep o€ ATopa.

— X € EPIMTWON TPOOTITWONG aKTivag A£L(ep kaTnyopiag 2 oTo PATL, KAEIOTE
Ta PATIO 00G KAl LETAKIVAOTE TO KEDAAL APECWE HLAKPLA ATt6 TNV aKTiva.

— MoTé PNV KOITATE TNV akTiva AEL(ep 1) TIC AVTAVOAKAQOEL HE OTITIKEG GUOKEVEC
(baKOg, HIKPOOKOTIO, KIAALD, ...).

— Mn xpnotporoteite 1o Aé1{ep o0to UYOC Twv patiwv (1,40 ... 1,90 m).

— Emddveleg mou kabpedtiouv Kat gival yuaAloTEPES TIPETEL va KAAUTITOVTAL
katd tn Sidpkela TG Aettoupyiag Statdfewv Aéilep.

— MNeplopiete o€ SnuOGIOUS XWPOUS KukAodopiag Ti¢ aktiveg A€1lep pe PPAKTES
Kal TOiXou¢ Kal TOTTOBETETE TIPOEISOTIOINTIKES TIVAKIBEC.
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Ymobeielg aopaleiag

AVTILETWTILON TNS NAEKTPOMAYVNTIKAC akTivoBoAiag

— Oa TpETEL va SiveTal TPoooyr 6TOUC KATd TOTIOUC TIEPLOPLOHOUG TNE
AglToupyiag Twv GUOKELWV TL.X. OE VOGOKOEIQ 1) agpomAdva., o€ patipla
KAUGI{HWY, I KOVTA o€ dTopa e Bnuatoddtn. Yndpxet mbavotnta
epdaviong PAaBwv 1 apvntikng emidpacn amnd kat Pécw NAEKTPOVIKWY
GUGKEVLWV.

— Av uTtApyxoULV KovTd VPNAEC Tdoelg i LWNAA NAekTpopayvnTika
evaAdaooopeva media pmopei va ennpeactei n akpifela pétpnong.

I5aitepeg 18LOTNTEC TIPOIOVTOC KAl AELTOUPYIEG

S5eENSQr Ly , . .
Rutomaric 10 TIEPIOTPODIKO A£1{ep evBUypappileTal autdvopa. TomoBeteital
otnv avaykaia Bactkr) Oéon - evtog tng ywviag epyaciac + 6°. To autépato
olUotnua avalappavel apéowg tn puBUIoN akpiBeiag: TPEIG NAeKTPOVIKOL
aledntrpeg péTpnong kataypadouv Tov afova X, Y kat Z.

ADS , o . . .

To cbotnua Anti-Drift (ADS) amotpénel E0DAAUEVEG HETPAOEL.
H apxn Aettoupyiag: 30 deutepOAemta HeTA TNV evepyotoinon Tou ADS to
Aéilep eAéyxetal SlapKWE WG TIPOG TN cwoth eubuypdupion Tou. Edv n
GUOKEULT kouvnBei Aoyw e§wTtepikwyv emdpacewy 1) €dv To Aéilep XAOEL TNV
avagpopd LPoug Tou, To Aéilep apapével. Emmpdobeta avaBoofrvet To Aéilep
Kau n LED Tilt avaPel Stapkwg. Na va gival duvatr n nepaitépw enefepyaoia,
méote Eavd to mAktpo Tilt ) amevepyomoloTe Kal EVEPYOTIOINCTE Tr) GUOKEUN.
Ol e0palpéve PHETPHOELG ATTOTPETOVTAL £T0L EVKOAA Kal PE aoddAela.

To ADS 6¢v gival evepyo HETA TNV evepyoroinan. MNa tnv mpootasia
NG CUOKELNG amd HETABOAEC BEoNG Aoyw EWTEPIKWY ETISPACEWY, TIPETIEL
va evepyotolnBei To ADS mié{ovtag To mArktpo Tilt. H Agitoupyia ADS
eudaviCetat pe o avaBooPnua tng LED Tilt, PAEne eikdva kdTw.

Mpoooxn: To ADS evepyoTolei Tnv emtripnon povo 30 Seut. PeTd
v MARpPN xwpootdduion tou Aélep (Ppdon pubuiong). AvaBoopnua
¢ LED Tilt og puBpo devutepoAémtwy katd tn SIdpKela NG PAong
puBUIONG, ypriyopo avaBoofnua edv to ADS eivat evepyo.
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Quadrum GSL

Tpomog Asttovpyiag tou ADS

ADS 81amepacTIko HETA
amo 30 devutepdAemta,

‘Evapén ypriyopo avapoopnua E€wtepikn
On TIEPIOTPOPIG g LED Tilt. emidpaon
7L
®ddon pvBuiong Evepyomoinon
QUTOHATOU CUGTANATOC Tou ADS: Nigon To Aéilep
aloenrr']ga Sensor 'IT)\I”]K'FpOU Tilt, Tapapvel yia Adyouc
Automatic avaﬁqoﬁnuu me npootaciac, To Aélep
LED Tilt o€ puBuo avaBooprivel kai n LED
devtepoAentwvy. Tilt avapel Stapkwg.

ﬁ» Metadopikr) AZOAAEIA: H cuokeur) ipootateleTal Katd
WiTlock 1y etadopd pe Eva EISIKS PPEVO HOTED.

Mpootacia and okovn kat vepd - Ma T GUOKEUN TIPETEL
va poBAémeTal 18taitepn pootacia and okovn kat Bpoxn.

NAéypa xwpou: Ta apakdtw deixvouv ta emimeda A€L(ep Kal TIC AEITOUPYIES.
auto: Autopatn euBuypdppion / slope: Xeipokivntn euBuypdppion

auto auto slope
Optlovtia Katakopudn KAiogig Twvia 90° 90° Asttoupyia
Xwpootabuion  xwpootdduion avadopdg
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XepLopog tpododotikol/smtavadpopTti{OpeVN(

pnatapiag oviwv Atdiov

— Mptv amd Tn Xprion NG GUCKELNC, PopTioTe
TARPWC TNV enavadopti(opevn pnatapia.

— 2uvdéote 1o TPododoTikd/DopTIoTH HE TO
NAEKTPIKO SiKTUO Kal TNV uTtodoxr cuveeonG
o1n Bnkn ¢ emavadopti{dpevng pnatapiag.
Xpnototoleite povo 1o TpododoTikd/PopTioTh
TIoU e0WKAgieTal. X€ TepimTwon xpriong Adbog
TPododoTIKOU/DOPTIOTH, N €yyuNnon TAVEL va IOYVEL.
H do6ption tng emavadopti{opevng pratapiag sival
Sduvartr kat €KTOC TNG GUCGKEUNC.

- Katd tn ¢option tng emavacdoptt{opevng
pmatapiag, ot Auyvieg LED tng évdel&ng otddung
doptiong avapouv Stadoyikd. H Siadikacia
dopTIong ohokAnpwvetatl 6tav Kat ot 4 Auyvie¢ LED
avafouv HE TTPACIVO XpWwia.

— Q0note v emavadopti{opevn pratapia f t OrAkn
pmatapiag otn Onkn eloaywyng kat Bidwote kaAd pe tn Bida otepéwong.
ErumAéov, mpEmel va ouveeBoUV ot NAEKTPIKES ETTADEC.

— Mg v emavadopt{OpeVn pratapia TOTOOETNEVN, N CUOKELN Eival £TOIUN
yla Xprion akopn Kat Katd tn Stdpkela g doptiong.

— 210 Aélep, n peoaia Auyvia LED akptBwg mavw amnd tov dtakormtn On/Off
EVNUEPWVEL YO TNV KATAoTacnh $opTiong tnG Kiatapiag:

— Av 1o LED avdpel mpdotvo, n pnatapia givat TARpwS GopTIoHEVN.

— Av 10 LED avdBel kOKKIVO, OTTOHEVEL HOVO TIEPITIOU TO 1/3 TNG XWPNTIKOTNTAS TNG.

— Av 10 LED avaBoofrvel KOkKIvo, n pratapia givat oxedov amodopTiopEvn
Kal TIPETEL va PopTIoTEl dueoa.

ToTtoO£TNON TWV PHMATAPLWV GTO TNAEXELPLOTIPLO

— Avoi€te Tn Brkn pmatapiag Kat ToToOETAOTE TI¢ e Tr——
pratapieg (2 x 1,5V LR6 (AA)) cbpdwva pe ta " -
oUpBoAa eykatdotaong. _tﬁ

— MNpocé€te ™ owotr MoAKOTNTA. e —
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Quadrum GSL

Katakopuon
Agttoupyia

A Tpriyopn €otiaon G

‘E€060¢ Aé1lep avadopdg H
|
J

w

C Kedaln mpiopatog / £€060¢
aktivag Aéilep
D Aiodot AGPNG yla TNAEXELPLOTAPLO
(4 x) K
E Kovooha xelplopol
F 5/8" omneipwpa /‘E§odo¢
KATOKOPUGOUL VAHATOG OTABUNG

©nkn yla pnatapia
Mmatapia Wvtwv ABiou
Na§ipddt otepéwong
Yrodoxr olvdeong yla
tpododoTtikd/dpopTioTh
TpododoTiKd/HoPTIoTH
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Medio xelplopon
Quadrum GSL

34

TnAexelplotrplo

’710

2
7
8
1 Autopatn/xelpokivntn Asitoupyia ‘Evdei§n Aettoupyiag
2 LED autopatng/xelpokivntng Nettoupyia cdpwong
Aertoupyiag MARKTPo TtPocdilopiopol Béong
LED Off: Autopatn evbuypdupion (nepiotpodry SeE1A)
LED On: Xeipokivntn auTOaTh/XEIPOKivTN Agttoupyia:
euBuypdpon” KAion agovwv X/Y
3 ON/OFF - MArktpo EmAoyr) Tay0TnTac mepIoTpodhc
4 ‘Evdei€n Aettoupyiag 600/300/120/60/0 U/min
5 LED Aettoupyiag Tilt MARKTpo Tpocdloplopol Beong
6 Aectoupyia Tilt (WEQIOTPOQDﬁ C‘PK?TEP@ )
7  LED afova X aulroparrl/xapomvr]m Aettoupyia:
8 LED dfova Y Khion ag6veov X7
9 LED dfovaz Metaywyn dfova X/Y
10 'E€060¢ onpatog umepuBpwv
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Quadrum GSL

OpL{ovTia xwpootaduion kat auto auto

KATAKOPUPN XWPOSTABHIGN ‘} d»

— Opt{6vtia: TomoBEeTACTE T CUOKELN KATA bq »‘
10 duvaTo o¢ eminedn emddvela 1y OTEPEWOTE ‘ 0
TN o€ évav Tpinoda.

— Katakopuda: TormoOetroTe Tn CLUOKELN 0TO TAAL. @ @

To medio xelptopoL Seixvel MPog Ta MAvVW.
O &€ovag 5/8" pmopei va xpnolpotmolnBei yia tnv
KAOETN TOTOBETNON TNG CUCKELNC o€ Tpimodo.

— Miéote 10 MARKTPO ON/OFF.

— To LED tou afova X r} tou d€ova Y avaBoaoprvet: To Aéilep PBpioketal otn
Stadikacia vBuypdppiong yia tnv optlovtia Bgon. MoAig To LED avdfel
OLVEXWG, N XWPOCTABUIoN 0AoKAnpwveTaL.

— To LED tou afova Z avafoofrivel: To Aéilep eival avamodoyuplopévo oto
TIAL € TOV TTivaKa €AEYXOU OTPAMEVO TIPOG TA TTAVW Kal BpioKeTal oTn
Stadikacia evBuypdAppiong yia tnv katakopusn B€arn. MoAC to LED avafet
OLVEXWG, N XWPOCTABUION OAOKANpWVETAL.

I LED auto/slope Aeitoupyiag Off: Autopatn eubuypdppion
-

H ouokeur| opt{ovtiwvetal autopata o€ éva eVpog + 6°. Katd tn ¢pdon tng
optlovtiwong, to Aéilep meploTpédetal Kal n Auxvia LED kAiong avaBoorvel.
‘Otav oAokAnpwOei n 1oootabulon, n Auxvia LED kAiong avaBoofrvel ypryopa.
To Aéilep meploTpEDETAL e PEYIOTN TaXUTNTA. AVaTpELTe €TTiong 6TV evotnta
LAutopatog atebntipag” kat ,ADS-Tilt".

Edv n ouokeun éxel tomoBetnBei umepPoAikd Ao&d (ektdg Tou opiou
TwV 6°), N KEDOAN Tpicpatog akivntomoleitat kat To Aéilep kat n LED
auto/slope avaBoofrjvouv. € autr) TNV MEPITITWON N CUCKEUT| TIPETIEL
va TomofetnOei o€ pia eminedn emdavela.
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Laserliner

Mpocdloplopog Oéong Tou kKatakdpugpou sumédou Aéwlep
TNV Katakopudn Asttoupyia givat Suvatdg o akpIfig TPoadloplopog BEong
Tou emmedou Aélep. To autdpato cloTnpa aledntrpa ,Sensor Automatic”
TIOPAMEVEL EVEPYO KAl EKTEAEL XWPOOTABNION TOU KATAKOPUDOU ETUTIESOU
Aéilep. BAEME oTNV TAPAKATW EIKOVA.

Y
oo

<

[

o
&

x

Edv avaBoofrivel n LED autopatng/xelpokivnTng Aeltoupyiag, €xel
I emiteLXOel N péylotn meployr) pUBULIONG 6°. 2T CUVEXELD TOTIOOETAHOTE TN
OUOKEeUT opl{OVTIa, ATIEVEPYOTIOLNOTE TNV KAl EVEPYOTIOIOTE TNV Eavd.

Netovpyia kAiong éwg 6° — opL{ovtia

Me tnv evepyoroinon tng Aettoupyiag KAiong amevepyoTmoleital To autdpato
obotnua aodntripa Sensor-Automatic. Mpog ToUTO TIECTE TO TARKTIPO
autopatng/XelpokivnTng Agttoupyiag. Ta TARKTpa Betiko/apvnTikd kabiotouv
Sduvatr| v nAektpokivntn puBuLon TNG KAioNng. Ze autr) tnv mepimtwon n
puBUIoN Tou dfova X Kkat Y TPEmeL va yivel EexwploTd. BAETE OTIC TapakdTw
EIKOVEG.
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Quadrum GSL

Nettoupyia kAiong éwg 6° — katakopudpa

lNa tnv anoktnon nmpdofacng otn Asttoupyia kAiong, n Aettoupyia Tilt
TIPETIEL VA E{VAL ATIEVEPYOTIOINHEVH.

Edv emiteuyBei n péylotn meploxn kAiong 6° mapapével to ! Aéilep kat
avafoofrvel. Katomiv Jelwote tn ywvia KAiong.

Nertoupyia kAiong > 6°

H puBuion peyaAltepwv kAicewv givat duvatr| pe
TNV TIPOCIPETIKI YWVIAKI) TIAAKA, ap. AVTIKEIUEVOU
080.75. ZYMBOYAH: Mpwta eMITPEYPTE TNV AUTOVOUN
€UBUYPANLON TNG CUOKEUNRG Kal pUBUIOTE TN ywVIakn
TAGKA OTO PN&EV. ZTn CUVEXELD ATIEVEPYOTIOINOTE

TO AuUTOUaTo oloTNHA AleBNTAPa PE To TARKTPO
aAUTOMATNG/XELPOKIVNTNG AElToupyiag. XTn cuvEéxeld
KAIVETE TN GUOKELH oTNV EMBUUNTA ywvia.

LED autopatng/xelpokivntng Aettovpyiag On:
= Xelpokivntn gubuypappion
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Netrtoupyieg Aéulep

Nertouvpyia TiepLotpoPri

Me 1o TARKTpO TiEpLoTPOdnG pubpifovtal ot
apBpoi otpodwv: 0, 60, 120, 300, 600 U/min

Newtovpyia crjpavong onueiov

Ma tnv emiteu€n ¢ Aettoupyiag onfpavong
onueiov, TIEOTE TO TTANKTPO TIEPIOTPODNG HEXPL
va unv meplotpédetatl mAgov To Aéilep. To
Aéilep pmopei va meplotpadel pe Ta TARKTPA
npocodloplopol Béong otnv embuuntr Bon.

Nertouvpyia capwong

Me 1o TARKTPO cdpwong givat duvatr n
evepyortoinon kat n puOuLon evodg éviova
PWTEWVOL THANATOC O€ TEGOEPIC SLAPOPETIKOUS
ouvbuaopoug TAATouG. To TUAKA TIEPLOTPEDETAL
UE Ta TARKTPA Tipocdloplopol Béong otnv
emBuuntr O¢on.

Nettoupyia xewpokivning ARYng

Epyaocieg pe tov mpoalpeTiko S€ktn Aéilep:
Epyaocieg pe tov poalpeTiko S€ktn Aéilep:
PuBpiote 1o Aéilep TEPIOTPOPNG OTO PEYIOTO
aplOud oTPOoPWV Kal EVEPYOTIOLOTE TO GEKTN
Aéilep. Q¢ pog autd PAEme T 0dnyieg
XEIPLOHOU Tou avtiotolkou Séktn Aéilep.
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Quadrum GSL

Epyacieg pe 1o Aéwl{ep avapopdag 1 to
Aéu{ep Kataképudpov VApATOC GTAOUNG
H ouokeur| dlabétel pia katakopudn aktiva
Aéilep kal éva Aéillep avadopdg. Ztnv optlovtia
Agltoupyia Umopeite va XpnoLpOoTIOL|oETE

NV Katakopudn aktiva Aélep ya oyt Ztnv
Katakopudn Asttoupyia n katakdpudn aktiva
Aé1lep kal to Aéilep avadopds XpnoLHeLOLY yla
nv evBLYPANLON TNS CLOKEURG.MPOC TouTo
puBpiote TNV katakopudn aktiva Aélep kat To
Aéilep avadopdg apdAAnAa pog Tov Toixo.
To katakopudo eminedo Aéilep evBuypappiletal
o€ opBr ywvia mpog Tov Toixo, PAETE elkdva.

Mpostolpacia eAéyxouv Badpovopnong

Mropeite va eAéyxete Tn Babpovounon tou Aéilep. BAATe Tn cuokeur oTo
Héoov pETACL 2 Toixwv, TIoU €Xouv amodoTach ToUA. 5 m petagy Toug.
Evepyottotnote tn cuokeLn. Na Tov TEAELO €AEyXO, XPNOIUOTIOOTE Eva
1pinoda. ZHMANTIKO: To autopato cloTnpa alodntripa mpémel va gival
€vepyo (n LED autopatng/xelpokivnng Aettoupyiag gival Off).

1. Znuewote To onueio A1 otov Toixo.

2. lupiote tn ouokeur) katd 180° Kal ONUEWWOTE TO onueio A2.
Metagl tou A1 kat Tou A2 €xete Twpa pia oplldviia avadopd.

UA; %

1

H 2. »180°

" B

g
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"EAgyxo¢ Badpovopnong
3. BAAte Tn ouoKELR OCO TILO KOVTA YiVETAL OTOV TOiXO 0TO UYOC TOU
OnNUElwHEVOU onpeiou Al.

4. Tupiote tn ouokeur katd 180° Kal ONUEIWOTE TO onueio A3.
H dtadopd petafy A2 kat A3 gival n avoxn.

5. EmavaAdpete 1o 5.3. kat 4. yia tov €Agyxo tou dfova Y kat Z.

3.
A1ﬁ i "
o
L "
' A2
£
_la. E A3
o7 180°~ s - [
ﬁ\ » ‘
L] [

Av ta onueia A2 kat A3 emi twv afovwy X, Y, Z anéxouv HeTaglh Toug

TuApa o€pPig TN UMAREX-LASERLINER.
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Quadrum GSL

Nettoupyia puOpIONG

Katd tn pubuion mpooéfte tnv uBuypdppion tou Aéilep
TEPLOTPOGNC. Pubpilete mavta 6Aoug Toug AEoveg.

Nettoupyia touv agova X

Evepyotoinon Aettoupyiag puBuiong: Evepyoroliote to Quadrum.
Miéote Tavtoxpova ta mARkTpa ON/OFF kal auto/slope péxpt va
avaBoofrvet ypriyopa n X-LED.

PUBUION: Me Ta TARKTpa BeTikO/apvnTIKO 0dnynoTe To Aéilep
and v Tpgxovca BEon oto UYoC Tou onpeiov avadopag A2.

EykatdAeipn puBbpiong: ATIEVEQYOTIOIOTE TN CUOKEUN.
Amobrikeuon: Me 1o TARKTPO Zdpwon aodalifetal n véa puOuLon.
PUOuon tov agova Y kat Z

Evepyomoinon Asitoupyiag pubpiong: Evepyomoirjote To Quadrum.
Méote Tautoxpova ta mAnktpa ON/OFF kat auto/slope péxpt va
avafoofrivel ypriyopa n X-LED.

Méfovtag To MARKTPo X/Y yivetal petaywyr otov dfova Y.

POBUIoN: Me Ta TARKTpa BeTIKO/0pvNTIKO 08NyRoTe To Aéilep
anoé v TpExovca BEon oto UYo¢ Tou onpeiov avadopag A2.

EykatdAeipn puBpiong: ATIEVEQYOTIOINOTE TN GUOKEUN.

sele Se 002 g6

Amobrikeuon: Me 1o TAKTPo Zdpwon aodalifetal n véa pubpion.

Ma t pudpLon Tou dfova Z TOoTOOETIOTE T CUOKEUN
Katakopuda kal akoAouBrote tnv idia Stadikacia
OTWG yla T puBHLoN Tou afova VY.

EAEyXETE TAKTIKA TN pUBULON TPV amod
™ XPron, LETd amod petadopeg Kal
HEYAAO XPOVIKO SldoTnpa amobrkevong.
3€ aUTH TNV MEPIMTWON EAEYXETE MAVTA
OAou¢ Toug A€oveC.




TEXVIKA XOpAKTINPLOTIKA (Me emidOAAEN TEXVIKWY aAAaywv. 26W05)

Anapaitntog aptOuog otpodpwv
TIEPIOTPOPNC

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Nettoupyieg Aéilep

Aettoupyia xetpokivnng AWNg,
Neltoupyia orjpavong onpeiou, Asttoupyia
TEPIOTPODNC, AElTOUpYia odpwaong

Meploxr autoxwpeooTabuiong

+ 6°

Akpifela

+ 0,075 mm/m

Tax0tnta pudpiong

mep. 30 Seut. mAvw amd T CUVOAIKN ywvid
A€ltoupyiag

JUvdeon tpimoda

5/8" omeipwpua

Xwpootddunon

optovtia / kABeTa auToOHATA HE
NAEKTPOVIKEC AEPOCTABUEC Kal 0EPPBOUOTED

Mrko¢ Kopatoc Aéilep

515 nm

Mrkog kOpatog Aéilep
KATAKOPUPOU VARATOC GTABUNC

515 nm

Mrkog kOpatog Aéilep aktiva
avadopdc

515 nm

Katnyopia Aéilep

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Katnyopia mpootaciac

IP 66

Tpodobdooia pevpatog

Tpododotikd 5V / DC/2A/
Enavadopti{opevn pnatapia oVIwy -
ABiov 3,7V / 8Ah / 29,6Wh

Xpovoc PpopTiong

mEP. 4 WPEC

S1dpkela Asltouvpyiac

TeP. 35 WPEC

JuvOnKeg epyaciag

-10°C ... 50°C, Yypaocia aépa péy. 80% rH,
XwpIc ouumukvwon, 'YYog epyaciag ey.
4000 m mavw amd To PECO EMiTESO NG
BdAacoag

JuvOnKeg amobrkeuong

-10°C ... 70°C, Yypaoia aépa péy. 80% rH

Abmessungen (B x H x T)

215 x 205 x 165 mm

Bdpog

Tpododoaia pebuatog

atapia)
TnAeXEPLOTHPLO

2600 g (padi pe emavapopt{Opevn

2 x 1,5V LR6 (AA)

EppéAeia tnAexeiplotnpiou

péy. 40 m (tnAexelplotriplo uTEPUOPWV
IR-Control)

Bdpog

146 g (oupmep. enavapopTi{OUEVNG
umnatapiag)
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Quadrum GSL

0dnyie¢ oxeTIKA PE TN cuvTRpnon Kat ¢ppovtida

KaBapilete 6Aa ta otolyeia pe éva eAadpws Lypo Tavi Kal armodeVyeTe

N XPnon dpactikwyv KabaploTikwy Kat SIAAVTIKWY pécwy. Adalpeite tnv
enavadopti{opevn pratapia mpv anod pia anobrkeuon peydAng Stapkelag.
ATIOONKEVETE T CUOKELN o€ €vav kabapo, Enpd xwpo.

BaOpovépnon

H ouokeur) pétpnong mpémel va Babuovopeital kal va eAEyxXETal TAKTIKG, yla va
Slaodaliletal n akpifeta kat n Asitoupyia PETPNONG. ZUVIOTOVHE €va Slaotnua
Babpovounong evog €Toug. ETIKOIVWVAOTE HE TO TOTIKO EI8IKO KATACTNHA 1)
amnevBuvOeite oto TUApA o€pPig TN UMAREX-LASERLINER.

Kavoviopoi EE kat HB kat anéppupn

H cuokeur) mAnpoi 6Aa Ta avaykaia TPOTUTIa yia TNV eAeVOepPn KuKAodopia
TpoidvTwy eviog g EE kat Tou HB.

Auto To TIpoidy, padi pe Ta aecoudp Kal T CUOKELAOTIa, €ival ia NAEKTPLKNA
OUOKEUN TIOU TIPETIEL, CUPPWVA HE TIC EVPWTIAIKES 08NYieC Kal TIC 0dnyieg Tou
HB yla NAEKTPIKES KAl NAEKTPOVIKEG GUGKEVEC OTO TEAOG TOU KUKAOU {WH¢ TOUG,
yla TG UTatapieg Kat TI¢ OUOKEVEC, va TIPOodyovTal 6 avakUKAwon, ylda va
AVAKTWVTAL TIOAUTIHES TTPWTEC UAEC. Ol NAEKTPIKEC CUOKEVEC, Ol PTATAPIES Kal
n ouokevaocia dev anoteAolv cuvrOn olkiakd anoppippata. Ot KATavoAwTES
UTIOXPEOUVTAL ATIO TOV VOMO Va TTApadidouV TI¢ LETAXEIPIOUEVES UTTATOPIES

Kat enavadopti{OueveS Pmatapieg o€ Eva SnUOCLo onueio UAAOYNC, o€ éva
OnMeio MWANGNG 1) OTNV TEXVIKH UTINPEGiA €EUTINPETNONG TTEAQTWY SWPEAV.

H umatapia npénel va agatpeitat and Tn cUOKEUR e cuvnOIOoUEVO OTO
EUTIOPLO EPYAAEio XwpiC va TtpokaAgital nud Kat va TIPOooAyETal GE EEXWPLOTH
OUAAOYH, TIPLV ETIIOTPEPETE T CUOKEUR yla amopptpn. Av EXETE EPWTATELC YId
v emotpodr TN pratapiag, aneuBbuvOeite oto TpAPA oépPig tng UMAREX-
LASERLINER. MapakaAoUpe evnUEPWOEITE yla TI KATAAANAEG EYKATAOTACELS
anoppPng oTNV TOTIKA 0a¢ KOWATNTA Kal TIPOCEETE TIC 0dNYiEC anoppuPng Kal
aodaleiag otoug ToTOUC S1Abeon.

Mepattépw uTtodeifelg aodaAeiag kal mTpoobeteg uTodeielg otnv LoTooEASa:
https://packd.li/ll/ale/in

@D 321



U potpunosti procitajte upute za uporabu i prilozenu brosuru ,Jamstvo i
dodatne napomene” kao i najnovije informacije na internetskoj poveznici
navedenoj na kraju ovih uputa. Slijedite upute koje se u njima nalaze.
Ovaj dokument se mora Cuvati na sigurnom mjestu i proslijediti dalje
zajedno s uredajem.

Uporaba u skladu s namjenom

Ovaj rotacijski laser namijenjen je za poravnavanje vodoravne razine. Precizno
vertikalno poravnanje moguce je i postavljanjem uredaja na bok na pod. Pritom
se laser moze spustiti za utvrdivanje nagiba pomocu digitalnog namjestanja
nagiba u smjeru X i Y osi.

Opce sigurnosne upute

— Uredaj se smije koristiti samo u skladu s namjenom i unutar opsega
specifikacija.

— Mjerni alati i pribor nisu igracke. Drzati ih podalje od dohvata djece.

— Zabranjene su sve preinake ili izmjene na uredaju jer Ce se time izgubiti
valjanost odobrenja i sigurnosnih specifikacija.

— Ne izlagati uredaj mehanickim naprezanjima,
ekstremnim temperaturama, vlazi ili snaznim vibracijama.

— Uredaj se ne smije vise koristiti ako dode do ispada jedne ili vise funkcija,
ako su baterije slabo napunjene ili u slucaju ostecenja kucista.

— Za vanjsku upotrebu pazite da se uredaj upotrebljava samo u prikladnim
vremenskim uvjetima ili uz odgovarajuce zastitne mjere.

— Postivati sve sigurnosne propise koje propisuju lokalne i drzavne vlasti
s obzirom na ispravnu i pravilnu uporabu uredaja.
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Quadrum GSL

Sigurnosne upute
Koristenje lasera klase 2
A=515nm Pmax= < 1TmW

EN 60825-1:2014/A11:2021
LASER CONSUMER LASER PRODUCT
2 EN 50689:2021

Potrosacki laserski proizvod, klasa 2

— U skladu s EN 60825-1:2014/A11:2021 i EN 50689:2021;
namijenjen za koristenje kao potro3acki laserski proizvod za projiciranje
horizontalnih/vertikalnih linija poravnanja od strane odraslih korisnika.

& = Upozorenje: Oprez lasersko zracenje!

LASER = Lasersko zracenje klase 2

2
= Upozorenje: Ne gledajte u lasersku zraku!
A =Valna duljina lasera

Pmax = Maksimalna izlazna snaga lasera

— Pozor: Ne gledati izravnu ili reflektiranu zraku.

— Ne usmjeravati laserski snop prema osobama.

— Ako su odi osobe izloZene laserskom zracenju klase 2, treba odmah zatvoriti
oci i odmaknuti se od snopa.

— Ni pod kojim uvjetima se opticki instrumenti (povecalo, mikroskop,
dalekozor) ne smiju koristiti za gledanje u lasersku zraku ili njezin odraz.

— Ne koristiti laser u razini ociju (1,40 ... 1,90 m)

— Dok laserski uredaj radi moraju se prekriti sve povrsine koje su reflektirajuce,
zrcalne ili ulaStene.

— U javnim prostorima laserska zraka se mora ograniciti zastitnim elementima
i pregradama gdje god je to mogucete znakovima upozorenja oznaciti
podrucje djelovanja lasera.
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Sigurnosne upute

Suocavanje s elektromagnetnim zracenjem

—Mogu se primijeniti lokalna ogranicenja pri radu — npr. u bolnicama,
zrakoplovima, benzinskim crpkama ili u blizini ljudi s elektrostimulatorom
srca. Elektronicki uredaji mogu potencijalno uzrokovati opasnost ili
smetnje ili biti izloZeni opasnostima ili smetnjama.

- Rad u blizini visokog napona ili jakih elektromagnetnih izmjeni¢nih polja
mozZe negativno utjecati na to¢nost mjerenja.

Posebna svojstva proizvoda i funkcije

S5ENSQr . - . . . .
auvtromaric  Rotacijski laser nivelira se automatski. NamjeSta se potrebni osnovni
polozaj — pod radnim kutom u rasponu od + 6°. Fino namjestanje preuzima
automatika: Tri elektronicka mjerna senzora pritom pokrivaju osi X, Y i Z.

Anti Drift sustav (ADS) sprecava pogresna mjerenja. Nacelo funkci-
oniranja: Dvadeset sekundi nakon aktiviranja ADS-a laser se trajno provjerava u
pogledu pravilnog centriranja. Pomakne i se uredaj uslijed vanjskih utjecaja ili
izgubi li laser svoju visinsku referencu, laser se isklju¢uje i pocinje stalno svijetliti
LED indikator nagiba. Kako biste mogli nastaviti dalje, dvaput pritisnite tipku za
naginjanje.

ADS je aktivan nakon ukljucivanja kako bi zastitio uredaj za

postavljanje od promjena poloZaja uzrokovanih vanjskim utjecajima. Funkcija
ADS naznacuje se treperenjem LED indikatora naginjanja; pogledajte graficki
prikaz dolje.

ADS nije aktivan nakon ukljucivanja. Kako bi se namjesteni uredaj zastitio
od promjena polozaja uslijed vanjskog utjecaja, potrebno je aktivirati
ADS pritiskom na tipku za naginjanje. Funkcija ADS naznacuje se
treperenjem LED indikatora naginjanja; pogledajte graficki prikaz dolje.
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Quadrum GSL

Funkcioniranje ADS

ADS je aktiviran
nakon 30 sekundi,

Pokretanje LED za nagib brzo
Jedan rotacije treperi. Vanjski utjecaj
7L
Faza postavljanja Aktivacija ADS-a:
senzora Automatski Pritisnite gumb Iz
nagiba, LED indika- sigurnosnih
tor nagiba treperi razloga, laser ostaje
svake sekunde. nepomican, laser
treperi, a LED za
nagib svijetli
neprekidno.

ﬁ» Transport LOCK: Uredaj se pri transportu stiti specijalnom motor-
@0k om koenicom.

Zastita od prasine i vode — Uredaj se odlikuje osobitom zastitom
od prasine i kise.

Prostorna resetka: Ona naznacuje razine lasera i funkcije.
Auto: Automatsko niveliranje / slope: Ru¢no niveliranje.

auto auto slope
Vodoravno Okomito Kosa ravnina Kut od 90° Funkcija
niveliranje niveliranje referentnog

kuta od 90°
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Rukovanje mreznim adapterom /

litij-ionskom punjivom baterijom

— Prije uporabe uredaja u potpunosti napunite
punjivu bateriju.

— Spojite mrezni adapter/punjac na strujnu mrezu
i na priklju¢nu uti¢nicu u odjeljku za baterije.
Koristite samo priloZeni adapter/punjac. U slucaju
uporabe pogreSnog mreznog uredaja/punjaca
prestaje vaziti garancija. Punjiva baterija moze
se puniti i izvan uredaja.

— Tijekom punjenja punjive baterije redom
svijetle LED-ovi koji naznacuju napunjenost
baterije. Postupak punjenja je zavrSen kad
sva 4 LED indikatora svijetle zeleno.

— Punjivu bateriju odn. pretinac za bateriju umetnite
u pretinac za umetanje i pricvrstite pricvsrnim
vijkom. Elektri¢ni kontakti moraju biti spojeni.

— Ako je umetnuta punjiva baterija, uredaj je tijekom
postupka punjenja spreman za uporabu.

- Srednja LED lampica neposredno iznad prekidaca za ukljucivanje/iskljucivanje
na laseru oznacava
stanje napunjenosti baterije:

— Ako LED lampica svijetli zeleno, baterija je potpuno napunjena.
— Ako LED lampica svijetli crveno, baterija je napunjena samo 1/3.

— Pri niskoj napunjenost baterije, LED lampica treperi crveno i bateriju je potrebno
sto prije napuniti.

Umetanje baterija kod daljinskog upravljaca
— Odprite predal za baterije in baterije

e )
(2 x 1,5V LR6 (AA)) vstavite skladno 9 L
s simboli za namestitev. ﬁ

e —

— Vodite racuna o pravilnom polaritetu.
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Quadrum GSL

Rad u okomitom
polozaju

G
A Brzo nianjenje G Prorez za baterijski paket
B Referentni izlaz lasera H Li-ion baterijski paket
C Prizma / izlaz laserskog snopa I Montazna matica
D Prijemne diode za daljinski J  Priklju¢nica za adapter
upravlja¢ (4 x) za napajanje/punjac
E Upravljacka ploca K Adapter za napajanje/punjac
F  Navoj 5/8" / izlaz laserskog libele
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Upravljacko polje
Quadrum GSL

34

Daljinski upravljac¢

’710

1 Automatska/ru¢na funkcija

2 LED funkcija automatska/ru¢na:
LED isklju¢eno: automatsko

poravnanje
LED uklju¢eno: ru¢no poravnanje

Tipka ON/OFF
Pokazatelj rada

LED funkcija nagiba
Funkcija nagiba

LED X-os

LED Y-os

9 LED Z-os

10 Izlazni infracrveni signal
11 Pokazatelj rada

0O NGO UV AW
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12
13

14

15

16

ReZim skeniranja

Tipka za pozicioniranje

(okreni desno)
Automatska/ru¢na funkcija:
Pomaknite X/Y osi prema gore
Odaberite brzinu rotacije

600 /300/120/60/0 o/min
Tipka za pozicioniranje

(okreni lijevo)
Automatska/ru¢na funkcija:
Pomaknite X/Y osi prema dolje
Promjena osi X/Y



Quadrum GSL

Vodoravno i okomito niveliranje auto auto

— Vodoravno: Postavite uredaj na $to ravnijoj ‘} d»
povrsini ili ga pricvrstite na stativu. bq »‘

— Okomito: Postavite uredaj na bok. Upravljacko ‘ 0
polje pokazujg prema gore. Uz 5/8" uredaj se @ @
mozZe postaviti okomito na tronoZzac.

— Pritisnite tipku UKLJ./ISKLJ.

- I:ED osi X i Y treperi: Laser je u procesu poravnanja za vodoravni poloZzaj.
Cim LED pocne neprekidno svijetliti, niveliranje je zavrdeno.

— LED osi Z treperi: Laser je nagnut na bok s upravljackom plo¢om usmjerenom

prema gore i u procesu je poravnanja za okomiti poloZaj. Cim LED po¢ne
neprekidno svijetliti, niveliranje je zavrseno.

I Iskljucen LED funkcije auto/slope: Automatsko niveliranje
-

Uredaj se automatski nivelira u rasponu od + 6°. Tijekom faze postavljanja,
laser se okrece i LED dioda za nagib treperi. Kada je niveliranje gotovo, LED za
nagib brzo treperi. Laser se okrec¢e maksimalnom brzinom. Takoder pogledajte
odjeljak "Automatski senzor" i "ADS-nagib".

Ako je uredaj postavljen prekoso (pod kutom vecim od 6°), glava prizme

miruje, a laser i LED funkcije auto/slope trepere. Uredaj je tada potrebno
postaviti na ravnijoj povrsini.
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Laserliner

Pozicioniranje okomite laserske libele

U okomitom radu, laserska libela moZe se precizno pozicionirati. "Sensor
Automatic" ostaje aktivan i izravnava okomitu lasersku libelu. Pogledajte
sliedecu sliku.

[ W Y auto Z‘Ej@"
<

<> Op
3 = &
°© @

Kada auto/slope LED trepce, dosegnut je maksimalni raspon podeSavanja
od 6°. Zatim postavite uredaj vodoravno te ga iskljucite i ponovno
ukljucite.

Funkcija nagiba do 6° — horizontalno

Kada je funkcija nagiba aktivirana, automatski senzor se iskljucuje. Da biste

to ucinili, pritisnite gumb auto/slope. Tipke plus/minus omogucuju motorizirano
podesavanje nagiba. X i Y osi mogu se zasebno podesavati. Pogledajte
sljedece slike.
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Funkcija nagiba do 6° — okomito

Za pristup funkciji nagiba, funkcija naginjanja mora biti deaktivirana.

Kada se dosegne maksimalni raspon nagiba od 6°, laser se zaustavlja
i treperi. Zatim smanjite kut nagiba.

Funkcija nagiba > 6°

S dodatnom kutnom plo¢om (br. artikla 080.75)
mogu se napraviti veci nagibi.

SAVIJET: Najprije pustite uredaj da se sam poravna
i postavite kutnu plocu na nulu. Zatim automatski
iskljucite senzor pomocu gumba auto/slope. Zatim
nagnite uredaj do zeljenog kuta.

I LED auto/slope funkcija ukljucena: ruéno poravnanje
L]
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Modusi lasera

Modus rotacije
Pomocu tipke za rotaciju namjestaju se brojevi
okretaja: 0, 60, 120, 300, 600 o/min

Punktualni modus

Kako biste dospjeli u punktualni modus,
pritiScite tipku za rotaciju sve dok laser ne
prestane rotirati. Laser je moguce zakrenuti

u Zeljeni poloZaj pomocu tipki za pozicioniranje.

Modus skeniranja

Pomocu tipke za skeniranje moguce je aktivirati
i namjestiti neki segment intenzivnog svjetla u
4 razlicite Sirine. Segment se u zeljeni polozaj
zakrece koriStenjem tipki za pozicioniranje.

Modus ru¢nog prijamnika

Rad s opcionalnim laserskim prijamnikom:
Namijestite rotacijski laser na maksimalni
broj okretaja i ukljucite laserski prijamnik.
U vezi s time pogledajte upute za uporabu
odgovarajuceg laserskog prijamnika.
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Rad s referentnim laserom

Uredaj raspolaze referentnim laserom. Kod rada

u okomitom poloZaju referentni laser sluzi za
niveliranje uredaja. U tu svrhu fino namjestite
referentni laser paralelno sa zidom. Okomita
ravnina lasera tada je usmjerena okomito na zid;
pogledajte sliku. Funkcija pracenja takoder je dos-
tupna u okomitom nacinu rada.

Priprema provjere kalibracije
Moguce je provjeriti kalibraciju lasera. Da biste to ucinili, postaviti uredaj
na pola puta izmedu 2 zida, koji moraju biti razmaknuti barem 5 m. U¢initi
to tako da se ukljuci jedinica. Za optimalnu provjeru koristite stativ. VAZNO:
Mora biti aktivna senzorska automatika (iskljucen je LED funkcije auto/slope).
1. Oznaciti tocku A1 na zidu.
2. Okrenuti uredaj za 180° i oznaciti tocku A2.

Sada imate vodoravnu referencu izmedu tocaka A1 i A2.

ﬂ 1.
U A1 %
»180° ﬂ

A1 % A2 U
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Obavljanje provjere kalibracije
3. Postaviti uredaj sto je blize moguce zidu na visini tocke A1,
poravnajte uredaj prema osi X.

4. Okrenuti uredaj za 180° i oznaciti tocku A3.
Razlika izmedu tocaka A2 i A3 predstavlja toleranciju za os X.

5. Ponovite korake 3. i 4. kako biste provjerili os Y, odn. os Z.

3.
A1l A2
7 A2

A3

= 0K

0,1mm/m

— |a.
180° ]

L 7> v L
L

1 ® =

Ako se tocke A2 i A3 kod osi X, Y ili nalaze na medusobnoj udaljenosti
vecoj od 0,15 mm / m, tada je potrebno novo fino namjestanje. Stupite

= U kontakt sa svojim specijaliziranim trgovcem ili se obratite Servisnom
odjelu tvrtke UMAREX-LASERLINER.

<
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Modus finog namjestanja

Prilikom svakog namjestanja vodite racuna o niveliranosti
rotacijskog lasera. Ukljucite uredaj. Iskljucite funkciju nagiba.

Fino namjestanje osi X

Aktivacija nacina podesavanja: Uklju¢ite Quadrum. Istovremeno
pritisnite tipke ON/OFF i auto/slope dok se LED indikator X brzo
ne pocne paliti i gasiti.

Podesavanje: Koristite tipke plus/minus za pomicanje lasera
s trenutne pozicije na visinu referentne tocke A2.

Otkazivanje podesavanja: Iskljucite uredaj.

Spremanije: Pritisnite tipku za skeniranje kako biste spremili
novo podesavanje.
Fino namjestanje osi Y i Z

Aktiviranje nacina podesavanja: Ukljucite Quadrum. Istovremeno
pritisnite gumb za ukljucivanje/iskljucivanje i gumb za automatsko/
ru¢no dok se LED indikator X brzo ne pocne treptati.

Koristite gumb X/Y za prebacivanje na Y-os.

Podesavanje: Koristite tipke plus/minus za pomicanje lasera
s njegove trenutne pozicije na referentnu tocku A2.

Otkazi podesavanje: Iskljucite uredaj.
Spremite: Pritisnite tipku za skeniranje kako biste spremili
novo podesavanje.

Za podeSavanje Z-osovine postavite uredaj okomito Y4
i postupite kao $to je opisano za podeSavanje Y-osovine.

Fino namjestanje redovito provjeravajte
prije uporabe kao i nakon transporta i
dugog skladistenja. Pritom kontrolirajte
sve osi.
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Tehnicki podaci

(Zadrzavamo pravo na tehnicke izmjene bez prethodne najave. 26W05)

Potrebna broj okretaja

0, 60, 120, 300, 600 U/min

Laserski modovi

Mod s ru¢nim prijamnikom, To¢kasti mod,
Rotacijski mod, Scan mod

Raspon samo-niveliranja

+ 6°

Tocnost

+ 0,075 mm/m

Brzina podeSavanja

oko 30 sekundi preko cijelog radnog kuta

Veza stativa

5/8" navoj

vodoravno / okomito automatski pomocu

zrake

Niveliranje elektronickih libela i servomotora
Valna duljina lasera 515 nm
Valna duljina lasera viska 515 nm
Valna duljina lasera referentne 515
nm

Klasa lasera

2 /<1 mW (EN 60825-1:2014/A11:2021 /
EN 50689:2021)

Stupanj zastite

IP 66

Mrezni adapter 5V / DC/ 2A/

Napajanje Paket litij-ionskih punijivih baterija 3,7V /
8Ah /29,6Wh

Vrijeme punjenja oko 4 sati

Trajanje rada oko 35 sati

Radni uvjeti

-10°C ... 50°C, maks. vlaga 80% rH, bez
kondenzacije, Radna visina maks. 4000 m
nadmorske visine (normalna nula)

Uvjeti skladistenja

-10°C ... 70°C,
maks. vlaga 80% rH

Dimenzije (5 x V x D)

215 x 205 x 165 mm

Masa
Daljinskog upravljaca
Napajanje

2600 g (uklj. paket punijivih baterija)

2 x 1,5V LR6 (AA)

Domet daljinskog upravljaca

max. 40 m (IR kontrola)

Masa

146 g (ukljucujuci bateriju)
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Informacije o ciScenju i odrzavanju

Sve komponente Cistiti vlaznom krpom i ne koristiti nikakva sredstva za ciS¢enje,
abrazivna sredstva ni otapala. Izvadite bateriju prije dugotrajnog skladistenja.
Spremiti uredaj na cisto i suho mjesto.

Kalibracija

Mijerni uredaj potrebno je redovito kalibrirati i provjeravati kako bi se zajamcila
njegova toc¢nost i funkcija. Preporu¢amo interval kalibracije od jedne godine.
Molimo Vas da se u vezi toga po potrebi obratite svojem trgovcu ili Servisnom
odjelu tvrtke UMAREX-LASERLINER.

Odredbe Europske unije i Ujedinjenog Kraljevstva i zbrinjavanje
Uredaj ispunjava sve potrebne norme za slobodan promet roba unutar Europske
unije i u Ujedinjenom Kraljevstvu.

Ovaj proizvod, zajedno s priborom i ambalaZzom, predstavlja elektri¢ni uredaj
koji je prema europskim direktivama i direktivama Ujedinjenog Kraljevstva o
otpadnoj elektri¢noj i elektronickoj opremi, akumulatorima i ambalaZi

potrebno predati na ekoloski prihvatljivo recikliranje kako bi s e ponovno
dobile vrijedne sirovine. Elektri¢ni uredaji, baterije i ambalaza ne spadaju u
kucni otpad. Potrosaci su zakonski obvezni predati potrodene baterije i punjive
baterije na javnim prikupljalistima, prodajnim mjestima ili kod tehnicke sluzbe
za kupce; to mogu uciniti besplatno. Prije nego 5to se uredaj preda na zbrinja-
vanje, iz uredaja je pomocu uobicajenog alata potrebno izvaditi bateriju bez
unistavanja i predati je na zasebno prikupljaliste. Molimo Vas da se u slucaju
pitanja u vezi vadenja baterija obratite Servisnom odjelu tvrtke UMAREX-
LASERLINER. Molimo Vas da se u svojoj opcini raspitate o odgovarajuc¢im
ustanovama za zbrinjavanje i da obratite pozornost na odgovarajuce upute

u vezi zbrinjavanja i sigurnosti na prikupljalistima.

Daljnje sigurnosne i dodatne napomene nalaze se na: https://packd.li/ll/ale/in
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Manuale RACCOLTA CARTA
Verifica le
disposizioni del
CARTA tuo Cumune.
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A DEPOSER A DEPOSER

Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires
et piles ou
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !
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